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Seria DRS to cyfrowy zasilacz bezpieczeństwa typu szyna DIN wprowadzony na rynek przez MEAN 
WELL. Integruje wyjście DC, ładowanie baterii, bezprzerwowe źródło zasilania (DC-UPS) i cyfrową 
komunikację Modbus w niewielkich rozmiarach, dzięki mikroelektronice. Seria DRS uniwersalne 
wejście od 90VAC do 305VAC. Oprócz kluczowych funkcji zabezpieczających, takich jak ochrona 
przed przeciążeniem, ochrona przed przepięciem, niskie napięcie akumulatora, odłączenie i ochrona 
przed odwrotną polaryzacją akumulatora. Seria DRS zapewnia również styki Form-C i wskaźniki LED 
jako sygnały alarmowe dla awarii AC, niskiego poziomu naładowania baterii, awarii obwodu 
ładowarki i DC-OK, umożliwiając łatwą integrację z systemami bezpieczeństwa. Seria ta posiada 2-
stopniowe i 3-stopniowe krzywe ładowania wybierane za pomocą przełącznika DIP, krzywe 
ładowania mogą być również programowane przez SBP-001, a także ręczną regulację za 
pomocą potencjometru (ADJ) na panelu, aby zmienić prąd ładowania od 20% do 100%. Seria DRS 
jest odpowiednia dla akumulatorów kwasowo-ołowiowych i litowych o różnych pojemnościach i 
może być zdalnie monitorowana przez komunikację. Seria DRS jest doskonałym rozwiązaniem dla 
inteligentnych miast i zabezpieczeń budynków.
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1. Bezpieczeństwo Wytyczne
◼ Ryzyko porażenia prądem elektrycznym i zagrożenie związane z energią elektryczną.Wszelkie 

usterki powinny być sprawdzane przez wykwalifikowanego technika.Nie należy samodzielnie 
zdejmować obudowy zasilacza.

◼ Ryzyko powstania łuku elektrycznego i porażenia prądem (zagrożenie życia). Podłączanie 
zarówno strony pierwotnej, jak i wtórnej jest niedozwolone.

◼ Ryzyko oparzenia.Nie dotykać urządzenia podczas pracy i krótko po odłączeniu.
◼ Ryzyko pożaru i zwarcia.Otwory powinny być chronione przed ciałami obcymi lub kapiącymi 

płynami.

2. Wprowadzenie

2.1 Numer modelu

DRS - 240 - 48

2.2 Cechy

Opcja funkcji
(Blank: wbudowany Modbus, CAN: opcjonalna magistrala CANBus) 
Napięcie wyjściowe (12 V/24 V/36 V/48 V)
Moc znamionowa 

Nazwa serii

◼ Urządzenie należy instalować wyłącznie w środowisku o stopniu zanieczyszczenia 2 (Uwaga 1).
◼ Nie należy instalować urządzenia w miejscach o dużej wilgotności lub w pobliżu wody.

◼ FG( ) musi być podłączony do PE (uziemienie ochronne).

◼ Odłączyć system od napięcia zasilającego:
Przed rozpoczęciem jakichkolwiek prac związanych z instalacją, konserwacją lub modyfikacją: 
Odłączyć system od napięcia zasilającego i upewnić się, że przypadkowe podłączenie do 
obwodu jest niemożliwe.

◼ W celu zapewnienia ciągłej ochrony przed pożarem należy wymieniać bezpieczniki tylko na 
bezpieczniki tego samego typu i o tej samej wartości znamionowej.

◼ Uwagi dotyczące stosowania baterii

a. Upewnij się, że napięcie i prąd ładowania są zgodne ze specyfikacją akumulatora.

b. Nie należy łączyć nowych i starych akumulatorów szeregowo.

c. Kable pomiędzy zasilaczem a akumulatorem powinny być jak najkrótsze, aby zapobiec 
nadmiernemu spadkowi napięcia (sugerowana długość kabla: 50 cm ~ 1000 cm). Zbyt 
duży spadek napięcia doprowadzi do wydłużenia czasu ładowania.

d. Zasilacz nadaje się do akumulatorów kwasowo-ołowiowych (typu zalewanego wodą, 
żelowego koloidalnego, AGM z adsorpcyjnym włóknem szklanym) lub (litowo-jonowych, 
litowo-manganowych, litowych trójskładnikowych itp.

Uwaga 1: Stopień zanieczyszczenia 2 ma zastosowanie tam, gdzie występują tylko 
nieprzewodzące zanieczyszczenia, które mogą tymczasowo stać się przewodzące z 
powodu sporadycznej kondensacji. Ogólnie odnoszą się do suchych, dobrze 
wentylowanych miejsc, takich jak szafy sterownicze.

⚫ Wszechstronne inteligentne zasilanie bezpieczeństwa (zasilacz, DC-UPS, 
ładowarka baterii i monitorowanie stanu)

⚫ Uniwersalne wejście 90~305Vac z PFC (dostępne 277Vac)
⚫ Konstrukcja sygnałów i alarmów spełnia wymagania UL2524, NFPA 1221, BS 

EN/EN54-4 i GB17945.
⚫ Priorytetem jest dostarczanie energii do obciążenia, aby zapewnić normalne działanie 

sprzętu (pozostała energia jest wykorzystywana do ładowania akumulatora).

⚫ Przekaźnik typu C

⚫ Awaria AC, DC OK, niskie napięcie akumulatora, wykrywanie awarii ładowania

⚫ Wbudowana komunikacja Modbus (opcjonalnie CANBus)

⚫ Ochrona: Zwarcie/Podwyższone napięcie/Podwyższone 
obciążenie/Podwyższona temperatura/Odwrotna polaryzacja akumulatora（
Brak uszkodzeń）/Bateria pod napięciem

⚫ Inteligentnie programowalne parametry ładowania （z programatorem SBP-001
）

⚫ Prąd ładowania 20% ~ 100% regulowany przez VR

⚫ 2- lub 3-stopniowy wybór za pomocą DIP S.W.
⚫ Nadaje się do akumulatorów kwasowo-ołowiowych, takich jak zalane, żelowe, AGM itp. 

lub litowo-jonowych, takich jak , litowo-manganowe itp.

⚫ -30~+70 ℃ szeroki zakres temperatury pracy

⚫ Wskaźnik LED: wskazanie stanu/nieprawidłowości

⚫ Certyfikat DEKRA/UL/EAC(Pending)/CE/UKCA

⚫ 3 lata gwarancji

1

2
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MODEL DRS-240-12 DRS-240-24 DRS-240-36 DRS-240-48

WYJŚCIE

NAPIĘCIE WYJŚCIOWE   Uwaga.2 12V 24V 36V 48V

ZAKRES PRĄDU 0~ 20A 0~ 10A 0~ 6.6A 0~ 5A

PRĄD AKUMULATORA (CC)(maks.) 15.4A 7.7A 5.1A 3.85A

ZALECANA BATERIA
WYDAJNOŚĆ (AMP GODZINY) Uwaga.3

20~ 200AH 10~ 100AH 6.6~ 66AH 5~ 50AH

CAŁKOWITA MOC WYJŚCIOWA Uwaga.4 Łączna moc na wszystkich kanałach nie może przekraczać 240 W, obciążenie ma priorytet. Szczytowa moc 275 W w ciągu 5 sekund.

RIPPLE & NOISE (maks.) Uwaga.5 150mVp-p 240mVp-p 360 mVp-p 480mVp-p

TOLERANCJA NAPIĘCIA Uwaga.6 ? 1.0% ? 1.0% ? 1.0% ? 1.0%

REGULACJA LINII ? 0.5% ? 0.5% ? 0.5% ? 0.5%

REGULACJA OBCIĄŻENIA ? 0.5% ? 0.5% ? 0.5% ? 0.5%

KONFIGURACJA, CZAS NARASTANIA Uwaga.7 2400ms, 1000ms/230VAC   2400ms, 1000ms/115VAC przy pełnym obciążeniu

CZAS PODTRZYMANIA (Typ.) 16ms/230VAC   10ms/115VAC przy pełnym obciążeniu

WEJŚCIE

ZAKRES NAPIĘCIA 90~ 305VAC 127~ 431VDC

ZAKRES CZĘSTOTLIWOŚCI 47~ 63Hz

WSPÓŁCZYNNIK MOCY (Typ.) PF>0,95/230VAC   PF>0,98/115VAC przy pełnym obciążeniu

WYDAJNOŚĆ (Typ.) 90% 92% 92% 92%

PRĄD PRZEMIENNY (Typ.) 2.8A/115VAC 1.4A/230VAC

Prąd rozruchowy (typowy) ZIMNY START 30A/115VAC 60A/230VAC

OCHRONA

ZWARCIE OBWODU Typ zabezpieczenia: Stałe ograniczenie prądu, zasilanie zostanie wyłączone po 5 sekundach, ponowne włączenie w celu przywrócenia zasilania.

PRZECIĄŻENIE
105~ 135% znamionowej mocy wyjściowej

Typ zabezpieczenia: Stałe ograniczenie prądu, wyłączenie napięcia wyjściowego po 5 sek.

POWYŻEJ TEMPERATURY Automatyczny spadek obciążenia wraz z temperaturą tylko dla obciążenia bat.
Typ ochrony: Wyłączenie o/p napięcia, automatyczne przywrócenie po temperatury.

PRZEPIĘCIE
Główne wyjście obciążenia: 16,2~ 18,6 V Główne wyjście obciążenia: 32,4~ 37,3 V Główne obciążenie wyjściowe: 48,6~ 55,9 V Główne wyjście obciążenia: 64,8~ 74,5 V

Typ zabezpieczenia : Wyłączenie napięcia zasilania, ponowne włączenie zasilania w celu przywrócenia sprawności

ODCIĘCIE AKUMULATORA 105. ? 0.3V 209. ? 0.5V 31.3? 0.7V 41.8? 1V

ODWROTNA POLARYZACJA Dzięki wewnętrznemu tranzystorowi MOSFET, bez uszkodzeń, automatycznie odzyskuje sprawność po usterki.

FUNKCJA

PRZEKAŹ
NIK FORM-
C

AC FAIL Sygnalizuje awarię AC i aktywuje się, gdy napięcie wejściowe spadnie poniżej : 79~89VAC dla 120AC, 132~187VAC dla 220VAC. Wyjście stykowe przekaźnika, ON: AC OK; 
OFF: AC Fail; maks. wartość znamionowa: 30Vdc/1A

AWARIA ŁADOWARKI Wyjście stykowe przekaźnika, ON: ładowarka OK; OFF: awaria ładowarki; maks. wartość znamionowa: 30Vdc/1A

DC OK Sygnalizuje normalne wyjście DC i aktywuje się, gdy napięcie wyjściowe> 90% wartości znamionowej. Wyjście 
stykowe przekaźnika, ON: DC OK; OFF: DC Fail; maks. wartość znamionowa: 30Vdc/1A

NISKI POZIOM 
NAŁADOWANIA BATERII/
NIEPRAWIDŁOWY/ODŁĄCZ
ONY

Wyjście stykowe przekaźnika, WŁ: akumulator OK; WYŁ: akumulator rozładowany; maks. wartość znamionowa: 30 V DC/1 A

Niskie napięcie akumulatora: < 11? 0.2V Niskie napięcie akumulatora: < 22? 0.3V Niskie napięcie akumulatora: < 33? 0.4V Niskie napięcie akumulatora: < 44? 0.5V

ROZRUCH AKUMULATORA Restartuje system bezpośrednio z akumulatora i nie wymaga zasilania sieciowego

DC-UPS Przełączenie UPS na zasilanie bateryjne w ciągu 10 ms od awarii zasilania AC

REGULOWANY PRĄD ŁADOWANIA 20%~ 100% prąd ładowania regulowany przez VR

KOMPENSACJA TEMPERATURY 
AKUMULATORA System może zmienić napięcie ładowania akumulatora, wykrywając temperaturę (więcej można znaleźć na stronie 9~10).

ŚRODOWISKO

TEMP PRACY. -30~ +70℃ (patrz "Krzywa obniżania wartości znamionowych")

WILGOTNOŚĆ ROBOCZA 20~ 90% RH bez kondensacji

TEMPERATURA PRZECHOWYWANIA, 
WILGOTNOŚĆ

-40~ +85℃ , 10~ 95% wilgotności względnej bez kondensacji

TEMP. WSPÓŁCZYNNIK ±0,03%/℃ (0~ 50℃) na wyjściu obciążenia

WIBRACJA 10~ 500Hz, 5G 10min./1cykl, 60min. każdy wzdłuż osi X, Y, Z

ALTITUDA OPERACYJNA Uwaga.8 2000 metrów / OVC Ⅲ

KATEGORIA PRZEPIĘCIA Ⅲ; Zgodnie z Dekra BS EN/EN62368-1; wysokość do 2000 metrów

INNE

MTBF 564,7 tys. godz. min. Telcordia SR-332 (Bellcore); 73,3 tys. godz. min. MIL-HDBK-217F (25 )℃

WYMIAR 85,5*125,2*129,2 mm (szer. * wys. * gł.)

PAKOWANIE 1.19Kg; 8szt/ 12.5Kg / 1.08CUFT

MODEL DRS-480-24 DRS-480-36 DRS-480-48

WYJŚCIE

NAPIĘCIE WYJŚCIOWE   Uwaga.2 24V 36V 48V

ZAKRES PRĄDU OBCIĄŻENIA 0~ 20A 0~ 13.3A 0~ 10A

PRĄD AKUMULATORA (CC)(maks.) 15.4A 10.2A 7.7A

ZALECANA POJEMNOŚĆ 
AKUMULATORA(AMPOGODZINY)Uwaga.3

20~ 200AH 13~ 133AH 10~ 100AH

CAŁKOWITA MOC WYJŚCIOWA Uwaga.4 Łączna moc na wszystkich kanałach nie może przekraczać 480 W, priorytet ma obciążenie. Moc szczytowa 550 W w ciągu 5 sekund.

RIPPLE & NOISE (maks.) Uwaga.5 240mVp-p 360 mVp-p 480mVp-p

TOLERANCJA NAPIĘCIA Uwaga.6 ? 1.0% ? 1.0% ? 1.0%

REGULACJA LINII ? 0.5% ? 0.5% ? 0.5%

REGULACJA OBCIĄŻENIA ? 0.5% ? 0.5% ? 0.5%

SETUP RISETIME Uwaga.7 2400ms, 1000ms/230VAC   2400ms, 1000ms/115VAC przy pełnym obciążeniu

CZAS PODTRZYMANIA (Typ.) 16ms/230VAC   10ms/115VAC przy pełnym obciążeniu

WEJŚCIE

ZAKRES NAPIĘCIA 90~ 305VAC 127~ 431VDC

ZAKRES CZĘSTOTLIWOŚCI 47~ 63Hz

WSPÓŁCZYNNIK MOCY (Typ.) PF>0,95/230VAC   PF>0,98/115VAC przy pełnym obciążeniu

WYDAJNOŚĆ (Typ.) 92.5% 93.5% 93.5%

PRĄD PRZEMIENNY (Typ.) 5,4A/115VAC   2,7A/230VAC

Prąd rozruchowy (typowy) ZIMNY START 30A/115VAC 60A/230VAC

OCHRONA

ZWARCIE OBWODU Typ zabezpieczenia: Stałe ograniczenie prądu, zasilanie zostanie wyłączone po 5 sekundach, ponowne włączenie w celu przywrócenia zasilania.

PRZECIĄŻENIE
105~ 135% znamionowej mocy wyjściowej

Typ zabezpieczenia: Stałe ograniczenie prądu, wyłączenie napięcia wyjściowego po 5 sek.

POWYŻEJ TEMPERATURY Automatyczny spadek obciążenia wraz z temperaturą tylko dla obciążenia bat.
Typ ochrony: Wyłączenie o/p napięcia, automatyczne przywrócenie po temperatury.

PRZEPIĘCIE
Główne wyjście obciążenia: 32,4~ 37,3 V Główne obciążenie wyjściowe: 48,6~ 55,9 V Główne obciążenie wyjściowe: 64,8~ 74,5 V

Typ zabezpieczenia : Wyłączenie napięcia zasilania, ponowne włączenie zasilania w celu przywrócenia sprawności

ODCIĘCIE AKUMULATORA 20.9? 0.5V 31.3? 0.7V 41.8? 1V

ODWROTNA POLARYZACJA Dzięki wewnętrznemu tranzystorowi MOSFET, bez uszkodzeń, automatycznie odzyskuje sprawność po usterki.

FUNKCJA

PRZEKAŹ
NIK FORM-C

AC FAIL Sygnalizuje awarię AC i aktywuje się, gdy napięcie wejściowe spadnie poniżej : 79~89VAC dla 120AC, 132~187VAC dla 220VAC. Wyjście stykowe przekaźnika, ON: AC OK; 
OFF: AC Fail; maks. wartość znamionowa: 30Vdc/1A

AWARIA ŁADOWARKI Wyjście stykowe przekaźnika, WŁ: ładowarka OK; WYŁ: awaria ładowarki; maks. wartość znamionowa: 30 V DC/1 A

DC OK Sygnalizuje normalne wyjście DC i aktywuje się, gdy napięcie wyjściowe> 90% wartości znamionowej. Wyjście stykowe 
przekaźnika, ON: DC OK; OFF: DC Fail; maks. wartość znamionowa: 30Vdc/1A

NISKI POZIOM 
NAŁADOWANIA 
BATERII/NIEPRAWIDŁOW
Y/
ROZŁĄCZONY

Wyjście stykowe przekaźnika, WŁ: akumulator OK; WYŁ: akumulator rozładowany; maks. wartość znamionowa: 30 V DC/1 A

Niskie napięcie akumulatora:< 22V? 0.3V Niskie napięcie akumulatora:< 33V? 0.4V Niskie napięcie akumulatora:< 44V? 0.5V

ROZRUCH AKUMULATORA Restartuje system bezpośrednio z akumulatora i nie wymaga zasilania sieciowego

DC-UPS Przełączenie UPS na zasilanie bateryjne w ciągu 10 ms od awarii zasilania AC

REGULOWANY PRĄD ŁADOWANIA 20%~ 100% prąd ładowania regulowany przez VR

KOMPENSACJA TEMPERATURY 
AKUMULATORA

System może zmienić napięcie ładowania akumulatora, wykrywając temperaturę (więcej można znaleźć na stronie 9~10).

ŚRODOWISKO

TEMP PRACY. -30~ +70℃ (patrz "Krzywa obniżania wartości znamionowych")

WILGOTNOŚĆ ROBOCZA 20~ 90% RH bez kondensacji

TEMPERATURA PRZECHOWYWANIA, 
WILGOTNOŚĆ

-40~ +85℃ , 10~ 95% wilgotności względnej bez kondensacji

TEMP. WSPÓŁCZYNNIK ±0,03%/℃ (0~ 50℃) na wyjściu obciążenia

WIBRACJA 10~ 500Hz, 5G 10min./1cykl, 60min. każdy wzdłuż osi X, Y, Z

ALTITUDA OPERACYJNA Uwaga.8 2000 metrów / OVCⅢ

KATEGORIA PRZEPIĘCIA Ⅲ; Zgodnie z Dekra BS EN/EN62368-1; wysokość do 2000 metrów

INNE

MTBF 556,6 tys. godz. min. Telcordia SR-332 (Bellcore); 74,5 tys. godz. min. MIL-HDBK-217F (25 )℃

WYMIAR 110*125,2*150,7 mm (szer. * wys. * gł.)

PAKOWANIE 1.65Kg; 6szt / 11Kg / 1.42CUFT

2. 3 Specyfikacja elektryczna

Seria DRS-240 Seria DRS-480

2 2
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2. 4 Przegląd bezpieczeństwa 2. 6 Specyfikacja mechaniczna
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（Seria DRS-480）

110

3. Instalacja i okablowanie

3.1 Metody instalacji

150.7
TB3 TB4

1 2 3 4 1 2 3 4 5 6 7 8 9101112

DC OK

Status awarii 

AC

Uruchamia
nie 
akumulatora

Dopuszczalna szyna DIN:TS35/7.5 TS35/15

(tylko w celach , nie wchodzi w skład przesyłki)
Regulacja prądu 

ładowania.

1 2 3 4 1 2 3
TB2 TB1

1 Przechyl urządzenie lekko do tyłu

2 Zamontuj urządzenie na górnej szynie montażowej

3 Przesuń go w dół, aż uderzy w ogranicznik.

4 Naciśnij do dołu w celu zablokowania

5 Lekko potrząśnij urządzeniem, aby sprawdzić działanie blokady
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3.2 Procedury instalacji
Krok 1. Podłącz kable wejściowe AC, kable wyjściowe DC, kable ładowania akumulatora 

i kable komunikacyjne RJ-45 (jeśli są używane) do listew zaciskowych tego 
produktu.

+

Krok 2. Upewnij się, że wszystkie kable są dobrze podłączone, a następnie podłącz 

zasilanie AC

3.4 Wybór baterii
Typy akumulatorów: Akumulatory kwasowo-ołowiowe lub litowo-

jonowe Pojemność akumulatora: Należy zapoznać się z poniższą 

tabelą
Zalecana pojemność akumulatoraModele
12V 24V 36V 48V

DRS-240 20~200AH

lub powyżej

10~ 100AH

lub powyżej

6.6~66AH

lub powyżej

5~ 50AH

lub powyżej

DRS-480 / 20~200AH

lub powyżej

13~ 133AH

lub powyżej

10 ~ 100AH

lub powyżej

UWAGA:

1. Używanie akumulatorów o większej pojemności niż zalecana nie spowoduje uszkodzenia 
akumulatora, ale należy liczyć się z wydłużeniem czasu ładowania.

2. Jeśli charakterystyka ładowania nie jest jasna, należy skontaktować się z dostawcą 
akumulatora.

3.5 Szeregowe i równoległe podłączenie akumulatora

energii do zasilania. ● Połączenie szeregowe: Po podłączeniu
Krok 3. Po włączeniu zasilania upewnij się, że dioda LED świeci na zielono lub 

pomarańczowo, co oznacza normalną pracę. （Status diody LED znajduje się w 
rozdziale 4.3）.

3.3 Wybór kabla
Połączenia przewodów powinny być jak najkrótsze. Należy upewnić się, że wybrano 
odpowiednie przewody w oparciu o wymogi bezpieczeństwa i prąd znamionowy. Mały 
przekrój spowoduje niższą wydajność, mniejszą moc wyjściową, a przewody mogą się 
również przegrzać i spowodować niebezpieczeństwo. Aby dokonać wyboru, należy 
zapoznać się z poniższą tabelą.

Zalecenia

AWG Powierzchnia przekroju poprzecznego 

(mm
2 
)

Maks. prąd (A) UL1015 (600 V 105 ℃)

18 0.8 6

16 1.3 8

14 2.1 12

12 3.3 22

10 5.3 35

7 10 46

6 16 60

4 25 80

2 43 110

3 3

do użytku

Bateria

prze

wód

s

Bateria
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2 akumulatory połączone szeregowo 
podwoiły napięcie wyjściowe, ale 
pojemność pozostała bez zmian.
Przykład: 2 akumulatory 12V 100AH 
połączone szeregowo tworzą akumulator 
24V 100AH.

● Po łączenie równoleg łe: Gdy 2 
akumulatory są połączone równolegle, 
napięcie wyjściowe pozostaje 
niezmienione, ale pojemność ulega 
podwojeniu.
Przykład: 2 sztuki akumulatorów 12V 
100AH połączone równolegle tworzą 
akumulator 12V 200AH.

Bateria

Bateria
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H 
I

4. Panel interfejsu 

użytkownika

4.1 Opis panelu

B A

+V +V -V -V

Wybór kabla i sugerowany moment obrotowy:

4 3 CN12 AC Fail DC OK Ładowarka

8 7 Niski Niepowodzenie

C

I

D 
E

F

BAT-   BAT+

4.2 Przypisanie pinów

Definicja PIN CN12: JS-2008R-4*2-T lub odpowiednik

N L  

G H

Sygnał alarmowy:

Jest on używany do funkcji monitorowania. Więcej informacji na ten temat znajduje się w 

rozdziale 4.2

B Zaciski wyjścia DC

C Wskaźniki LED: Wskazują stan urządzenia.

D Przycisk uruchamiania akumulatora:

Restartuje system bezpośrednio z akumulatora i nie wymaga zasilania sieciowego

Przyporządkowanie pinów zacisków (TB4)
Szpilka Funkcja Opis Terminal

1,2,3 Awaria AC Patrz rozdział 5.5.1

4,5,6 DC OK Patrz rozdział 5.5.2

7,8,9
Bateria 
rozładowana/ 
Nieprawidłowa/ 
Odłączona

Patrz rozdział 5.5.3

10,11,12 Awaria ładowarki Patrz rozdział 5.5.4

AC Fail DC OK Ładowarka

Niski poziom Awaria  

Przyporządkowanie pinów zacisków (RJ-45)

E Io ADJ:

Ustawienie prądu ładowania (w zależności od pojemności akumulatora)

F Ustawienie krzywej ładowania

1 OFF:3-stopniowy（domyślny）, ON:2-stopniowy

2

3

Ustawienie krzywej ładowania

Więcej informacji na ten temat znajduje się w rozdziale 5.3.4.1

G Zaciski podłączenia akumulatora Zaciski wejścia AC

Dla komunikacji Modbus

4 4

1 8 
 

ON1 2 3

Seria terminali

DRS-240

Wejście（G） Wyjście（A） Bateria（F） Pin kontrolny（C）

Drut Sugerowane

Moment 

obrotowy

Drut Sugerowane

Moment 

obrotowy

Drut Sugerowane

Moment 

obrotowy

Drut Sugerowane

Moment 

obrotowy

12-26AWG 5Kgf-cm 12-24AWG 5.7Kgf-cm 12-24AWG 5.7Kgf-cm 14-30AWG 2Kgf-cm

DRS-480 10-22AWG 10Kgf-cm 10-22AWG 8Kgf-cm 10-22AWG 8Kgf-cm 16-26AWG 2Kgf-cm

Szpilka Funkcja Opis Złącze

1 3.3V +3,3 V dla programatora

2 1

4 3

6 5

8 7

2 GND Podstawa odniesienia komunikacji

3 RTH+ Połączenie NTC
4 RTH-

5 A0 Linia adresowa (A1), odniesienie do PIN2GND (sygnał)

6 A1 Linia adresowa (A0), odniesienie do PIN2GND (sygnał)

7,8 Otwarte: Normalny
Krótko: siła

Funkcja wymuszonego startu UPS

Szpilka Funkcja Opis Rj45

1,2,3,4,5 NC Brak połączenia

1
8

6
DB/D- Tryb Modbus: Komunikacja przez Modbus

CANH Tryb CANBus: Komunikacja przez magistralę CANBus

7 DA/D+ Tryb Modbus: Komunikacja przez Modbus

CANL Tryb CANBus: Komunikacja przez magistralę CANBus

8 GND-AUX GND odniesienia AUX i jest odizolowany od

zacisk wyjściowy. (+V & -V)
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4.3 Wskaźnik LED 5. Objaśnienie ustawień
Seria DRS integruje wiele funkcji w niewielkim rozmiarze, w tym moc wyjściową DC, 
ładowanie akumulatorów, DC- UPS i monitorowanie komunikacj i .  Sygna ły 
alarmowe,  Awaria zasi lania, DC OK, zbyt niskie napięcie/odłączenie, awaria ładowarki i 
2-stopniowe lub 3-stopniowe ładowanie akumulatora, programowalna wartość prądu ładowania 
od 20% do 100%, kompensacja temperatury itp.

+

5.1 Zasilanie napięciem stałym

Po włączeniu zasilania, zasilacz dostarczy napięcie DC najpierw do obciążenia, a 
następnie do akumulatora. Automatycznie zmniejsza prąd ładowania, aby poprawić 
stabilność systemu.

4

51 8 
 

1 8 
 

1 8 
 

Wskaźnik Opis Wskaźnik LED

DC OK

Awaria DC WYŁ.

DC OK Zielony

Awaria AC

Awaria AC Czerwony

AC OK WYŁ.

Status ładowania
Pływak Zielony

Ładowanie: CC/CV Czerwony

Rozładowanie Pomarańczowy: 

1Mrugnięcie/Pauza

Awaria ładowarki Czerwony: 1 mignięcie/pauza

Status Przepięcie akumulatora / 

odwrotna polaryzacja 

akumulatora

Czerwony: 2Mignięcia/Pauza

System

Diagnostyka

Niski poziom naładowania baterii/

Brak baterii
Czerwony: 3 mignięcia/Pauza

Szczytowa moc rozładowania 
akumulatora po upływie limitu 
czasu

Czerwony: 4 mignięcia/pauza

Przeciążenie/zwarcie
Czerwony: 5 mignięć/pauza

Nadmierna temperatura Czerwony: 6 mignięć/pauza

Limit czasu Czerwony: 7Mrugnięcie/Pauza
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C.VC.C

5.2 DC-UPS
5.2.1. Gdy napięcie sieciowe AC spadnie poniżej: 79~89VAC dla 120VAC, 132~187VAC dla 220VAC, 

funkcja UPS zostanie aktywowana, a źródło zasilania przełączy się na podtrzymanie bateryjne.

Uwaga: W przypadku przełączania z zasilania sieciowego na baterię czas przełączania wynosi 

10 ms.

Wejście AC

5.3 .1 Ładowanie 2-stopniowe (przełącznik DIP na "2" stopniu)

W początkowej fazie ładowania ładowarka ładuje akumulator maksymalnym prądem, a 
wentylator jest włączony (model z wbudowanym wentylatorem). Po pewnym czasie (w 
zależności od pojemności akumulatora), prąd ładowania
stopniowo maleje. Gdy prąd ładowania spadnie do 10% wartości

Modbus (opcjonalnie 
CANBus)

Bateria

~
Ładowanie

Sygnały przekaźnikowe

Awaria AC

DC OK
Nieprawidłowości akumulatora 
Nieprawidłowe ładowanie

Wskaźnik LED zaświeci się na zielono, wskazując, że proces ładowania został zakończony. Po 

zakończeniu ładowania zasilacz wyłączy wyjście ładowarki, ale pozostanie wyjście obciążenia.

 Vboost

Napięcie 
ładowania

5.2.2. Czas podtrzymania

Czas podtrzymania zależy od: ※ Prądu obciążenia

Pojemność akumulatora

Przykład: (rozładowanie C10)

Prąd ładowania

Wskaźnik LED
etap 1 etap 2

Zatrzymaj ładowanie 

Bateria pełna

100% CC

10% CC

DRS-240-12 DRS-240-24 DRS-240-36 DRS-240-48

DRS-480-24 DRS-480-36 DRS-480-48

5.3 Ładowanie akumulatora
Przełącznik DIP na panelu służy do wyboru krzywej ładowania, 2-stopniowej lub 3-stopniowej. 2-
stopniowe, w tym C.C i C.V, to proste szybkie ładowanie. 3-stopniowy, w tym C.C, C.V i F.V, nie 
wyłączy się po zakończeniu 2-stopniowego ładowania. Użytkownicy mogą wybrać pomiędzy 2- 
lub 3-stopniowym ładowaniem w zależności od potrzeb.

Uwaga: Funkcja DC UPS nie zostanie osiągnięta w ciągu 5 sekund przy pierwszym uruchomieniu.

5.3.2 3-stopniowe ładowanie (przełącznik DIP na "3" stopniu)

W początkowej fazie ładowania ładowarka ładuje akumulator maksymalnym prądem. Po 
pewnym czasie (w zależności od pojemności akumulatora) prąd ładowania stopniowo 
maleje. Gdy prąd ładowania spadnie do 10% prądu znamionowego. Wskaźnik LED zaświeci 
się na zielono, wskazując, że ładowanie zostało zakończone, a ładowarka pozostaje w fazie 
ładowania podtrzymującego.

5 5
Obciążen
ieBateria

Buttom

ON
ON

1 2 3
1 2 3

Bateria
Obciążenie 10AH 20AH 50AH 100AH 200AH

1.5A 350 min 13h 33h 67h 133h

3A 125 min 350 min 17h 33h 67h

5A 60 min 180 min 600 min 20h 40h

7.5A 35 min 90 min 350 min 13h 27h

10A 23 min 60 min 240 min 10h 20h

15A 13 min 35 min 125 min 350 min 13h
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Start

Napięcie 
ładowania

Prąd 
ładowania

Wskaźnik LED

Vboost 
Vfloat

100% CC

10% CC

Wbudowane 2-stopniowe krzywe ładowania

DRS-480

Status DRS-240-12 DRS-240-24 DRS-240-36 DRS-240-48

C.C 15.4A 7.7A 5.1A 3.85A

Vboost 14.4V 28.8V 43.2V 57.6V

Vfloat 13.8V 27.6V 41.4V 55.2V

UWAGA: Tolerancja napięcia ±2%

5.3.3 Regulacja prądu ładowania

Prąd ładowania można za pomocą SVR na panelu w zakresie od 20% do 100% znamionowego 
prądu ładowania.

5.3.4 Ustawienie krzywej ładowania

5.3.4.1 Objaśnienie przełącznika DIP

Krzywą ładowania można regulować za pomocą przełącznika DIP na panelu. Postępując 
zgodnie z poniższą tabelą, można wybrać zarówno 2-, jak i 3-stopniową krzywą 
ładowania.

Wbudowana 3-stopniowa krzywa ładowania

DRS-240 DRS-480

DIP SW Model 24 V

2 3 Opis CC(domyślnie) Vboost Vfloat

WYŁ. WYŁ. Domyślny, programowalny 28.8 27.6

ON WYŁ. Wstępnie zdefiniowany, akumulator 

żelowy

28.0 27.2

WYŁ. ON Wstępnie zdefiniowane, zalane 28.4 26.8

ON ON Wstępnie zdefiniowane, AGM i LiFeO4

15.4A

29.2 28.0

DIP SW Model 36V

2 3 Opis CC(domyślnie) Vboost Vfloat

WYŁ. WYŁ. Domyślny, programowalny 43.2 41.4

ON WYŁ. Wstępnie zdefiniowany, akumulator 

żelowy

42 40.8

WYŁ. ON Wstępnie zdefiniowane, zalane 42.6 40.2

ON ON Wstępnie zdefiniowane, AGM i LiFeO4

10.2A

43.8 42.0

DIP SW Model 48 V

2 3 Opis CC(domyślnie) Vboost Vfloat

WYŁ. WYŁ. Domyślny, programowalny 57.6 55.2

ON WYŁ. Wstępnie zdefiniowany, akumulator 

żelowy

56.0 54.4

WYŁ. ON Wstępnie zdefiniowane, zalane 56.8 53.6

ON ON Wstępnie zdefiniowane, AGM i LiFeO4

7.7A

58.4 56.0

UWAGA: Tolerancja napięcia ±2%

5 5

DDRIPSS-W240 Model 12V

2 3 Opis CC(domyślnie) Vboost

WYŁ. WYŁ. Domyślny, programowalny

15.4A

14.4

ON WYŁ. Wstępnie zdefiniowany, akumulator 

żelowy

14.0

WYŁ. ON Wstępnie zdefiniowane, zalane 14.2

ON ON Wstępnie zdefiniowane, AGM i LiFeO4 14.6

DIP SW Model 24 V

2 3 Opis CC(domyślnie) Vboost

WYŁ. WYŁ. Domyślny, programowalny

7.7A

28.8

ON WYŁ. Wstępnie zdefiniowany, akumulator 

żelowy

28.0

WYŁ. ON Wstępnie zdefiniowane, zalane 28.4

ON ON Wstępnie zdefiniowane, AGM i LiFeO4 29.2

DIP SW Model 36V

2 3 Opis CC(domyślnie) Vboost

WYŁ. WYŁ. Domyślny, programowalny

5.1A

43.2

ON WYŁ. Wstępnie zdefiniowany, akumulator 

żelowy

42

WYŁ. ON Wstępnie zdefiniowane, zalane 42.6

ON ON Wstępnie zdefiniowane, AGM i LiFeO4 43.8

DIP SW Model 48 V

2 3 Opis CC(domyślnie) Vboost

WYŁ. WYŁ. Domyślny, programowalny

3.85A

57.6

ON WYŁ. Wstępnie zdefiniowany, akumulator 

żelowy

56.0

WYŁ. ON Wstępnie zdefiniowane, zalane 56.8

ON ON Wstępnie zdefiniowane, AGM i LiFeO4 58.4

DIP SW Model 24 V

2 3 Opis CC(domyślnie) Vboost

WYŁ. WYŁ. Domyślny, programowalny

15.4A

28.8

ON WYŁ. Wstępnie zdefiniowany, akumulator 

żelowy

28.0

WYŁ. ON Wstępnie zdefiniowane, zalane 28.4

ON ON Wstępnie zdefiniowane, AGM i LiFeO4 29.2

DIP SW Model 36V

2 3 Opis CC(domyślnie) Vboost

WYŁ. WYŁ. Domyślny, programowalny

10.2A

43.2

ON WYŁ. Wstępnie zdefiniowany, akumulator 

żelowy

42

WYŁ. ON Wstępnie zdefiniowane, zalane 42.6

ON ON Wstępnie zdefiniowane, AGM i LiFeO4 43.8

DIP SW Model 48V

2 3 Opis CC(domyślnie) Vboost

WYŁ. WYŁ. Domyślny, programowalny

7.7A

57.6

ON WYŁ. Wstępnie zdefiniowany, akumulator 

żelowy

56.0

WYŁ. ON Wstępnie zdefiniowane, zalane 56.8

ON ON Wstępnie zdefiniowane, AGM i LiFeO4 58.4

Status DRS-480-24 DRS-480-36 DRS-480-48

C.C 15.4A 10.2A 7.7A

Vboost 28.8V 43.2V 57.6V

Vfloat 27.6V 41.4V 55.2V

DIP SW Model 12V

2 3 Opis CC(domyślnie) Vboost Vfloat

WYŁ. WYŁ. Domyślny, programowalny

15.4A

14.4 13.8

ON WYŁ. Wstępnie zdefiniowany, akumulator 

żelowy

14.0 13.6

WYŁ. ON Wstępnie zdefiniowane, zalane 14.2 13.4

ON ON Wstępnie zdefiniowane, AGM i LiFeO4 14.6 14.0

DIP SW Model 24 V

2 3 Opis CC(domyślnie) Vboost Vfloat

WYŁ. WYŁ. Domyślny, programowalny

7.7A

28.8 27.6

ON WYŁ. Wstępnie zdefiniowany, akumulator 

żelowy

28.0 27.2

WYŁ. ON Wstępnie zdefiniowane, zalane 28.4 26.8

ON ON Wstępnie zdefiniowane, AGM i LiFeO4 29.2 28.0

DIP SW Model 36V

2 3 Opis CC(domyślnie) Vboost Vfloat

WYŁ. WYŁ. Domyślny, programowalny

5.1A

43.2 41.4

ON WYŁ. Wstępnie zdefiniowany, akumulator 

żelowy

42 40.8

WYŁ. ON Wstępnie zdefiniowane, zalane 42.6 40.2

ON ON Wstępnie zdefiniowane, AGM i LiFeO4 43.8 42.0

DIP SW Model 48 V

2 3 Opis CC(domyślnie) Vboost Vfloat

WYŁ. WYŁ. Domyślny, programowalny

3.85A

57.6 55.2

ON WYŁ. Wstępnie zdefiniowany, akumulator 

żelowy

56.0 54.4

WYŁ. ON Wstępnie zdefiniowane, zalane 56.8 53.6

ON ON Wstępnie zdefiniowane, AGM i LiFeO4 58.4 56.0

1 OFF:3-stopniowy（domyślny）, ON:2-stopniowy O
N1 2 32 Patrz poniższa tabela

3

C.C C.V pływak

etap 1 etap 2 etap 3
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5.3.4.2 Ustawienie przez komunikację

Użytkownicy mogą ustawić parametry ładowania za pośrednictwem magistrali Modbus lub 
CANBus (opcjonalnie), w tym stały prąd, napięcie, napięcie pływaka, prąd tappera, 
kompensację temperatury akumulatora i czas ładowania itp.

Szczegółowe informacje znajdują się w rozdziale 5.4. Programowalny

krzywa ładowania

5.3.4.3 Inteligentne programowanie krzywej ładowania przez SBP-001

(tylko dla modeli CANBus)

SBP- 001 to inteligentny programator ładowania akumulatorów opracowany przez MEAN 
WELL, który może ustawić krzywe ładowania serii DRS za pomocą oprogramowania do 
edycji. SBP-001 zapewnia takie funkcje, jak regulacja krzywej ładowania i kompensacja 
temperatury akumulatora.
Ustaw pin przełącznika DIP na Domyślny, programowalny (PIN2: WYŁ.):

Wybór modelu

5.4 Funkcja monitorowania komunikacji

5.4.1 Komunikacja Modbus

Czas wolny

PIN3: OFF) przed użyciem. Konfiguracja i interfejs oprogramowania są przedstawione poniżej. 
Szczegółowe informacje można znaleźć w "Instrukcji obsługi inteligentnego programatora 
ładowania akumulatorów SBP-001".

Do portu USB komputera osobistego 
(typ A)

(DRS-480)

Komputer osobisty

Protokół Modbus może być wykorzystywany do odczytu stanu i ustawień kontrolnych 
wszystkich uprawnień bezpieczeństwa (slave), w tym włączania/wyłączania, 
regulacji napięcia/prądu wyjściowego i odczytu temperatury wewnętrznej. Ponadto, krzywe 
ładowania i względne parametry ładowania stałego prądu, stałego napięcia, napięcia 
pływającego, prądu tappera, kompensacji temperatury akumulatora i czasu ładowania. 
Wyjście można również regulować po ustawieniu w trybie ładowania.

5.4.1.1 Specyfikacje Modbus

Interfejs komunikacyjny Modbus

2 1 To urządzenie obsługuje Modbus RTU z zaworem master-salve

Kabel komunikacyjny (SBP#2)

10 9

10 pinów (HRS DF11-10DS)

programator 
(Mini USB)

zasada. Podczas przesyłania danych należy przestrzegać zasady wysyłania najpierw 
bajtu High, a następnie bajtu Low, z wyjątkiem kontroli błędów (suma kontrolna 
CRC-16).

LED 5V(Ora

nge)

3,3 V (G

reen)

MEA N W WELL ENT ER PR ISES C O., LTD.
No. 28, Wuquan 3rd Rd., Wugu Dist., New Taipei City 24891, Tajwan

WYPRODUKOWANO NA TAJWANIE

USB

Ustawienie warstwy fizycznej jak poniżej:

Inteligentny programista (na inną prośbę)

5 5

USB

1 U
A

R
T_ R

X
 P

 M
B

U
S

_ D
 C

A
N

H
 5V

 3.3V
 9

Kontrola Ustawienie

Szybkość transmisji 115200

Bity danych 8

Bity stopu 1

Parytet Brak

Kontrola przepływu Brak
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5.4.1.2 Interfejs komunikacyjny

Min. czas żądania (kontroler do PSU/CHG): 50 m/s。 Maks. czas 
odpowiedzi (PSU/CHG do kontrolera): 12,5 m/s。

Min. czas marginesu pakietu (kontroler do PSU/CHG): 12,5 m/s。 Okres żądania

（Kontroler do PSU/CHG）

PSU RX

(kontroler formularzy)

PSU TX

Czas reakcji
(PSU/CHG do kontrolera)

5.4.1.3 Enkapsulacja ramki Modbus

Czas marginesu pakietu
(Kontroler do PSU/CHG)

Uwaga: Broadcast służy tylko do zapisu poleceń, ale nie do odczytu.

5.4.1.5 Opis kodu funkcji

Głównym celem kodów funkcyjnych jest poinformowanie urządzenia podrzędnego (slave), 
jakie działania ma wykonać. Na przykład, kod funkcji 03 zapyta slave'a o odczyt rejestrów 
podtrzymujących i odpowie serwerowi master z ich zawartością.

Modbus RTU składa się z dodatkowego adresu, kodu funkcji, daty i kontroli błędów.

Dodatkowy adres Kod funkcji Dane Sprawdzanie błędów

1 bajt 1 bajt N bajtów 2 bajty

Dodatkowy adres (1 bajt): definiuje identyfikator slave zasilacza

Kod funkcji (1 bajt): Kod funkcji służy do poinformowania urządzenia podrzędnego, jakie 
działanie ma wykonać.
Dane (N bajtów): W przypadku wymiany danych zawartość i długość danych zależą od 
różnych kodów funkcji.

Kontrola błędów (2 bajty): wykorzystuje CRC-16.

5.4.1.4 Dodatkowa definicja adresu

Dodatkowy adres to identyfikator urządzenia podrzędnego. Każda jednostka DRS powinna 
mieć unikalny i własny adres urządzenia, aby komunikować się przez magistralę. Slave ID 
jest ustawiany przez CN12 (A0~A1)

Adres urządzenia jest ustawiany w następujący sposób:

Kod funkcji DRS jest następujący：

Kod funkcji Opis

Odczyt rejestru przechowywania 0x03 Odczyt rejestru parametrów

Odczyt rejestru wejściowego 0x04 Odczyt rejestru analogowego

Wstępnie ustawiony pojedynczy rejestr 0x06 Zapis do pojedynczego obszaru 

przejściowego

5.4.1.6 Pole danych i listy poleceń
Pole danych dostarcza dodatkowych informacji dla urządzenia podrzędnego w wykonania 
akcji określonej przez kod funkcji w żądaniu. Pole danych zazwyczaj zawiera adresy 
rejestrów, wartości liczników i zapisane dane. Istnieją dwie formy zgodnie z kodami funkcji.

FC=03/04

Adres początkowy Ilość rejestrów (wejściowych)

2 bajty 2 bajty

FC=06

Adres rejestru Wartość rejestru

2 bajty 2 bajty

5 5

Pomiędzy A0/A1 i GND

（Pojedynczy）
Iogic

Otwarty 1

Krótki 0

Nr urządzenia. Adres urządzenia

A1 A0

0 0 0

1 0 1

2 1 0

3 1 1

Slave ID Opis

0x8X X oznacza adres urządzenia

0x00 Transmisja
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Następują

cy

0x00B4

skrzydł

o

2 CU

to opis danych
Con

RVE_CONFIG
(onl

rejestru reklam
ustawienie konfiguracji 

ładowarki)

sukienki.

0x03、 Patrz opis danych transmisji

-

prąd akumulatora

numer seryjny

0x06

-

-

-

Registero# of
Funkcja

adres

0x0000

dane 
Bajty

2

Nazwa polecenia

DZIAŁANIE

Opis

y
Zdalne 
włączanie/wyłączanie

kod
0x06
0x03、

Wartość

0x00(OFF)/

jednos

tka

-

Uwaga: 1.Ustawienie Time_Buffering działa tylko wtedy, gdy bit2 niskich bajtów UPS_CONFIG(0x00D2)=1.

2. Ustawienie UPS_Delay_Time działa tylko wtedy, bit 4 niskiego bajtu UPS_CONFIG (0x00D2) ma wartość 1.

3. Ustawienie UPS_Shutdown_Time działa tylko wtedy, gdy bit 5 niskiego bajtu UPS_CONFIG (0x00D2) ma wartość 1.

0x00B5 2 CURVE_CC_TIMEOUT
CC chacrognettrioml eout setting
(tylko dla ładowarki)

0x00x603、 
R0efxe0r1(tOo N5).4.40x06 Min

0x0020 2 VOUT_SET Napięcie wyjściowe 0x03、 Patrz 5.4.4 V

0x00B6 2 CURVE_CV_TIMEOUT CV chsaertge timeout
0x00x6(03、

) Patrz 5.4.4. Min

ustawienie 0x06 Patrz transmisja
0x0040 2 FAULT_STATUS FV cha

A
r
b
g
n
e
o
ti
rm

e
a
o
l 
u
s
t
ta
s
t
e
u
t
s
ting 

0x03
opis danych -

0x00B7 2 CURVE_FV_TIMEOUT (tylko dla ładowarki)
(0x03、

) Patrz 5.4.4 Min

0x0050

0x00B8

0x0060

0x00C0~

0x00C621

2 READ_VIN

2 CHG_STATUS

2 READ_VOUT

6 SCALING_FACTOR

2 READ_IOUT

Napięcie wejściowe 
Ładowanie (tylko dla ładowarki)

Napięcie wyjściowe

Współczynnik skalowania

Prąd wyjściowy

0x
0
0
x
4
06

0x03

0x04

0x03

0x04

Patrz 5.4.4 V 
Patrz transmisja
opis danych

Patrz 5.4.4 V

Patrz transmisja 
dRateafedretsocr5ip.4ti.4on A

0x006
C
2
3 2 

2 
SYST

R
E
E
M
AD
_S
_TE
A
M
T
P
U
E
S
RATURE_1
System

Int
s
e
t
r
a
n
t
a
u
l
s 

otoczenie 0x0
x
4
03 Patrz skrzynia biegów 

dRateafedretsocr5ip.4t.i4on ℃

00xx00008C04~ 2 SYSTEM_CONFIG SystemMacnounffaigctuurraet'ison 0x03、 R
R
e
e
fe
fe
r 
r
to
to
tr
t
a
r
n
an
sm
sm
is
is
i
s
o
io
n
n -

0x0082
6 MFR_ID_B0B5

nazwa
0x00x306 d

d
at
a
a
ta
d
d
e
e
sc
s
r
c
i
r
p
ip
ti
t
o
io
n
n ASCII

00xx00008D30~ 2 BAT_UVP_SET BAT_LOW
Producent

0x03、 
RReefefer rtoto5t.r4a.4nsmission V

0x0085

00xx00008D61~

0x0088

6 MFR_ID_B6B11

2 Force_BAT_UVP_SET

6 MFR_MODEL_B0B5

protec
n
t 
am

se
e
tting Force 

BAT_LOW protecMt asneutt fiancgture
nazwa modelu

0x00x306

0x03、

0x
0
0
x
3
06

opis danych

R
R
e
e
fe
fe
r 
r
to
to
5
t
.
r
4
a
.4
nsmission data 

description

ASCII

V ASCII

00xx00008D92~ 2 UPS_CONFIG UPS cMonanfiugfascetutirneg 0x03、 Odniesienie do transmisji
Patrz transmisja

0x008B 6 MFR_MODEL_B6B11 nazwa modelu 0x00x306 opis danych opis 
danych

ASCII

00xx00008DC3~ 2 READ_VBAT Napięcie akumulatora 0x04 RR(e)efefer rtoto5t.r4a.4nsmission V

0x008E
6 MFR_REVISION_B0B5 Wersja oprogramowania 

sprzętowego

0x03
opis danych

Binarny

00xx00008DF4~ 2 READ_IBAT Ładowanie lub rozładowywanie 
0x00x30、4

Patrz 5.4.4

0x0090
MFR_LOCATION_B0B2

Produkcja

miejsce 0x06

TWN/CHN ASCII

00xx00009D15~

0x0093

0
0
x
x
0
0
0
0
9
E
4
0
~

0x0096

2 
READ_BAT_

6 

TEMMPEFRRA_DTUARTE_B0B5

2 AC_Fail_LL_SET

6 MFR_SERIAL_B0B5

TempMeraaantuurfeacotufrbeattery date
Awaria AC przy niskim punkcie 
linii

settingManufacture
numer seryjny

Awaria wysokiego punktu linii AC

0x00x30、4

0x06
0x03、

0x00x30、6
0x06

RReefefer rtoto5t.r4a.4ns opis danych 
transmisyjnych

R
R
e
e
fe
fe
r 
r
to
to
5
t
.
r
4
a
.4
nsmission data 

description

°C

ASCII

V ASCII

0x00E1 2 AC_Fail_HL_SET 0x03、 Patrz 5.4.4 V

0x0097~

0x0099
6 MFR_SERIAL_B6B11 

ustawienieProdukcja

AC OK dolny punkt linii

0x00x30、6
0x00x603、

Patrz opis danych transmisji
ASCII

0x00E2

0x00B0

0x00E3

0x00B1

2 AC_OK_LL_SET

2 CURVE_CC

2 AC_OK_HL_SET

2 CURVE_CV

settingConstant bieżące 
ustawienie

AC O(Konhliyghfolirncehpaorginetr) settingConstant 
voltage

ustawienie

0x00x30、6

0x00x603、

0x06

0x03、

Patrz 5.4.4 V

Patrz 5.4.4 A

Patrz 5.4.4 V

Patrz 5.4.4 V

0x00E4 2 TIME_BUFFERING Buffe(roinlgy tfiomr echsaertgtienrg)
Napięcie zmienne

0x00x6(03、) Patrz 5.4.4
Min

0x00B2

0x00E8

2 CURVE_FV

2 UPS_Delay_Time

Czas opóźnienia UPS (dla ładowarki)
0x
0
0
x
3
0
、
3、

0x00x606
Patrz 5.4.4

Patrz 5.4.4

V

Sec

0x00BE93 2 2UPS_CSUhuRtVdEo_wTCn_Time
UPS 
Tshapuetdrocwurnretnimt e 
settinsegtting

tylko dla ładowarki)

0x00x30、3、

0x
0
0
x
6
06

RReefefer rtoto55.4.4.4.4 Sec

A

5 5
-

4
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Opis danych transmisji:

Konwersja wartości ustawień i odczytu jest zdefiniowana w następujący sposób: Wartość 
rzeczywista= Wartość odczytu komunikacji ×F aktor (wartość F).
Wśród nich Factor musi odnosić się do definicji SCALING_FACTOR na każdej liście modeli.

EX: Vo_real(rzeczywiste napięcie DC)= READ_VOUT ×F aktor.
Jeśli współczynnik READ_VOUT danego modelu wynosi 0,01, wartość odczytu komunikacji wynosi 
0x0960 (szesnastkowo)→2400 (dziesiętnie),

wtedy Vo_real= 2400 ×0 .01= 24.00V.

◎ FAULT_STATUS(0x0040)：.

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

Wysoki bajt Zarezerwowane Zarezerwowane Zarezerwowane Zarezerwowane Zarezerwowane Zarezerwowane Zarezerwowane
Zarezerwowan

e

Niski bajt HI_TEMP OP_OFF AC_FAIL KRÓTKI OLP OVP OTP FAN_FAIL

Niski bajt

Bit 0 FAN_FAIL: Nieprawidłowy stan wentylatora () 0＝Stan 
normalny

1=stan normalny
Bit 1 OTP: Zabezpieczenie przed nadmierną temperaturą 0＝ 

Normalna temperatura wewnętrzna 1＝ Nienormalna 
temperatura wewnętrzna

Bit 2 OVP: Zabezpieczenie nadnapięciowe wyjścia 0＝ Normalne 
napięcie wyjściowe

1＝ Nieprawidłowe napięcie wyjściowe
Bit 3 OLP: Zabezpieczenie nadprądowe wyjścia 0＝ Normalny 

prąd wyjściowy

1＝ Nieprawidłowy prąd wyjściowy
Bit 4 SHORT: Zabezpieczenie przed zwarciem 0＝ Zwarcie nie 

występuje 1＝ Zwarcie zabezpieczone
Bit 5 AC_FAIL: Flaga nieprawidłowego AC 0＝ 

Normalny zakres AC 1＝ 
Nieprawidłowy zakres AC

Bit 6 OP_OFF: Status DC 0＝ DC 
włączony 1＝ DC wyłączony

Bit 7 HI_TEMP: Ochrona przed wysoką temperaturą otoczenia 0＝ 
Normalna temperatura otoczenia

1＝ Nieprawidłowa temperatura otoczenia

Wysoki bajt: Bit 0:7

Zarezerwowane: Aktualnie , zachowaj (domyślnie 0) Uwaga: 
Nieobsługiwane ustawienia są wyświetlane jako "0

◎ MFR_ID_B0B5(0x0080-0x0082) to pierwsze 6 kodów nazwy producenta (ASCII);
MFR_ID_B6B11(0x0083-0x0085) to 6 ostatnich kodów nazwy producenta (ASCII).
EX: nazwa producenta to MEANWELL→MFR_ID_B0B5 to MEANWE; MFR_ID_B6B11 to LL

MFR_ID_B0B5

Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5

0x4D 0x45 0x41 0x4E 0x57 0x45

MFR_ID_B6B11

Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5

0x4C 0x4C 0x20 0x20 0x20 0x20

◎ MFR_MODEL_B0B5 (0x0086 - 0x0088) to pierwsze 6 kodów nazwy modelu producenta (ASCII);
MFR_MODEL_B6B11 (0x0089 - 0x008B) to 6 ostatnich kodów nazwy modelu producenta 
(ASCII).
EX: Nazwa modelu to DRS-480-24→MFRMODEL_B0B5 to DRS-48; MFR_MODEL_B6B11 to 0-24

MFR_MODEL_B0B5

Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5

0x44 0x52 0x53 0x2D 0x34 0x38

MFR_ID_B6B11

Bajt 6 Bajt 7 Bajt 8 Bajt 9 Bajt 10 Bajt 11

0x30 0x2D 0x32 0x34 0x20 0x20

5 5
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◎ MFR_REVISION_B0B5(0x008C-0x008E) to wersja oprogramowania układowego. Zakres 
liczb szesnastkowych 0x00(R00.0)~0xFE(R25.4) reprezentuje wersję oprogramowania 
sprzętowego MCU; 0xFF oznacza, że MCU nie istnieje.

EX1: Zasilacz ma sześć modułów MCU. Wersja oprogramowania układowego MCU numer 
1 to wersja R01.3(0x0D), MCU numer 2 to wersja R01.2(0x0C), MCU numer 3 to 
wersja R01.1(0x0B), pozostałe numery MCU to wersja R01.0(0x0A).

Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5

0x0D 0x0C 0x0B 0x0A 0x0A 0x0A

EX2: Zasilacz ma trzy moduły MCU. Wersja oprogramowania układowego MCU numer 1 
to wersja R25.4(0xFE), MCU numer 2 to wersja R10.5(0x69), MCU numer 3 to wersja 
R01.0(0x0A).

Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5

0xFE 0x69 0x0A 0xFF 0xFF 0xFF

◎ MFR_DATE_B0B5(0x0091-0x0093) to data produkcji (ASCII) EX: MFR_DATE_B0B5 to 
180101, co oznacza 2018/01/01

Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5

0x31 0x38 0x30 0x31 0x30 0x31

◎ MFR_SERIAL_B0B5(0x0094-0x0096)、MFR_SERIAL_B6B11

(0x0097-0x0099) są zdefiniowane jako data produkcji i numer seryjny produkcji (ASCII)

EX: Pierwsza jednostka wyprodukowana w dniu 2018/01/01→MFR_SERIAL_B0B5:

180101; MER_SERIAL_B6B11: 000001

Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5

0x31 0x38 0x30 0x31 0x30 0x31

Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5

0x30 0x30 0x30 0x30 0x30 0x31

◎ CURVE_CONFIG(0x00B4)(tylko dla ładowarki)：

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

Wysoki bajt Zarezerwowa

ne

Zarezerwowa

ne

Zarezerwowan

e

Zarezerwowa

ne

Zarezerwowan

e

FVTOE CVTOE CCTOE

Lowbyte CUVE STGS Zarezerwowan

e

Zarezerwowa

ne

TCS CUVS

Niski bajt:

Bit 0:1 CUVS: Wybór krzywej ładowania 00＝ Niestandardowa krzywa 
ładowania (domyślnie) 01＝ Akumulator żelowy
10＝ Akumulator zalany 11＝ 
Akumulator AGM

Bit 2:3 TCS: Ustawienie kompensacji temperatury 00

＝ wyłączenie

01＝ -3 mV/℃/komórka (wartość domyślna)

10＝ -4 mV/℃/komórka

11＝ -5 mV/℃/komórka
Bit 4:5 Zarezerwowany: Aktualnie nieużywany, zachowany (domyślnie 0) Bit 
6 STGS: Ustawienie ładowania 2/3 stopniowego（Nieobsługiwane）
.

0＝ 3-stopniowe ładowanie (domyślnie, CURVE_CV i CURVE_FV) 1

＝ 2-stopniowe ładowanie (tylko CURVE_CV)
Bit 7 CUVE: Włączenie funkcji krzywej ładowania （defalut wynosi 1, modyfikacja nie jest 

obsługiwana）.
0＝ WYŁ (tryb VI) 1＝ WŁ (tryb 
krzywej)

Wysoki bajt:

Bit 0 CCTOE: Włączenie wskazania przekroczenia limitu czasu etapu stałego 
prądu 0＝ OFF (domyślnie)

1＝ ON
Bit 1 CVTOE：Włączenie sygnalizacji przekroczenia limitu czasu stopnia stałego 

napięcia 0＝ WYŁ (domyślnie)

1＝ ON

Bit 2 FTTOE：Włączenie sygnalizacji przekroczenia limitu czasu stopnia napięcia pływającego 0
＝ OFF (domyślnie) 1＝ 
ON

Bit 3:7 Zarezerwowany: aktualnie , zachowany (domyślnie 0)

Uwaga: Nie obsługuje ustawień wyświetlania z "0

5 5
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◎ CHG_STATUS(0x00B8)(tylko dla ładowarki)：

Niski bajt:

Bit 0 FULLM: Status trybu pełnego naładowania 0
＝NIE w pełni naładowany 1 w 
pełni naładowany

Bit 1 CCM: Status trybu stałego prądu
0＝ Ładowarka NIE pracuje w trybie prądu stałego 1＝ Ładowarka 
pracuje w trybie prądu stałego

Bit 2 CVM: Status trybu stałego napięcia
0＝ Ładowarka NIE pracuje w trybie stałego napięcia 1＝ 
Ładowarka pracuje w trybie stałego napięcia

Bit 3 FVM: Status trybu pływaka
0＝ Ładowarka NIE jest w trybie pływaka 1＝ 
Ładowarka jest w trybie pływaka

Bit 4:6 Zarezerwowany: Aktualnie nieużywany, zachowany (domyślnie 0) Bit 
7 DCM: Tryb rozładowania akumulatora

0=Ładowanie 1=Rozładowanie

Wysoki bajt:
Bit 0:1 Zarezerwowany: Aktualnie , zachowany (domyślnie 0) Bit 2

NTCER: Status kompensacji temperatury

Bit 5 CCTOF: Flaga limitu czasu trybu stałego prądu 0

＝ Brak limitu czasu w trybie prądu stałego 1＝ 
Limit czasu w trybie prądu stałego

Bit 6 CVTOF： Flaga przekroczenia czasu w trybie stałego napięcia 0
＝ Brak limitu czasu w trybie stałego napięcia 1＝ Limit czasu w 
trybie stałego napięcia

Bit 7 FVTOF: Flaga przekroczenia czasu w trybie 
pływaka 0＝ BRAK przekroczenia czasu w 
trybie pływaka 1＝ Przekroczenie czasu w 
trybie pływaka

Uwaga: Nie obsługuje ustawień wyświetlania z "0

2 Stage Charge

Napięcie ładowania

0V

100%

Prąd ładowania

10%
0A

0＝ BRAK zwarcia w obwodzie kompensacji temperatury 1
＝nastąpiło zwarcie w obwodzie kompensacji temperatury Bit 3 BTNC: 

Wykrywanie baterii 0
＝Wykryto baterię 1＝ Nie 
wykryto baterii

Bit 4 BUFFTOF: Flaga przekroczenia czasu buforowania 0

＝Brak limitu czasu w buforowaniu

1＝ Limit czasu buforowania

3 Stage Charge

Napięcie ładowania

0V

100%

Prąd ładowania

10%

0A

Stały prąd 
(CURVE_CC)

Limit czasu CC
(CURVE_CC_TIMEOUT)

Stałe napięcie (CURVE_CV)

Taper Current 
(CURVE_TC)

Limit czasu CV
(CURVE_CV _TIMEOUT)

Napięcie pływaka (CURVE_FV)

Limit czasu FV
(CURVE_FV_TIMEOUT)

5 5

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

Wysoki bajt FVTOF CVTOF CCTOF BUFFTOF BTNC NTCER Zarezerwowa

ne

Zarezerwow

ane

Niski bajt DCM Zarezerwowa

ne

Zarezerwowa

ne

Zarezerwowan

e

FVM CVM CCM FULLM

Stałe napięcie 
(CURVE_CV)

Stały prąd
(CURVE_CC)

Taper Current 
(CURVE_TC)

Limit czasu CC
(CURVE_CC_TIMEOUT)

Limit czasu CV
(CURVE_CV _TIMEOUT)
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◎ SCALING_FACTOR(0x00C0-0x00C2)：

Bajt0:

Bit 0:3 VOUT Factor：Współczynnik napięcia wyjściowego
0x0=Nie obsługuje odpowiednich poleceń napięcia wyjściowego 
0x1~0x3=Obecnie nieużywane, zachowaj (domyślnie 0) 0x4=0.001

0x5=0.01

0x6=0.1

0x7=1.0

0x8=10

0x9=100

0xA~0xF= Zarezerwowane

Bit 4:7 Współczynnik IOUT：Współczynnik prądu DC
0x0=Nie obsługuje odpowiednich poleceń prądu wyjściowego 
0x1~0x3=Obecnie nieużywane, zachowaj (domyślnie 0) 0x4=0.001

0x5=0.01

0x6=0.1

0x7=1.0

0x8=10

0x9=100

0xA~0xF= Zarezerwowane

Bajt1:

Bit 0:3 VIN Factor：Współczynnik napięcia wejściowego AC 0x0=Nie 
obsługuje odpowiednich poleceń wejścia AC 0x1~0x3=Obecnie 
nieużywane, zachowaj (domyślnie 0) 0x4=0.001

0x5=0.01

0x6=0.1

0x7=1.0

0x8=10

0x9=100

0xA~0xF= Zarezerwowane

Bit 4:7 FAN_SPEED Factor：Współczynnik prędkości wentylatora 0x0=Nie 
obsługuje poleceń związanych z prędkością wentylatora 
0x1~0x3=Obecnie nieużywane, zachowaj (domyślnie 0) 0x4=0.001

0x5=0.01

0x6=0.1

0x7=1.0

0x8=10

0x9=100

0xA~0xF= Zarezerwowane

Bajt2:

Bit 0:3 TEMPERATURE_1 Factor：Współczynnik wewnętrznej temperatury otoczenia 0x0=Nie obsługuje 
poleceń związanych z wewnętrzną temperaturą otoczenia 0x1~0x3=Obecnie nieużywane, 
zachowaj (domyślnie 0)

0x4=0.001

0x5=0.01

0x6=0.1

0x7=1.0

0x8=10

0x9=100

0xA~0xF= Zarezerwowane

5 5

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

Byte5 Zarezerwowane Zarezerwowane

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

Byte4 Zarezerwowane Zarezerwowane

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

Byte3 Zarezerwowane Współczynnik IIN

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

Bajt2 Współczynnik CURVE_TIMEOUT TEMPERATURE_1 Czynnik

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

Bajt1 Współczynnik FAN_SPEED Współczynnik VIN

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

Bajt0
Współczynnik IOUT Współczynnik VOUT
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Bit 4:7 CURVE_TIMEOUT Factor：Współczynnik limitu czasu CC/CV/Float Niski bajt:

0x0=Nie obsługuje odpowiednich poleceń CURVE_TIMEOUT Bit 0

0x1~0x3=Obecnie , zachowaj (domyślnie 0)

0x4=0.001

0x5=0.01 Bit 1

0x6=0.1

0x7=1.0

0x8=10 Bit 2

0x9=100

0xA~0xF= Zarezerwowane
Bit 3

M/S：Tryb równoległy（Nie obsługuje） 0＝Slave 1＝

Mistrz
DC_OK：Stan napięcia wyjściowego DC 0＝ Stan napięcia wyjściowego DC 
zbyt niski 1＝ Stan napięcia wyjściowego DC NORMALNY
PFC_OK：Stan napięcia wyjściowego PFC po stronie pierwotnej（Nieobsługiwane） 0
＝ Po stronie pierwotnej PFC brak rozruchu lub nieprawidłowe działanie
1＝ Normalny PFC po stronie pierwotnej ORING_OFF：ORING 
MOS OFF（Nie obsługuje）

Bajt 3: 

Bit 0:3 Współczynnik IIN ： Współczynnik prądu wejściowego AC

0＝ Uruchomienie DDD, sterownik ORING MOS WŁĄCZONY 1

＝ Uruchomienie DDD, sterowanie wymuszone ORING MOS 

WYŁĄCZONY

0x0=Nie obsługuje odpowiednich poleceń prądu wejściowego AC Bit 4 ADL_ON：Aktywny stan kontroli obciążenia pozornego（Nieobsługiwane）.

0x1~0x3=Obecnie , zachowaj (domyślnie 0) 0＝ Aktywne obciążenie pozorne WYŁĄCZONE/Nieobsługiwane 1＝

0x4=0.001 Aktywne obciążenie zastępcze ON INITIAL_STATE：

0x5=0.01 Bit 5 Stan inicjalizacji urządzenia 0＝ W trakcie inicjalizacji

0x6=0.1

0x7=1.0

0x8=10
Bit 6

0x9=100

Bit 4:7
0xA~0xF= Zarezerwowane

Zarezerwowane：Obecnie , zachowaj (domyślnie 0)
Bit 7

status
1＝ NIE w stanie inicjalizacji EEPER： Błąd dostępu do 
danych EEPROM 0＝Normalny dostęp do danych 
EEPROM 1＝Normalny dostęp do danych EEPROM 
CHG/UPS：Stan pracy 0＝Tryb ładowania

Bajt4~Bajt5:

Bit 0:7 Zarezerwowany：Obecnie , zachowany (domyślnie 0)

◎ SYSTEM_STATUS(0x00C3) :

1＝ Tryb UPS

Wysoki bajt:

Bit 0:7 Zarezerwowany：Obecnie , zachowaj (domyślnie 0) Uwaga: Ustawienia 
nieobsługiwane są wyświetlane z "0

◎ SYSTEM_CONFIG(0x00C4)：.

5 5

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

Wysoki bajt
Zarezerwowan

e

Zarezerwowan

e

Zarezerwowan

e

Zarezerwowan

e

Zarezerwowan

e

Zarezerwowane Zarezerwowan

e

Zarezerwowan

e

Niski bajt CHG/ 

UPS

EEPER INITIAL_ 

STATE

ADL_ON ORING_ OFF PFC_OK DC_OK M/S

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

Wysoki bajt - - - - - EEP_OFF EEP_CONFIG

Niski bajt - - - - - OPERATION_INIT MOD_CTRL
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Niski bajt:

Bit 0 MOD_CTRL：Status kontroli Modbus （Nieobsługuje） 0

＝SVR

1＝Modbus (VOUT_SET, IOUT_SET, OPERATION)
Bit 1:2 OPERATION_INIT：Wstępnie ustawiona wartość polecenia włączenia zasilania 0b00＝

Zasilanie wyłączone, wstępnie ustawione 0x00(OFF)
0b01＝Zasilanie włączone, ustawienie wstępne 
0x01(ON) 0b10＝Ustawienie wstępne to 
poprzednia wartość 0b11＝Zarezerwowane, 
aktualnie nieużywane

Bit 3:7 Zarezerwowany：Obecnie , zachowaj (domyślnie 0)

Wysoki bajt:

Bit 0:1 EEP_CONFIG: Konfiguracja pamięci EEPROM
00: Natychmiast. Zmiany parametrów są natychmiast zapisywane w pamięci EEPROM 

(domyślne ustawienie fabryczne).
01: 1 minuta opóźnienia. Zapis zmian do pamięci EEPROM, jeśli wszystkie parametry 

pozostaną niezmienione przez 1 minutę.
10: 10-minutowe opóźnienie. Zapis zmian do pamięci EEPROM, jeśli wszystkie parametry 

pozostaną niezmienione przez 10 minut.

11: Zarezerwowane

Bit 2 EEP_OFF: Funkcja pamięci EEPROM WŁ.

0: Włącz. Parametry mają być zapisywane w pamięci EEPROM (domyślne ustawienie 
fabryczne) 1: Wyłącz. Parametry NIE będą zapisywane w pamięci EEPROM

Niski bajt:

Bit 0 Life_Test_EN：Funkcja autotestu akumulatora 0＝ OFF

1＝ON (domyślnie)
Bit 1 UPS_OFF_EN： Wymuś stan uruchomienia za pomocą przycisku, aby wyłączyć 0＝ 

OFF (domyślnie)

1＝ON
Bit 2 Time_Buff_EN：Time_Buffering funkcja ustawień 0＝ OFF (domyślnie)

1＝ON

Bit 3 Wake_Up_EN: Pobudzenie baterii (aktywacja baterii litowych)

0= WYŁ.

1= On（domyślnie）.

Bit 4 UPS_Delay_EN: Opóźnienie wyłączenia w trybie UPS

0= OFF (domyślnie)

1= ON

Bit 5 UPS_Shutdown_EN: Umożliwia ustawienie czasu ponownego uruchomienia w trybie UPS.

0= WYŁ. (domyślnie)

1= ON

Bit 6:7 Zarezerwowany：Obecnie , zachowany (domyślnie 0)

Uwaga:1. opis czasu Buffering/UPS_Delay_Time

/UPS_Shutdown_ Time

T1: Ustaw czas od wyłączenia zasilania do

Uwaga: Nie obsługuje ustawień wyświetlania z "0

◎ UPS_CONFIG(0x00D2)：

U

Vo:Wyjście DC

AC

T1 T2 T3

początek procesu wyłączania (DRS 
przechodzi do T2 po zakończeniu czasu T1).

T2: Ustawianie czasu procesu wyłączania.

T3: Ustawienie czasu opóźnienia od
wyjście jest wyłączone do 
momentu ponownego włączenia 
wyjścia.

t

5 5

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

Wysoki bajt Zarezerwowan

e

Zarezerwowan

e

Zarezerwow

ane

Zarezerwow

ane

Zarezerwowa

ne

Zarezerwowane Zarezerwowane Zarezerwowa

ne

Niski bajt Zarezerwowan

e

Zarezerwowan

e

UPS_

Shutdown_PL

UPS_Delay

_PL

Wake_ 
Up_EN

Time_ 

Buff_EN

UPS_ 

OFF_EN

Life_ 

Test_PL
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T1 można ustawić za pomocą adresu polecenia 0XE4 (Time Buffering), szczegółowe informacje 
znajdują się w rozdziale 5.4.1.6;

• Wykres napięcia wyjściowego w czasie, gdy baterie nie są podłączone.

T2 można ustawić za pomocą polecenia o adresie 0XE8 (UPS_Delay_Time), szczegółowe informacje 
znajdują się w rozdziale 5.4.1.6;
T3 można ustawić za pomocą polecenia o adresie 0XE9 (UPS_Shutdown_Time), szczegółowe 
informacje znajdują się w rozdziale 5.4.1.6.

V

130%Vo

100%Vo

70%Vo

Vo=Vrated

Uwaga: 2. opis Wake_up 0 5s t

Po włączeniu DRS ustala stabilne napięcie wyjściowe, które jest znamionowym napięciem 
wyjściowym.

Po 5 sekundach napięcie wyjściowe spadnie do 70% napięcia znamionowego, a następnie

• Wykres napięcia wyjściowego w czasie, gdy baterie są podłączone.

stopniowo wzrasta do napięcia akumulatorów. Jeśli żadne baterie nie są podłączone, napięcie 
wzrośnie do 130% napięcia znamionowego, a następnie spadnie do napięcia znamionowego. Po 
tym czasie proces wake_up kończy się i rozpoczyna się ładowanie.

Po włączeniu proces wake_up jest wykonywany co 5 minut.

To polecenie może wyłączyć proces wake_up (Wake_Up_EN=0), który ma miejsce

V
130%Vo

V1 
100%Vo

70%Vo

Vo=Vrated

Napięcie akumulatorów

co 5 minut, ale tego przy włączaniu DRS nie można . 0 5s t

Uwaga: 3. opis Life_Test

Gdy Vbat≥ znamionowego napięcia wyjściowego i prąd ładowania≥ 5%, DRS przeprowadzi test 
akumulatora co 30 sekund, aby wykryć, czy akumulator jest w normalnym stanie (domyślnie jest 
włączony). Jeśli DRS wykryje, że napięcie akumulatora jest niższe niż limit BAT_Low, zostanie to 
uznane za stan nienormalny, a VBAT dostosuje się do znamionowego napięcia wyjściowego.

Wysoki bajt：

Bit 0:7 Zarezerwowany：Obecnie , zachowaj (domyślnie 0) Uwaga: Ustawienia 
nieobsługiwane są wyświetlane z "0

5.4.2 Przykłady komunikacji

Poniżej podano przykłady żądania i odpowiedzi dla każdego kodu funkcji Modbus RTU.

5.4.2.1 Odczyt rejestru przetrzymywania（FC=03）

Komunikat żądania określa rejestr początkowy i liczbę rejestrów do odczytania.

5 5
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Na przykład: master żąda zawartości rejestrów podtrzymania wyjścia analogowego 
0x0080~0x0085 (MFR_ID_B0B5, MFR_ID_B6B11) od slave 3.

Prośba:

0x83 0x03 0x00 80 0x00 06 0xDA 02

0x83：Slave ID 3

0x03：Kod funkcji 3（Odczyt rejestrów R podtrzymania wyjścia analogowego） 0x00 80
：Adres danych pierwszego żądanego rejestru
0x00 06：Łączna liczba żądanych rejestrów（Odczytaj 6 rejestrów 0x0080~ 0x0085）
0xDA 02： Sprawdzanie błędu CRC-16. Należy pamiętać, że CRC wysyła najpierw niski bajt.

Odpowiedź：

0x83 0x03 0x0C 0x4D 45 41 4E 57 45

4C 4C 20 20 20 20

0x4A 8C

0x83：Slave ID 3

0x03：Kod funkcji 3（Odczyt rejestrów R podtrzymania wyjścia analogowego） 0x0C：
Liczba bajtów danych do wykonania（12 bajtów）

0x4D 45 41 4E 57 45 4C 4C 20 20 20 20： oznacza, że produkcja
nazwa niewolnika to MEAN WELL

0x4A 8C: Kontrola błędów CRC-16. Należy pamiętać, że CRC wysyła najpierw bajt Low.

5.4.2.2 Odczyt rejestru wejściowego（FC=04）

Komunikat żądania określa rejestr początkowy i liczbę rejestrów do odczytania.

Na przykład: Master żąda zawartości rejestru wejścia analogowego 0x0060（READ_VOUT
） z urządzenia slave 3.

Prośba:

0x83 0x04 0x00 60 0x00 01 0x2F F6

0x83：Slave ID 3

0x04：Kod funkcji 4（Odczyt rejestrów wejścia analogowego） 0x00 60：
Adres danych pierwszego żądanego rejestru
0x00 01：Łączna liczba żądanych rejestrów（Odczytaj tylko 1 rejestr z 0x0060）.
0x2F F6： Sprawdzanie błędu CRC-16. Należy pamiętać, że CRC wysyła najpierw niski 

bajt.

Odpowiedź：

0x83 0x04 0x02 0x15 7C 0xCE 5F

0x83：Slave ID 3

0x04：Kod funkcji 4（Odczyt analogowego rejestru wejściowego） 0x02： Liczba 
bajtów danych do wykonania（2 bajty）
0x15 7C：Zawartość rejestru: HEX 0x15 7C= DEC 5500=  55.00V
0xCE 5F: Kontrola błędów CRC-16. Należy pamiętać, że CRC wysyła najpierw bajt Low.

5.4.2.3 Zapis pojedynczego rejestru（FC=06）

Komunikat żądania określa odniesienie do rejestru, które ma zostać zapisane.
Na przykład: master zapisuje PSU ON do rejestru podtrzymania wyjścia analogowego 

0x0000 (OPERATION) dla slave 3.

Prośba:

0x83 0x06 0x00 00 0x00 01 0x56 28

0x83：Slave ID 3

0x06：Kod funkcji 6（Pre-set single register） 0x00 00：Adres 
danych rejestru

0x00 01： Wartość do zapisania
0x56 28： Sprawdzanie błędu CRC-16. Należy pamiętać, że CRC wysyła najpierw bajt Low.

Odpowiedź：
Normalną odpowiedzią jest echo zapytania, zwracane po zapisaniu zawartości rejestru.

5 5
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6 5

0.01

5.4.3 Praktyczne działanie Modbus

Poniższe kroki opisują, jak ustawić DRS-240-48 na 56V (dla DRS-240-48, zakres napięcia 
wyjściowego wynosi 40V~56V)

1. Potwierdź adres urządzenia DRS-240-48
2 1
4 3 

(Patrz rozdział 5.4.1.4: Dodatkowa definicja adresu)
8 7

120Ω   120Ω

DA

Kontroler

DB

RJ45

DA(PIN7)

DBL(PIN6)

3. Ustaw napięcie wyjściowe na 56V

CN12

Slave ID Opis

0x8X X oznacza adres urządzenia

Tak więc adres DRS-240-48 to 0x83.

2. Podłącz styki DATA+ / DATA- urządzenia nadrzędnego do odpowiednich styków 
DATA+(PIN6) i DATA-(PIN7) złącza RJ45 zasilania. Zaleca się ustanowienie wspólnej masy 
dla systemu komunikacyjnego w celu zwiększenia niezawodności komunikacji za pomocą 
GND_Aux(PIN8) złącza RJ45.

Ustawienie warstwy fizycznej jak poniżej:

Kontrola Ustawienie

Szybkość 

transmisji

115200

Bity danych 8

Bit stopu 1

Parytet Brak

Kontrola 

przepływu

Brak

◎ Dodanie rezystora terminującego 120u zarówno do kontrolera, jak i do końca 
zasilania może zwiększyć stabilność komunikacji.

◎ Jeśli urządzenie jest terminalem, zaleca się podłączenie rezystora terminującego.

0x83: Slave ID83

0x06: Kod funkcji 6 (zapis pojedynczego rejestru) 0x0020: Rejestr 
VOUT_SET

0x15E0: 56V 1560010x15E0

0x4875: Sprawdzanie błędów CRC16

Uwaga: Współczynnik konwersji dla VOUT_SET wynosi 0,01，więc 
56V 

=5600

4. Zaleca się sprawdzenie wszystkich ustawień i parametrów przy użyciu odpowiednich opcji. W 
przypadku, gdy nie spełniają one wymagań użytkownika, można je w razie potrzeby zmienić.

EX: Odczytaj VOUT_SET, aby sprawdzić, czy napięcie wyjściowe zostało ustawione na odpowiedni 
poziom VOUT_Set, aby sprawdzić, czy napięcie wyjściowe zostało ustawione na odpowiedni 
poziom.

Odczyt VOUT_SET:
Adres slave'a Kod funkcji Data Adres 

pierwszego 
żądanego rejestru

Całkowita 
liczba żądanych CRC

0x83 0x03 0x0020 0x0001 0x9BE2

Adres slave'a Kod funkcji Liczba kolejnych bajtów 
danych Dane CRC

0x83 0x03 0x01 0x15E0 0x0574

Dane:0x15E0→ 5600=56V

5. Na koniec, jeśli nie ma napięcia wyjściowego, należy sprawdzić, czy podłączony jest prąd 
zmienny; jeśli jest gorący, można zewrzeć PIN7. PIN8 CN12 lub długo nacisnąć przycisk

Przycisk uruchamiania akumulatora przez 3 sekundy, a następnie zwolniony, patrz rozdział 5.7 w celu 

uzyskania szczegółowych informacji.

Pomiędzy A0/A1 i

GND(pojedyncze)

Logika

Otwarty 1

Krótki 0

Nr urządzenia. Urządzenia Adres

A1 A0

0 0 0

1 0 1

2 1 0

3 1 1

5 5

Niewolnik

Adres

Funkcja

Kod

Liczba

bajty danych do floolw

Dane CRC

0x83 0x03 0x01 0x15E0 0x5074
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Czas odpowiedzi Czas marginesu pakietu
(PSU/CHG do kontrolera) (Kontroler do PSU/CHG)

Okres żądania

ANBus cC lista poleceń5.4.4 Komunikacja CANBus

⚫ Warstwa fizyczna

Protokół ten jest zgodny z normą CAN ISO-11898, a szybkość transmisji wynosi 250 
Kb/s.

⚫ Format ramki protokołu

Protokół jest zgodny z CAN 2.0B, rozszerzonym formatem ramki.

⚫ Interfejs komunikacyjny

Min. czas żądania (kontroler do PSU/CHG): 20ms。 Maks. czas 
odpowiedzi (PSU/CHG do kontrolera): 5 ms。

Minimalny czas marginesu pakietu (kontroler do PSU/CHG): 5 sekund。

5.4.4.2

ZASILACZ CAN-RX
(kontroler 

formularzy)

(Kontroler do PSU/CHG)

Dane RX Dane RX

ZASILACZ CAN-TX

5.4.4.1 Identyfikator 

wiadomości

Czas reakcji (PSU/CHG do 
kontrolera)

Dane TX

Czas marginesu pakietu

( Kontroler do PSU/CHG)

Opis Identyfikator wiadomości

Identyfikator wiadomości DRS 0x000C00XX

Identyfikator komunikatu urządzenia nadrzędnego 0x000C01XX

Transmisja 0x000C01FF

PS：XX oznacza adres urządzenia DRS (zależny od A0~A1, od 0x00 do 0x03).

Okres żądania

5 5

Kod polecenia Nazwa polecenia Typ transakcji # Liczba 

bajtów 

danych

Opis

0x0000 DZIAŁANIE R/W 1 Zdalne 

włączanie/wyłączanie

0x0020 VOUT_SET R/W 2 Ustawione napięcie 
wyjściowe (format:

wartość, F=0,01)

0x0040 FAULT_STATUS R 2 Nieprawidłowy status

0x0050 READ_VIN R 2 Odczytana wartość napięcia 
wejściowego
(format: wartość, 
F=0.1)

0x0060 READ_VOUT R 2 Napięcie wyjściowe (format:

wartość, F=0,01)

0x0061 READ_IOUT R 2 Prąd wyjściowy 
(format:

wartość, F=0,01)

0x0062 READ_TEMPERATURE_1 R 2 Wewnętrzna temperatura 
otoczenia (format:

wartość, F=0,1)

0x0080 MFR_ID_B0B5 R 6 Nazwa producenta

0x0081 MFR_ID_B6B11 R 6 Nazwa producenta

0x0082 MFR_MODEL_B0B5 R 6 Model produkcji

0x0083 MFR_MODEL _B6B11 R 6 Model produkcji

0x0084 MFR_REVISION_B0B5 R 6 Wersja oprogramowania 

sprzętowego

0x0085 MFR_LOCATION_B0B2 R/W 3 Miejsce produkcji

0x0086 MFR_DATE_B0B5 R/W 6 Data produkcji
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0x00D4 READ_IBAT R 2 Prąd ładowania lub 
rozładowania akumulatora 

(format: wartość, F=0,01)

0x00D5 READ_BAT_TEMPERATURE R 2 Temperatura akumulatora 
(format: wartość, F=0,1)

0x00D6 CYKLE ŁADOWANIA R/W 2 Cykle ładowania (nie 
obsługuje)

0x00D7 AH CHARGED R/W 2 Pojemność baterii (nie 
obsługuje)

0x00E0 AC_Fail_LL_SET R/W 2 Ustawienie niskiego 
punktu linii awarii AC

0x00E1 AC_Fail_HL_SET R/W 2 Ustawienie wysokiego punktu 
linii awarii AC

0x00E2 AC_OK_LL_SET R/W 2 Ustawienie niskiego punktu linii 
AC OK

0x00E3 AC_OK_HL_SET R/W 2 Ustawienie wysokiego 
punktu linii AC OK

0x00E4 TIME_BUFFERING R/W 2 Ustawienie czasu buforowania

0x00E5 BACKUP R/W 2 Zliczanie zasilania awaryjnego 

(nie obsługuje)

0x00E6 CZAS PRACY R/W 4
Czas działania (bez 

wsparcia)

0x00E7 UPS_Delay_Time R/W 2 Ustawienie czasu opóźnienia 
wyłączenia UPS

0x00E8 UPS_Shutdown_Time R/W 2
Ustawienie czasu 
wyłączenia UPS

Uwaga: 1. Konwersja wartości ustawień i odczytu jest zdefiniowana w następujący sposób: Wartość 
rzeczywista= Wartość odczytu komunikacji ×F aktor (wartość F).

Wśród nich Factor musi odnosić się do definicji SCALING_FACTOR na każdej liście modeli.

EX: Vo_real(rzeczywiste napięcie DC)= READ_VOUT ×F aktor.

Jeśli współczynnik READ_VOUT danego modelu wynosi 0,01, wartość odczytu komunikacji wynosi

0x0960(szesnastkowo)→2400(dziesiętnie), to Vo_real= 2400 ×0 .01= 24.00V.

1. Ustawienie Time_Buffering działa tylko wtedy, gdy bit2 niskich bajtów UPS_CONFIG(0x00D2)=1.

2. Ustawienie UPS_Delay_Time działa tylko wtedy, gdy bit 4 niskiego bajtu UPS_CONFIG (0x00D2) ma wartość 1.

3. Ustawienie UPS_Shutdown_Time zaczyna obowiązywać tylko wtedy, gdy bit 5 niskiego bajtu UPS_CONFIG

5 5

0x0087 MFR_SERIAL_B0B5 R/W 6 Numer seryjny producenta

0x0088 MFR_SERIAL_B6B11 R/W 6 Numer seryjny producenta

0x00B0 CURVE_CC R/W 2 Ustawienie prądu stałego 
(format:

wartość, F=0,01)

0x00B 1 CURVE_CV R/W 2 Ustawienie stałego napięcia 
(format:

wartość, F=0,01)

0x00B2 C URVE_FV R/W 2 Ustawienie zmiennego napięcia 
(format:

wartość, F=0,01)

0x00B3 CURVE_TC R/W 2 Bieżące ustawienie stożka 
(format:

wartość, F=0,01)

0x00B4 CURVE_CONFIG R/W 2 Ustawienie konfiguracji

0x00B5 CURVE_CC_TIMEOUT R/W 2 Ustawienie limitu czasu ładowania CC

0x00B6 CURVE_CV_TIMEOUT R/W 2 Ustawienie limitu czasu ładowania CV

0x00B7 CURVE_FV_TIMEOUT R/W 2 Ustawienie limitu czasu ładowania FV

0x00B8 CHG_STATUS R 2 Raportowanie stanu ładowania (tylko 
dla ładowarki)

0x00C0 SCALING_FACTOR R 2 Współczynnik skalowania

0x00C1 SYSTEM_STATUS R 2 Stan systemu

0 x00C2 SYSTEM_CONFIG R/W 2 Konfiguracja systemu

0x00D0 BAT_UVP_SET R/W 2 Ustawienie ochrony BAT_LOW

0x00D1 Force_BAT_UVP_SET R/W 2 Wymuś ustawienie ochrony 
BAT_LOW

0x00D2 UPS_CONFIG R/W 2 Ustawienie konfiguracji UPS

0x00D3 READ_VBAT R 2 Napięcie akumulatora (format:

wartość, F=0,01)
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◎ FAULT_STATUS(0x0040)：.

Niski bajt:

Bit 0 FAN_FAIL：Nieprawidłowy stan wentylatora () 0

＝Stan normalny

1= Stan nienormalny
Bit 1 OTP：Zabezpieczenie przed nadmierną 

temperaturą 0＝Normalna temperatura 
wewnętrzna 1＝Normalna temperatura 
wewnętrzna

Bit 2 OVP：Zabezpieczenie nadnapięciowe wyjścia 0＝ Normalne 
napięcie wyjściowe

1＝ Nieprawidłowe wyjście
Bit 3 OLP：Zabezpieczenie nadprądowe wyjścia 0＝ 

Normalny prąd wyjściowy

1＝ Nieprawidłowy prąd wyjściowy
Bit 4 SHORT：Zabezpieczenie przed zwarciem 0＝ 

Zwarcie nie występuje 1 ＝  Zwarcie 
zabezpieczone

Bit 5 AC_FAIL：Flaga nieprawidłowego AC 0＝ 
Normalny zakres AC 1＝
Nieprawidłowy zakres AC

Bit 6 OP_OFF： Status DC 0＝ DC 
włączony 1＝ DC wyłączony

Bit 7 HI_TEMP：Zabezpieczenie przed wysoką temperaturą otoczenia 0＝ 
Normalna temperatura otoczenia

1＝ Nieprawidłowa temperatura otoczenia

Wysoki bajt:

Bit 0:7 Zarezerwowany：Obecnie , zachowaj (domyślnie 0) Uwaga: 
Nieobsługiwane ustawienia są wyświetlane jako "0

◎ MFR_ID_B0B5(0x0080) to pierwsze 6 kodów nazwy producenta (ASCII);
MFR_ID_B6B11(0x0081) to 6 ostatnich kodów nazwy producenta (ASCII).
EX: nazwa producenta to MEANWELL→MFR_ID_B0B5 to MEANWE; MFR_ID_B6B11 to LL

MFR_ID_B0B5

Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5

0x4D 0x45 0x41 0x4E 0x57 0x45

MFR_ID_B6B11

Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5

0x4C 0x4C 0x20 0x20 0x20 0x20

◎ MFR_MODEL_B0B5(0x0082) to pierwsze 6 kodów nazwy modelu producenta (ASCII);
MFR_MODEL_B6B11(0x0083) to 6 ostatnich kodów nazwy modelu producenta (ASCII).
EX: Nazwa modelu to DRS-480-24→MFRMODEL_B0B5 to DRS-48; MFR_MODEL_B6B11 to 0-

24

MFR_MODEL_B0B5

Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5

0x44 0x52 0x53 0x2D 0x34 0x38

MFR_ID_B6B11

Bajt 6 Bajt 7 Bajt 8 Bajt 9 Bajt 10 Bajt 11

0x30 0x2D 0x32 0x34 0x20 0x20

◎ MFR_REVISION_B0B5(0x0084) to wersja oprogramowania sprzętowego. Zakres liczb 
szesnastkowych 0x00(R00.0)~0xFE(R25.4) reprezentuje wersję oprogramowania MCU; 0xFF 
oznacza, że MCU nie istnieje.

5 5

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

Wysoki bajt Zarezerwowane Zarezerwowane Zarezerwowan

e

Zarezerwowan

e

Zarezerwowan

e

Zarezerwowane Zarezerwowane

Niski bajt OP_OFF AC_FAIL KRÓTKI OLP OVP OTP
FAN_FAIL
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Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1

EX1: Zasilacz ma sześć modułów MCU. Wersja oprogramowania MCU numer 1 to wersja 
R01.3(0x0D), MCU numer 2 to wersja R01.2(0x0C), MCU numer 3 to wersja 
R01.1(0x0B), pozostałe numery MCU to wersja R01.0(0x0A).

Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5

0x0D 0x0C 0x0B 0x0A 0x0A 0x0A

EX2: Zasilacz ma trzy moduły MCU. Wersja oprogramowania układowego MCU numer 1 
to wersja R25.4(0xFE), MCU numer 2 to wersja R10.5(0x69), MCU numer 3 to wersja 
R01.0(0x0A).

Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5

0xFE 0x69 0x0A 0xFF 0xFF 0xFF

◎ MFR_DATE_B0B5(0x0086) to data produkcji (ASCII) EX: MFR_DATE_B0B5 
to 180101, co oznacza 2018/01/01

Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5

0x31 0x38 0x30 0x31 0x30 0x31

◎  MFR_SERIAL_B0B5(0x0087)、MFR_SERIAL_B6B11(0x0088)  are
zdefiniowane jako data produkcji i numer seryjny produkcji (ASCII) EX: Pierwsze 
urządzenie wyprodukowane w dniu 2018/01/01→MFR_SERIAL_B0B5:

180101; MER_SERIAL_B6B11: 000001

Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5

0x31 0x38 0x30 0x31 0x30 0x31

Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5

0x30 0x30 0x30 0x30 0x30 0x31

◎ CURVE_CONFIG(0x00B4)(tylko dla ładowarki)：

Niski bajt:

Bit 0:1 CUVS ： Wybór krzywej ładowania 00＝ Niestandardowa 
krzywa ładowania (domyślnie) 01＝ Akumulator żelowy
10＝ Akumulator zalany 11＝ 
Akumulator AGM

Bit 2:3 TCS：Ustawienie kompensacji temperatury 00

＝ wyłączenie

01＝ -3 mV/℃/komórka (wartość domyślna) 10

＝ -4 mV/℃/komórkę

11＝ -5 mV/℃/komórka
Bit 4:5 Zarezerwowany：Obecnie nieużywany, zachowaj (domyślnie 0) Bit 6

STGS：2/3-stopniowe ustawienie ładowania（Nieobsługiwane）.

0＝ 3-stopniowe ładowanie (domyślnie, CURVE_CV i CURVE_FV) 1

＝ 2-stopniowe ładowanie (tylko CURVE_CV)

Bit 7 CUVE：Charge Curve Function Enable（domyślnie 1, modyfikacja nie jest 
obsługiwana）.

0＝OFF (tryb VI) 1＝ ON (tryb krzywej)

Wysoki bajt:

Bit 0 CCTOE：Constant current stage timeout indication enable 0＝ OFF 
(domyślnie)

1＝ ON
Bit 1 CVTOE：Włączenie sygnalizacji przekroczenia limitu czasu fazy stałego 

napięcia 0＝ WYŁ (domyślnie)

1＝ ON

Bit 2 FTTOE：Włączenie sygnalizacji przekroczenia limitu czasu stopnia napięcia pływającego 0
＝ OFF (domyślnie) 1＝ 
ON

Bit 3:7 Zarezerwowany：Obecnie , zachowany (domyślnie 0)

Uwaga: Nie obsługuje ustawień wyświetlania z "0

◎ CHG_STATUS(0x00B8)(tylko dla ładowarki)：

5 5

Bit0

Wysoki bajt Zarezerwowan

e

Zarezerwowan

e

Zarezerwowan

e

Zarezerwowan

e

Zarezerwowa

ne

FVTOE CVTOE CCTOE

Lowbyte CUVE STGS Zarezerwowan

e

Zarezerwowan

e

TCS CUVS

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

Wysoki bajt FVTOF CVTOF CCTOF BUFFTOF BTNC NTCER Zarezerwowa

ne

Zarezerwowan

e

Niski bajt DCM Zarezerwowa

ne

Zarezerwowa

ne

Zarezerwowane FVM CVM CCM FULLM



51 52

Niski bajt:

Bit 0 FULLM：Status trybu pełnego naładowania 0

＝NIE w pełni naładowany 1＝ w 
pełni naładowany

Bit 1 CCM：Stały bieżący status trybu

0＝ Ładowarka NIE w trybie stałego prądu 1
＝Ładowarka w trybie stałego prądu Bit 2
CVM：Status trybu stałego napięcia

Bit 7 FVTOF： Flaga przekroczenia limitu czasu trybu float 0

＝Brak limitu czasu w trybie pływaka 1＝ Limit czasu 
w trybie pływaka

Uwaga: Nie obsługuje ustawień wyświetlania z "0

Wykres krzywej ładowania:

3-stopniowe ładowanie

0＝ Ładowarka NIE w trybie stałego napięcia 1＝
Ładowarka w trybie stałego napięcia Bit 3
FVM：Status trybu zmiennego

0＝ Ładowarka NIE jest w trybie pływaka 1＝

Ładowarka w trybie pływaka
Bit 4:6 Zarezerwowany：Obecnie nieużywany, zachowaj (domyślnie 0) Bit 7

DCM：Tryb rozładowania baterii
0=Ładowanie 1=Rozładowanie

Wysoki bajt:

Bit 0:1 Zarezerwowany：Obecnie , zachowany (domyślnie 0)

Napięcie ładowania

0V

100%

Prąd ładowania

10%

0A

2-stopniowe 
ładowanie

Stały prąd 
(CURVE_CC)

Limit czasu CC
(CURVE_CC_TIMEOUT)

Stałe napięcie
(CURVE_CV)

Taper Current 
(CURVE_TC)

Limit czasu CV
(CURVE_CV _TIMEOUT)

Stałe napięcie 
(CURVE_CV)

Napięcie pływaka 
(CURVE_FV)

Limit czasu FV
(CURVE_FV_TIMEOUT)

Stały prąd 
(CURVE_CC)

Taper Current 
(CURVE_TC)

0＝ Brak limitu czasu buforowania 1＝ Limit czasu 
buforowania

Bit 5 CCTOF： Flaga przekroczenia czasu w trybie stałego prądu

0A

Limit czasu CC
(CURVE_CC_TIMEOUT)

Limit czasu CV
(CURVE_CV _TIMEOUT)

0＝ Brak limitu czasu w trybie prądu stałego 1＝ Limit czasu w 
trybie prądu stałego

Bit 6 CVTOF： Flaga przekroczenia czasu w trybie stałego napięcia 0

＝Brak limitu czasu w trybie stałego napięcia

1＝ Limit czasu trybu stałego napięcia

◎ SYSTEM_STATUS(0x00C1) :

5 5

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

Wysoki bajt Zarezerwowan

e

Zarezerwowan

e

Zarezerwowan

e

Zarezerwowan

e

Zarezerwowan

e

Zarezerwowan

e

Zarezerwowan

e

Zarezerwowa

ne

Niski bajt CHG/UPS EEPER INITIAL_ 

STATE
ADL_ON ORING_ 

OFF

PFC_OK DC_OK M/S

Bit 2 NTCER：Status kompensacji temperatury

0＝ BRAK zwarcia w obwodzie kompensacji temperatury Napięcie ładowania

1＝ nastąpiło zwarcie w obwodzie kompensacji temperatury 0V

Bit 3 BTNC：Wykrywanie baterii

0＝ Wykryto baterię
100%

1＝ NIE wykryto baterii Prąd ładowania

Bit 4 BUFFTOF ： Flaga przekroczenia limitu czasu buforowania 10%
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0＝

Niski bajt:

Bit 0 M/S：Tryb równoległy（Nie obsługuje）. 0

＝Slave 1＝

Master

Bit 1 DC_OK：Sekundowy stan napięcia wyjściowego DC 0＝
Stan napięcia wyjściowego drugiego kanału DD ZA NISKI 1＝ Stan 
napięcia wyjściowego drugiego kanału DD NORMALNY

Bit 2 PFC_OK：Stan napięcia wyjściowego PFC po stronie pierwotnej（Nieobsługiwane） 
0＝ Strona pierwotna PFC nie uruchamia się lub działa nieprawidłowo

1＝ Normalny PFC po stronie pierwotnej

Bit 3 ORING_OFF：ORING MOS OFF（Nie obsługuje）. 0
＝Rozruch DD, sterownik ORING MOS WŁĄCZONY 1＝ 
Rozruch DD, sterowanie wymuszone ORING MOS 
WYŁĄCZONY

Bit 4 ADL_ON：Aktywny stan kontroli obciążenia zastępczego（Nieobsługiwane） 0＝ 
Aktywne sztuczne obciążenie wyłączone/nieobsługiwane

1＝ Aktywne obciążenie zastępcze WŁ.

Bit 5 INITIAL_STATE：Status inicjalizacji urządzenia 0
＝W stanie inicjalizacji 1＝ NIE w stanie 
inicjalizacji

Bit 6 EEPER：Błąd dostępu do danych EEPROM 0＝
Normalny dostęp do danych EEPROM 1＝Nienormalny dostęp 
do danych EEPROM

Bit 7 CHG/UPS：Stan pracy 0＝ Tryb ładowania

1＝ Tryb UPS

Wysoki bajt:

Bit 0:7 Zarezerwowany：Obecnie , zachowaj (domyślnie 0) Uwaga: Ustawienia 
nieobsługiwane są wyświetlane z "0

◎ SYSTEM_CONFIG(0x00C2)：

Niski bajt:

Bit 0 CAN_CTRL：Status kontroli CANBus （Nieobsługuje） 0＝ SVR

1＝CANBus(VOUT_SET, IOUT_SET, OPERATION)

Bit 1:2 OPERATION_INIT： Wstępnie ustawiona wartość polecenia włączenia zasilania 0b0 Wyłączenie 
zasilania, wstępnie ustawione 0x00(OFF)
0b01＝Zasilanie włączone, ustawienie wstępne 
0x01(ON) 0b10＝Ustawienie wstępne to 
poprzednia wartość 0b11＝Zarezerwowane, 
aktualnie nieużywane

Bit 3:7 Zarezerwowany：Obecnie , zachowaj (domyślnie 0)

Wysoki bajt:

Bit 0:1 EEP_CONFIG: Konfiguracja pamięci EEPROM
00: Natychmiast. Zmiany parametrów są natychmiast zapisywane w pamięci EEPROM 

(domyślne ustawienie fabryczne).
01: 1 minuta opóźnienia. Zapis zmian do pamięci EEPROM, jeśli wszystkie parametry 

pozostaną niezmienione przez 1 minutę.
10: 10-minutowe opóźnienie. Zapis zmian do pamięci EEPROM, jeśli wszystkie parametry pozostaną 

niezmienione przez 10 minut.

11: Zarezerwowane

Bit 2 EEP_OFF: Funkcja pamięci EEPROM WŁ.

0: Włącz. Parametry mają być zapisywane w pamięci EEPROM (domyślne ustawienie 
fabryczne) 1: Wyłącz. Parametry NIE będą zapisywane w pamięci EEPROM

Uwaga: Nie obsługuje ustawień wyświetlania z "0

◎ UPS_CONFIG(0x00D2)：
Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

Wysoki bajt Zarezerwowan

e

Zarezerwowan

e

Zarezerwow

ane

Zarezerwowa

ne

Zarezerwowa

ne

Zarezerwowane Zarezerwowan

e

Zarezerwowa

ne

Niski bajt Zarezerwowan

e

Zarezerwowan

e

UPS_

Shutdown_PL

UPS_Delay

_PL

Wake_ 
Up_EN

Time_ 
Buff_EN

UPS_ 
OFF_EN

Life_ 
Test_PL

5 5

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

Wysoki bajt - - - - - EEP_OFF EEP_CONFIG

Niski bajt - - - - - OPERATION_INIT CAN_CTRL
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Niski bajt:

Bit 0 Life_Test_EN：Funkcja autotestu akumulatora 0＝ OFF

1＝ON (domyślnie)
Bit 1 UPS_OFF_EN： Wymuś stan uruchomienia za pomocą przycisku, aby wyłączyć 0＝ 

OFF (domyślnie)

1＝ON
Bit 2 Time_Buff_EN：Time_Buffering funkcja ustawień 0＝ OFF (domyślnie)

1＝ON

Bit 3 Wake_Up_EN: Pobudzenie baterii (aktywacja baterii litowych)

0= WYŁ.

1= On（domyślnie）.

Bit 4 UPS_Delay_EN: Opóźnienie wyłączenia w trybie UPS

0= OFF (domyślnie)

1= ON

Bit 5 UPS_Shutdown_EN: Umożliwia ustawienie czasu ponownego uruchomienia w trybie UPS.

0=WYŁ (domyślnie) 1=WŁ.

Bit 6:7 Zarezerwowany：Obecnie , zachowany (domyślnie 0)

Uwaga:1. opis czasu Buffering/UPS_Delay_Time

/UPS_Shutdown_ Time

T1: Ustaw czas od wyłączenia zasilania do

T1 można ustawić za pomocą adresu polecenia 0XE4 (Time Buffering), szczegółowe informacje 
znajdują się w rozdziale 5.4.4;
T2 można ustawić za pomocą polecenia o adresie 0XE7 (UPS_Delay_Time), szczegółowe informacje 
znajdują się w rozdziale 5.4.4;
T3 można ustawić za pomocą polecenia o adresie 0XE8 (UPS_Shutdown_Time), szczegółowe 
informacje znajdują się w rozdziale 5.4.4.

Uwaga: 2. opis funkcji Wake_up

Po włączeniu DRS ustala stabilne napięcie wyjściowe, które jest znamionowym napięciem 
wyjściowym.

Po 5 sekundach napięcie wyjściowe spadnie do 70% napięcia znamionowego, a następnie 
stopniowo wzrośnie do napięcia akumulatorów. Jeśli baterie nie są podłączone, napięcie wzrośnie 
do 130% napięcia znamionowego, a następnie spadnie do napięcia znamionowego. Po tym czasie 
proces wake_up kończy się i rozpoczyna się ładowanie.

Po włączeniu proces wake_up jest wykonywany co 5 minut.
To polecenie może wyłączyć proces wake_up (Wake_Up_EN=0), który występuje co 5 minut, ale nie 
można wyłączyć procesu włączania DRS.

Uwaga: 3. opis Life_Test

Gdy Vbat≥ znamionowego napięcia wyjściowego i prąd ładowania≥ 5%, DRS przeprowadzi test 
akumulatora co 30 sekund, aby wykryć, czy akumulator jest w normalnym stanie (domyślnie jest 
włączony). Jeśli DRS wykryje, że napięcie akumulatora jest niższe niż limit BAT_Low, zostanie to 
uznane za stan nienormalny, a VBAT dostosuje się do znamionowego napięcia wyjściowego.

U

Vo:Wyjście DC

AC

T1 T2 T3

początek procesu wyłączania (DRS 
przechodzi do T2 po zakończeniu czasu T1).

T2: Ustawianie czasu procesu wyłączania.

T3: Ustawienie czasu opóźnienia od
wyjście jest wyłączone do 
momentu ponownego włączenia 
wyjścia.

t

5 5



57 58

• Wykres napięcia wyjściowego w czasie, gdy baterie nie są podłączone. 5.4.5 Przykłady komunikacji CANBus

5.4.5.1 Wysyłanie polecenia

V

130%Vo

100%Vo
70%Vo

Vo=Vrated

0 5s t

Urządzenie nadrzędne ustawia napięcie wyjściowe urządzenia o adresie "03" na 30V.

CAN ID DLC(długość danych) Kod polecenia Parametry

0xC0103 0x04 0x2000 0xB80B

Kod polecenia: 0X0020(Vout_Set) →0x0020(Low)+0x00(High)

Parametry: 30V →3000V →0xB8(Low)+0x0B(High)

• Wykres napięcia wyjściowego w czasie, gdy baterie są włączone.

Uwaga: Współczynnik konwersji dla VOUT_SET wynosi 0,01, więc

5.4.5.2 Odczyt danych lub stanu

0.01 =3000

połączone.

V

130%Vo
V1 

100%Vo

70%Vo

Vo=Vrated

Napięcie akumulatorów

Urządzenie master odczytuje ustawienia operacyjne z urządzenia o adresie "03" .

Urządzenie o adresie "03" zwraca poniższe dane:

0 5s t

Wysoki bajt：

Bit 0:7 Zarezerwowany：Obecnie , zachowaj (domyślnie 0) Uwaga: 
Ustawienia nieobsługiwane są wyświetlane z "0

Data:0x01 ON, oznacza, że urządzenie o adresie "03" działa.

5.4.5.3 Praktyczne działanie

Poniższe kroki opisują, jak ustawić DRS-240-48 na 56V (dla DRS-240-48, zakres wyjściowy 
wynosi 40V~56V)

1. Potwierdź adres urządzenia DRS-240-48

2 1
4 3
6 5
8 7

CN12

5 5

CAN ID DLC(długość danych) Kod polecenia

0xC0103 0x02 0x0000 CAN ID DLC(długość danych) Kod polecenia Parametry

0xC0003 0x03 0x0000 0x01
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0.01

3. Ustaw napięcie wyjściowe na 56V.

CAN ID DLC(długość danych) Kod polecenia Parametry

0xC0103 0x04 0x2000 0xE015

Kod polecenia: 0x0020 (Vout_SET)

Dane: 56V→ 5600→ 0x15E0→ 0xE0(L0)+0x15(Hi)

Uwaga: Współczynnik konwersji dla VOUT_SET wynosi 0,01，więc 
56V 

=5600

PS: XX oznacza adres urządzenia DRS (zależny od A0 ~ A1, od 0x00 do 0x03), więc 
adres DRS-240-48 to 0xC0103.

2. Podłącz CANH/CANL urządzenia głównego do odpowiednich pinów CANH(PIN6) i 

CANL(PIN7) złącza RJ45 na zasilaczu.

Zaleca się ustanowienie wspólnej masy systemu komunikacyjnego w celu zwiększenia 
niezawodności komunikacji za pomocą GND_AUX (PIN8) RJ45.

◎ Ustaw szybkość transmisji: 250 kb/s, typ: rozszerzony

◎ Dodanie rezystora terminującego 120Ω zarówno do kontrolera, jak i do końca zasilania 
może zwiększyć stabilność komunikacji.

◎ Jeśli urządzenie jest terminalem, zalecane jest podłączenie

4. Zaleca się sprawdzenie wszystkich ustawień i parametrów za pomocą odpowiednich poleceń. 
Jeśli nie spełniają one wymagań użytkownika, można je w razie potrzeby zmienić.

EX: Odczytaj VOUT_SET, aby sprawdzić, czy napięcie wyjściowe zostało ustawione na poziom 

napędowy. Odczytaj VOUT_SET:

CAN ID DLC(długość danych) Kod polecenia

0xC0103 0x02 0x2000

Urządzenie zwraca poniższe dane:

CAN ID DLC(długość danych) Kod polecenia Parametry

0xC0003 0x04 0x2000 0xE015

Data:0xE0(L0)+0x15(Hi)→0x15E0→5600=56V

rezystor terminujący. 5. Na koniec, jeśli nie ma napięcia wyjściowego, sprawdź, czy podłączony jest prąd zmienny; jeśli 
jest gorący, możesz zewrzeć PIN7. PIN8 CN12 lub długo nacisnąć przycisk

Przycisk uruchamiania akumulatora przez 3 sekundy, a następnie zwolniony, patrz rozdział 5.7 w celu uzyskania 

szczegółowych informacji.

5 5

Pomiędzy A0/A1 i

GND(pojedyncze)

Logika

Otwarty 1

Krótki 0

Nr urządzenia. Urządzenia Adres

A1 A0

0 0 0

1 0 1

2 1 0

3 1 1

Opis Identyfikator wiadomości

Identyfikator wiadomości DRS 0x000C00XX

Identyfikator komunikatu urządzenia nadrzędnego 0x000C01XX

Transmisja 0x000C01FF

CANH

Kontroler

CANL

RJ45

CANH(PIN6)

CANL(PIN7)
120Ω   120Ω
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5.4.4 Zakres i tolerancja wartości

(1) Parametry odczytu

Polecenie CANBus/Modbus Model Zasięg Tolerancja

0x0050 READ_VIN WSZYSTKO 80 ~305V ±5V

12V 0 ~15V ±0.12V

24V 0 ~30V ±0.24V

36V 0 ~45V ±0.36V

0x0060 READ_VOUT

48V 0 ~60V ±0.48V

12V 0 ~20A ±0.2A

24V 0 ~10A ±0.1A

36V 0 ~6.6A ±0.066A

DRS-240

48V 0 ~5A ±0.05A

24V 0 ~20A ±0.2A

36V 0 ~13.3A ±0.13A

0x0061 READ_IOUT

DRS-480

48V 0 ~10A ±0.1A

0x0062 READ_TEMPERATURE_1 WSZYSTKO -40~ 110°C ±5°C

12V 0~ 15V ±0.12V

24V 0~ 30V ±0.24V

36V 0~ 45V ±0.36V

0x00D3 READ_VBAT

48V 0~ 60V ±0.48V

12V -40~20A ±0.2A

24V -20~10A ±0.1A

36V -13.2~6.6A ±0.066A

DRS-240

48V -10~5A ±0.05A

24V -40~20A ±0.2A

36V -26.6~13.3A ±0.13A

0x00D4 READ_IBAT

DRS-480

48V -40~20A ±0.1A

0x00D5 READ_BAT_TEMPERATURE WSZYSTKO -40~ 110°C ±5°C

(2) Parametry zapisu

1 CANBus/Modbus

Polecenie

Model Zasięg Tolerancja Domyślny

0x0000 DZIAŁANIE
WSZYSTKO 00h(OFF)/01h (ON) NIE DOTYCZY 01h(ON)

12V 10~ 14V ±0.12V 12V

24V 20~ 28V ±0.24V 24V

36V 30~ 42V ±0.36V 36V

0x0020 VOUT_SET

48V 40~56V ±0.48V 48V

12V 4~ 20A ±0.2A 20A

24V 2~ 10A ±0.1A 10A

36V 1.32~ 6.6A ±0.066A 6.6A

0x00B0 CURVE_ICHG DRS-240

48V 1~ 5A ±0.05A 5 A

UWAGA:

W przypadku ModBus adres UPS_Delay_Time to 0x00E8, a adres UPS_Shutdown_Time to 0x00E9;

W przypadku magistrali CANBus adres UPS_Delay_Time to 0x00E7, a adres UPS_Shutdown_Time to 0x00E8.

5 5

0x00B0 CURVE_ICHG DRS-480

24V 4~ 20A ±0.2A 20A

36V 2.66~ 13.3A ±0.13A 13.3A

48V 2~ 10A ±0.1A 1 0A

0x00B1 CURVE_VBST

12V 9~ 15V ±0.12V 14.4V

24V 18~ 30V ±0.24V 28.8V

36V 27~ 45V ±0.36V 43.2V

48V 36~ 60V ±0.48V 57.6V

0x00B2 CURVE_VFLOAT

12V 9V~ VBST ±0.12V 13.8V

24V 18V~ VBST ±0.24V 27.6V

36V 27V~ VBST ±0.36V 41.4V

48V 36V~ VBST ±0.48V 55.2V

0x00B3 CURVE_ITAPER

DRS-240

12V 0,4~ 2A ±0.2A 2 A

24V 0,2~ 1A ±0.1A 1A

36V 0.13~ 0.66A ±0.066A 0.66A

48V 0.1~ 0.5A ±0.05A 0.5A

DRS-480

24V 0,4~ 2A ±0.2A 2 A

36V 0.27~ 1.33A ±0.133A 1.33A

48V 0,2~ 1A ±0.1A 1 A

0x00B5 CURVE_CC_TIME OUT

WSZYSTKO 60~ 64800

minuta

±5 minut 600 minut0x00B6 CURVE_CV_TIME OUT

0x00B7 CURVE_FLOAT_TI MEOUT

0x00D0 BAT_UVP_SET

12V 9.6~ 12V ±0.12V 10.44V

24V 19.2~ 24V ±0.24V 20.88V

36V 28.8~ 36V ±0.36V 31.32V

48V 38,4~ 48V ±0.48V 41.76V

0x00D1 Force_BAT_UVP_ SET

12V 8.4~ 12V ±0.12V 8.4V

24V 16.8~ 24V ±0.24V 16.8V

36V 25.2~ 36V ±0.36V 25.2V

48V 33,6~ 48V ±0.48V 33.6V

0x00E0 AC_Fail_LL_SET WSZYSTKO 82~ 120V ±5V 82Vac

0x00E1 AC_Fail_HL_SET WSZYSTKO 132~ 182V ±5V 171,6 Vac

0x00E2 AC_OK_LL_SET WSZYSTKO 87~125V ±5V 87Vac

0x00E3 AC_OK_HL_SET WSZYSTKO 137~ 187V ±5V 182,6 Vac

0x00E4 TIME_BUFFERING WSZYSTKO 60~ 64800

minuta

±5 s 600 minut

◎ UPS_Delay_Time WSZYSTKO 60~ 300sec ±5 s 60 s

UPS_Shutdown_Time
WSZYSTKO 0~60sek ±5 s 15sek
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34 5 6

5.5 Alarm sygnały 5.5.2 Sygnał DC OK

Sygnały alarmowe: AC Fail, DC OK, Battery Low, Abnormality, Disconnection of batteries i 
Charger Fail.

1 2 8 9 101112

Awaria AC Niski poziom 
naładowania 
akumulatoraBłąd

Status 5-6

Normalne wyjście DC Krótki Otwarty

Awaria DC Otwarty Krótki

1. Przekaźniki "AC fail", "DC OK", "Battery low" lub "Charger fail" zostaną 
wyzwolone w zależności od różnych nieprawidłowych warunków.

2. Wymagane jest zewnętrzne źródło napięcia, maksymalne napięcie wynosi 30 V DC, 
a prąd upływu 1 A.

Awaria AC/DC OK/Niski poziom naładowania baterii/Awaria ładowarki

5.5.3 Niski poziom naładowania akumulatora, odwrotna polaryzacja, sygnał odłączonego akumulatora

3
R

2 1
V

Napięcie zewnętrzne (V) i rezystancja (R) 

(maksymalny prąd upływu wynosi 1 A przy 30 V)
5.5.4 Sygnał awarii ładowarki

5.5.1 Sygnał awarii AC

5 6 7 8 9 101112

Ładowarka akumulatorów DC OK

Niski Niepowodzenie

Status 2-3 1-3

Zasilanie tylko z sieci Krótki Otwarty

Zasilanie główne i rezerwowe (akumulator) Krótki Otwarty

Tylko zasilanie rezerwowe (akumulator) Otwarty Krótki

5 5

Awaria AC

1 2 3

DC OK

WEJŚCIE
Awaria AC DC OK Niski poziom naładowania 

baterii/Normalny
/Rozłączony

Awaria ładowarki

2-3 1-3 5-6 4-6 8-9 7-9 11-12 10-12

Tylko AC zamknięty otwarty zamknięty otwarty otwarty zamknięty ----- -----

AC+ BAT. zamknięty otwarty zamknięty otwarty zamknięty otwarty ----- -----
BAT. tylko otwarty zamknięty zamknięty otwarty zamknięty otwarty ----- -----

Niski poziom BAT.
(<30% wydajności) ----- ----- ----- ----- otwarty zamknięty ----- -----

Awaria ładowarki ----- ----- ----- ----- ----- ----- otwarty zamknięty

Status 8-9 7-9

Normalne napięcie akumulatora Krótki Otwarty

Niski Otwarty Krótki

Status 11-12 10-12

Normalne ładowanie Krótki Otwarty

Nienormalny Otwarty Krótki
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Opis stanu przekaźnika 5.6 Uruchamianie akumulatora za pomocą przycisku uruchamiania akumulatora
Funkcją tego trybu jest ponowne uruchomienie systemu bezpośrednio z istniejącej lub 
wymienionej baterii i nie wymaga to zasilania sieciowego do aktywacji.

TB3 TB4

1 2 3 4   1 2 3 4 5 6 7 8 9101112

+V +V -V -V

DC OK

Status awarii 

AC

Uruchamianie 
akumulatora

Regulacja prądu ładowania.

BAT- BAT+

Port (RJ45)

1 2 3 4

TB2

1 2 3    

TB1

5.6.1 Krótko naciśnij przycisk Battery Start, aby połączyć się z baterią i uruchomić tryb.

5.6.2 Długie naciśnięcie przycisku Battery Start przez 3 sekundy może zwolnić połączenie 
z akumulatorem i dezaktywować tryb.

5.6.3 Zabezpieczenie przed zbyt niskim napięciem akumulatora zostanie uruchomione, a 
następnie odłączone od akumulatora, gdy napięcie akumulatora spadnie poniżej 
okreś lonej wartośc i  (12 V: 10 . 5± 0 . 3 V; 24 V: 2 0 . 9± 0 . 5 ; 36 V: 31,3 ± 0,7 
V; 48 V: 41,8 ± 1 V).

5.6.4 W tym trybie, jeśli dostępne jest zasilanie AC, zasilacz przełączy się na korzystanie z 
energii AC, a następnie automatycznie naładuje akumulator.

5.7 Uruchamianie akumulatora przyciskiem siły
Funkcją tego trybu jest ponowne uruchomienie systemu bezpośrednio z 
istniejącej lub wymienionej baterii i nie wymaga to zasilania sieciowego do 
aktywacji.

5 5

1 8 
 

ON1 2 3

Status DRS： Stan przekaźnika awarii ładowarki

Ładowanie - dioda LED świeci na pomarańczowo Ładowarka OK

Ukończono 3-stopniowy proces ładowania, rozpoczęto 
ładowanie pływające, a dioda LED świeci się na zielono. Ładowarka OK

Zakończony 2-stopniowy proces ładowania, wyłącza pętlę 
ładowania, dioda LED świeci na zielono i wznowi proces ładowania, 
gdy napięcie akumulatora spadnie do 80% Vboost. Ładowarka OK

Anomalia pętli ładowania błąd ładowarki

Tryb UPS ， bateria jest rozładowywana błąd ładowarki

BAT_NC (bateria nie jest podłączona), wyłącza pętlę ładowania. 
Po wykryciu baterii zostanie ona naładowana błąd ładowarki

Zdalne wyłączenie błąd ładowarkiOchrona： Stan przekaźnika awarii ładowarki

Charge_Timeout(Zabezpieczenie przed 
przekroczeniem limitu czasu ładowania), zamyka 
pętlę ładowania, koniec ładowania, jeśli nie nastąpi 
ponowne uruchomienie.

błąd ładowarki

2 lub 3-krotne obciążenie szczytowe ， 
akumulator rozładowuje się przez 4 
minuty/4 sekundy

błąd ładowarki

OLP（Zabezpieczenie przed przeciążeniem）,

Wyłącza się
błąd ładowarki

OTP ，się błąd ładowarki

OVP， wyłącza się błąd ładowarki

Ochrona akumulatora przed odwróceniem，

wyłącza się
błąd ładowarki

Urządzenie jest uszkodzone, brak wyjścia,

wyłącza się
błąd ładowarki

EEPROM ERROR，wyłącza się błąd ładowarki

SCP（Zabezpieczenie przed zwarciem na wyjściu）, 

wyłącza się
błąd ładowarki
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Połączenie

5.7.1 Zwarcie PIN 7 i PIN 8 CN12 razem w celu aktywacji trybu (po aktywacji zaleca się 
rozłączenie połączenia, aby nie zakłócać działania funkcji 5.7.2) Zwarcie na PIN7 i PIN8 CN12 
(otwarty lub pozostaje zwarty).

5.7.2 Długie naciśnięcie przycisku Battery Start przez 3 sekundy może zwolnić połączenie 
z akumulatorem i dezaktywować tryb.

5.7.3 Zabezpieczenie przed zbyt niskim napięciem akumulatora zostanie uruchomione, a 
następnie odłączy akumulator, gdy napięcie akumulatora spadnie poniżej określonej 
wartości (12V： 10±0,3V； 24V： 16,8±0,5； 36V： 25,2±0,7V； 48V：33,6±1V)）.

5.7.4 W tym trybie, jeśli dostępne jest zasilanie AC, zasilacz przełączy się na korzystanie z 
energii AC, a następnie automatycznie naładuje akumulator.

5.8 Kompensacja temperatury akumulatora

Główną funkcją kompensacji temperatury jest zmniejszenie wpływu temperatury na 
akumulator. Korzystając z tej , należy umieścić dostarczony czujnik temperatury（NTC） na 
akumulatorze lub w jego pobliżu. DRS może działać normalnie bez czujnika temperatury（
NTC）.

RTH- RTH+

8 pinów (JS-2008R-2*4-T)

5.8.1. Polecenia CANBus i Modbus mogą modyfikować parametry kompensacji 
temperatury. Dostępne są cztery opcje: Wyłącz,
-3mV/℃/Cell, -4mV/℃/Cell i -5mV/℃/Cell, a ustawienie domyślne to -
3mV/℃/Cell.

5.8.2. Brak kompensacji w przypadku odłączenia czujnika temperatury. Tylko akumulatory 
kwasowo-ołowiowe mogą korzystać z tej kompensacji.

5.8.3. Zakres temperatur dla kompensacji wynosi 0-40℃. Brak przy wartości środkowej 25℃ i 
temperaturze <0℃ lub >40℃ będzie ograniczony na granicy maksymalnej i minimalnej.
Dla przykładowego modelu 24V, załóżmy, że Vboost wynosi 28.8V, parametr kompensacji 
wynosi -5mV/℃/Cell, TEMP_bat jest temperaturą czujnika NTC, a następnie 
skompensowane napięcie można obliczyć poniżej.

Vboost_comp=28.8V-5mV*(TEMP_bat -25℃)*12Cell 
Vboost_H=28.8V-5mV*(0℃-25℃)*12Cell=30.3V Vboost_L=28.8V-
5mV*(40℃-25℃)*12Cell=27.9V

5.8.4 Akcesoria

※ Standardowe akcesoria DRS: czujnik NTC i kabel zdalnego sterowania.
Pozycja Kwota

1

Czujnik NTC

7

Nr części: NGS05C250J5 50

UL2468 24x2C

NTC(RTH+) 
NTC(RTH-)

1

2

Kabel zdalnego sterowania

50 7

UL1007 28AWG

JS-2007-2*4-T

lub równoważny

1

Do DRS panel Zgodnie z wymaganiami klienta
wymagania Do bateria

Połączenie

5 5
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5.9 Tryb zwiększenia mocy

5.9.1 Brak połączenia z akumulatorem

Zasilacz może utrzymać 115% mocy znamionowej, a następnie wyłączyć się po 5 
sekundach.

5.9.2 Z podłączonym akumulatorem

Maksymalny prąd na wyjściu obciążenia 2-krotność prądu znamionowego przez 
maksymalnie 4 minuty.
Maksymalny prąd na wyjściu obciążenia 3-krotność prądu znamionowego przez 
maksymalnie 4 sekundy.

Na przykład (model 48 V):

(Załaduj)

30A

20A

10A

Nie przekraczać 6 sekund w 10-minutowym cyklu.

(czas)

◎ Gdy maksymalny pobór prądu wyjściowego podwaja prąd znamionowy, maksymalny 
czas działania wynosi 4 minuty i 4 sekundy przy potrójnym poborze prądu.

Moc wyjściowa

10A

5.10 Przywracanie domyślnych ustawień fabrycznych

Użytkownicy mogą przywrócić te parametry w nawiasach (0x0020, 0x0020, 0x0030, 
0x00B0~0x00B7, 0x00C2, 0x00E0~0x00E4) do ustawień fabrycznych.

za pomocą poniższych kroków:
(1) Po podłączeniu zasilania wejściowego AC naciśnij krótko przycisk Bat_start 5 

razy w ciągu 15 sekund.

20A in.
(2) Wskaźnik LED (wskaźnik stanu) mignie 3 razy na zielono, co oznacza, że ustawienie 

powiodło się.
30A maks. 4 s

(3)   Przywróć zasilanie, aby przywrócić domyślne ustawienia fabryczne.

◎ Przyjmując 10 minut jako jednostkę cyklu, okres podwójnej mocy nie może przekroczyć 6 
minut lub potroić się poniżej 6 sekund - w przeciwnym razie DRS automatycznie wyłączy 
się w celu ochrony.

(Obciążenie) 

20A

10A

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 min (czas)

Nie przekraczać 6 minut w 10-minutowym cyklu.

5 5

2s 2s 2s

0 10 min

moc

max.4 

BAT.

moc

moc BAT.
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6. Ochrona i korekcja błędów

6.1 Zabezpieczenia

6.1.1 Ochrona przed przeciążeniem

Gdy prąd wyjściowy osiągnie kryteria ochrony, zasilacz ograniczy swoją moc 
wyjściową jako stały prąd i się w celu ochrony po 5 sekundach. Ponowne włączenie 
zasilania przywróci zasilanie.

6.1.2 Zabezpieczenie przed przegrzaniem

Gdy temperatura wewnętrzna zasilacza jest zbyt wysoka, zasilacz wyłączy się w celu 
ochrony i włączy się automatycznie, gdy temperatura powróci do normalnego 
zakresu.
W trybie ładowania, gdy temperatura wewnętrzna zasilacza jest zbyt wysoka, zasilacz 
automatycznie zmniejszy moc wyjściową zgodnie z krzywą obniżania wartości 
znamionowych, rozdział 2.5. Jeśli temperatura jest nadal zbyt wysoka w stosunku do 
ograniczenia, zasilacz wyłączy się i powróci do normalnej pracy po obniżeniu 
temperatury.

6.1.3 Zabezpieczenie nadnapięciowe wyjścia

Gdy napięcie wyjściowe przekroczy specyfikację, aktywowane zostanie zabezpieczenie 
nadnapięciowe, a zasilacz zostanie wyłączony. Po usunięciu usterki należy ponownie 
włączyć zasilanie, aby usunąć zabezpieczenie.

6.1.4 Zabezpieczenie akumulatora przed zbyt niskim napięciem

Gdy napięcie akumulatora jest zbyt niskie, zasilanie zostanie .

Model Ograniczenie ochrony

12V 10.5 ±0.3V

24V 20.9 ±0.5V

36V 31.3±0.7V

48V 41.8±1.0V

Uwaga: Jeśli zabezpieczenie przed zbyt niskim napięciem akumulatora jest wyzwalane 
przyciskiem wymuszenia, patrz 5.7.3.

6.1.5 Zabezpieczenie przed odwrotną polaryzacją
Zasilacz ma wbudowane tranzystory MOSFET w celu zapewnienia ochrony przed 
odwrotną polaryzacją. Gdy usterka zostanie usunięta, zasilacz automatycznie odzyska 
sprawność bez uszkodzeń.

6.2 Korekta błędu

Status Możliwa przyczyna Sugestia dotycząca usunięcia usterki

Awaria podtrzymania 
bateryjnego

Niepołączony,

niskie napięcie 

akumulatora

Sprawdź połączenie, specyfikację 
akumulatora lub wymień akumulator

Przycisk: niskie napięcie 
baterii/odwrotne 
połączenie

Sprawdź połączenie lub wymień baterię

Awaria rozruchu 
akumulatora

CN12:

złe połączenie

Upewnij się, że PIN7 i 8 CN12 są 
dobrze podłączone

Szczytowa moc 
rozładowania 
akumulatora w czasie 
(czerwona dioda LED 
miga z częstotliwością 4 
impulsów)

Sprawdź stan obciążenia i włącz 
ponownie zasilanie.

Przekroczenie 
temperatury (czerwona 
dioda LED miga z 
częstotliwością 6 
impulsów)

Schłodzić temperaturę i ponownie  
zasilanie.

Nadmierne napięcie 
(czerwona dioda LED 
miga z 
częstotliwością 2 
impulsów)

Sprawdź specyfikację akumulatora

Automatyczne 
wyłączanie przy 
odpowiednim 
wejściu AC

Zwarcie (czerwona 
dioda LED miga z 
częstotliwością 5 
impulsów)

Usunąć nieprawidłowy stan i 
ponownie włączyć zasilanie.

Stara bateria lub 
nieprawidłowe działanie Wymiana baterii

Mały przekrój kabla Wybierz odpowiedni kabel do użytku
Nie można w pełni 
naładować 
akumulatora

Nieprawidłowe ładowanie

krzywa

Dokładnie sprawdź charakterystykę 
akumulatora

Uwaga：1. Wskaźnik LED znajduje się w rozdziale 4.3.

2. Skontaktuj się z dystrybutorem MEAN WELL, jeśli powyższa usterka nie 
jest możliwa do usunięcia.

6 6



73 74

7.Gwarancja
Ten produkt jest objęty trzyletnią gwarancją przy normalnym użytkowaniu. Aby zachować 
gwarancję, nie należy wymieniać części ani w żaden sposób modyfikować produktu.

※ MEAN WELL posiada prawo do dostosowywania treści.

niniejszej instrukcji. Należy zapoznać się z najnowszą wersją    

nasz podręcznik na naszej stronie 

internetowej.

https://www.meanwell.com

MEAN WELL WEB   Instrukcja obsługi

8. Informacje o deklaracji środowiskowej
https://www.meanwell.com//Upload/PDF/RoHS_PFOS.pdf 
https://www.meanwell.com//Upload/PDF/REACH_SVHC.pdf 
Https://www.meanwell.com//Upload/PDF/Declaration_RoHS-E.pdf

Niniejszy dokument został przetłumaczony automatycznie.

Tłumaczenie może zawierać błędy lub nieścisłości. W razie wątpliwości należy odwołać 
się do oryginalnej wersji językowej lub skontaktować się z Pulsar.
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