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Wielofunkcyjny zasilacz bezpieczenstwa typu "wszystko w jednym




Seria DRS to cyfrowy zasilacz bezpieczenstwa typu szyna DIN wprowadzony na rynek przez MEAN
WELL. Integruje wyjscie DC, tadowanie baterii, bezprzerwowe Zrédto zasilania (DC-UPS) i cyfrowg
komunikacje Modbus w niewielkich rozmiarach, dzieki mikroelektronice. Seria DRS uniwersalne
wejécie od 90VAC do 305VAC. Oprécz kluczowych funkcji zabezpieczajgcych, takich jak ochrona
przed przecigzeniem, ochrona przed przepieciem, niskie napigcie akumulatora, odtgczenie i ochrona
przed odwrotng polaryzacjg akumulatora. Seria DRS zapewnia réwniez styki Form-C i wskazniki LED
jako sygnaty alarmowe dla awarii AC, niskiego poziomu natadowania baterii, awarii obwodu
tadowarki i DC-OK, umozliwiajgc tatwg integracje z systemami bezpieczeristwa. Seria ta posiada 2-
stopniowe i 3-stopniowe krzywe tadowania wybierane za pomocg przetgcznika DIP, krzywe
tadowania mogg by¢ réwniez programowane przez SBP-001, a takze reczng regulacje za
pomocg potencjometru (ADJ) na panelu, aby zmieni¢ prad tadowania od 20% do 100%. Seria DRS
jest odpowiednia dla akumulatoréw kwasowo-otowiowych i litowych o réznych pojemnosciach i
moze by¢ zdalnie monitorowana przez komunikacje. Seria DRS jest doskonatym rozwigzaniem dla
inteligentnych miast i zabezpieczen budynkoéw.
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1. Bezpieczeristwo Wytyczne

Ryzyko porazenia pragdem elektrycznym i zagrozenie zwigzane z energig elektryczng.Wszelkie
usterki powinny by¢ sprawdzane przez wykwalifikowanego technika.Nie nalezy samodzielnie
zdejmowac¢ obudowy zasilacza.

Ryzyko powstania tuku elektrycznego i porazenia pragdem (zagrozenie zycia). Podtgczanie
zaréwno strony pierwotnej, jak i wtérnej jest niedozwolone.

Ryzyko oparzenia.Nie dotyka¢ urzgdzenia podczas pracy i krétko po odtgczeniu.

Ryzyko pozaru i zwarcia.Otwory powinny by¢ chronione przed ciatami obcymi lub kapigcymi
ptynami.

Urzadzenie nalezy instalowa¢ wytgcznie w Srodowisku o stopniu zanieczyszczenia 2 (Uwaga 1).
Nie nalezy instalowa¢ urzadzenia w miejscach o duzej wilgotnosci lub w poblizu wody.

FG( ) musi by¢ podigczony do PE (uziemienie ochronne).

Odtgczy¢ system od napiecia zasilajgcego:

Przed rozp@zeciem jakichkolwiek prac zwigzanych z instalacjg, konserwacjg lub modyfikacja:
Odtaczy¢ system od napiecia zasilajgcego i upewnic¢ sie, ze przypadkowe podtgczenie do
obwodu jest niemozliwe.

W celu zapewnienia ciggtej ochrony przed pozarem nalezy wymienia¢ bezpieczniki tylko na
bezpieczniki tego samego typu i o tej samej wartosci znamionowe;j.

Uwagi dotyczgce stosowania baterii

a. Upewnij sig, ze napigcie i pragd tadowania sg zgodne ze specyfikacjg akumulatora.

b. Nie nalezy taczy¢ nowych i starych akumulatoréw szeregowo.

C. Kable pomiedzy zasilaczem a akumulatorem powinny by¢ jak najkrotsze, aby zapobiec
nadmiernemu spadkowi napiecia (sugerowana dtugo$¢ kabla: 50 cm ~ 1000 cm). Zbyt
duzy spadek napigcia doprowadzi do wydtuzenia czasu tadowania.

d. Zasilacz nadaje sie do akumulatoréw kwasowo-otowiowych (typu zalewanego woda,
zelowego koloidalnego, AGM z adsorpcyjnym wtéknem szklanym) lub (litowo-jonowych,
litowo-manganowych, litowych tréjsktadnikowych itp.

Uwaga 1: Stopien zanieczyszczenia 2 ma zastosowanie tam, gdzie wystepuja tylko

nieprzewodzgce zanieczyszczenia, ktére mogg tymczasowo sta¢ sie przewodzace z
powodu sporadycznej kondensacji. Ogdlnie odnoszg sie do suchych, dobrze
wentylowanych miejsc, takich jak szafy sterownicze.

2. Wprowadzenie

2.1 Numer modelu

DRS-240-48|:||:|

Opcja funkcji

(Blank: wbudowany Modbus, CAN: opcjonalna magistrala CANBus)
Napiecie wyjsciowe (12 V/24 V/36 V/48 V)

Moc znamionowa

Nazwa serii

2.2 cechy

Wszechstronne inteligentne zasilanie bezpieczenstwa (zasilacz, DC-UPS,

tadowarka baterii i monitorowanie stanu)

Uniwersalne wejscie 90~305Vac z PFC (dostepne 277Vac)

Konstrukcja sygnatéw i alarméw spetnia wymagania UL2524, NFPA 1221, BS
EN/EN54-4 i GB17945.

Priorytetem jest dostarczanie energii do obcigzenia, aby zapewni¢ normalne dziatanie
sprzetu (pozostata energia jest wykorzystywana do tadowania akumulatora).
Przekaznik typu C

Awaria AC, DC OK, niskie napiecie akumulatora, wykrywanie awarii tadowania

Whbudowana komunikacja Modbus (opcjonalnie CANBus)

Ochrona: Zwarcie/Podwyzszone napiecie/Podwyzszone
obcigzenie/Podwyzszona temperatura/Odwrotna polaryzacja akumulatora (
Brak uszkodzen ) /Bateria pod napieciem

Inteligentnie programowalne parametry tadowania ( z programatorem SBP-001

)
Prad tadowania 20% ~ 100% regulowany przez VR

2- lub 3-stopniowy wybér za pomocg DIP SW.
Nadaje sie do akumulatoréw kwasowo-otowiowych, takich jak zalane, zelowe, AGM itp.
lub litowo-jonowych, takich jak , litowo-manganowe itp.

-30~+70 °C szeroki zakres temperatury pracy
Wskaznik LED: wskazanie stanu/nieprawidtowosci

Certyfikat DEKRA/UL/EAC(Pending)/CE/UKCA

3 lata gwarancji



2. 3 Specyfikacja elektryczna

Seria DRS-240

WoDEL DRS-240-12 DRS-24024 DRS-24036 DRS-24048
NAPIECIE WYJSCIOWE  Uwaga2 12v 24V 36V 48V
ZAKRES PRADU 0~20A 0-10A 0-66A 0-5A
PRAD AKUMULATORA (CC)maks) 15.4A 77A 51A 3.85A
ZALECANA BATERIA 20~ 200AH 10~ 100AH 6.6~ B6AH 5~ 50AH
'WYDAJNOSC (AMP GODZINY) Uwaga.3
) CALKOWITA MOC WYJSCIOWA Uvagas taczna moc na wszystkich kanalach nie moze przekraczaé 240 W, obciazenie ma priorytet. Szezytowa moc 275 W w ciagu 5 sekund.
WrIsciE RIPPLE & NOISE (maks.) Unaga’s 1Emipp Ampp 360 mvpp Brivpp
TOLERANCJA NAPIECIA Uwagas ?1.0% ?1.0% 710% 21.0%
REGULACJA LIN 7 05% 2 05% 705% 5%
REGULACJA OBCZENA 205% ?05% 205% 205%
KONFIGURACJA, CZAS NARASTANIA UWaga| 5400ms, 1000msi230VAC  2400ms, 1000ms/115VAC przy peinym obcazeniu
‘CZAS PODTRZYMANIA (Typ) 16mS230VAC  10ms/115VAC przy petnym obciazeniu
ZAKRES NAPECIA T27~43VDC
ZAKRES CZESTOTLIWOSCI 47
WEJSCIE WSPOLCZYNNIK MOCY (Typ.) PF>0.98/1
WYDAINOSC (Typ.) 0% R% 2% 2%
PPRAD PRZEMIENNY (Typ.) 28AI15VAC 1.4A/230VAC
e e ZINNY START GOATTTBVAC GONZ30VAC
ZWARCIE OBWODU
105~ 135% znamionowe; macy wiéciowe]
OCHRONA POWYZEJ TEMPERATURY Adtomlyezny
Typ ochrony: 3
Giune wyisc obcigtena: 16.2- 186V | Glowne wyjéce obcigtenia: 24~ T3V | | 6 i 8745V
PRZEPIECIE -
‘ODCIECEE AKUMULATORA 105203V | 209,205V | NP0V | 41871V
ODWROTNA POLARYZACJA , bez uszkodzer §¢ po uster
ACFAL 79~89VAC da 120AC, 132~18TVAC dia 220VAC. Wjécie stykowe przekanika, ON: AC OK;
OFF: AC Fail; maks. wartos znamionowa: 30Vdci1A
[ Awariatapowark! o i . OFF: maks. wartost V1A
PRZEKAZ
NIK FORM- DCOK. yiscie DC i aktywue sig, gdy napi ié 2 Wyjécie
c stykowe przekainika, ON: DC OK; OFF: DC Fail; maks. wartosc znamionowa: 30Vdc/1A
Pt e i t: akumulator OK; ; maks. warlos¢ znamionowa: 30V DCI1 A
<1120V iskie napiec 210 ie <3304V Niskie napiecie akumulatora: < 447 05V
ony
ROZRUCH AKUMULATORA
DCUPS la yine w ciag:
'REGULOWANY PRAD LADOWANIA. 00% prad fadowania regulowany przez \R
KOMPENSACJA TEMPERATURY
AKUMULATORA em ¢ Kumuia
TEMP PRACY. 30~ +70°C (patrz Kizywa obnizania wrtosciznamionowyci)
WILGOTNOSC ROBOCZA 20~ 90% RH bez kondensaji
40-485°C,
SRODOWISKO WLGOTNOSC
TEMP. WSPOLCZYNNIK £0,03%/°C (0~ 50°C) na wyjiciu oboiazenia
WIBRACJA 10~ 5001z, 56 10min. Ay, 60min katdy wzduz siX, Y, Z
ALTITUDA OPERACYJNA Unegas 2000 metrow / OVCTI
KATEGORIA PRZEPIECIA 11T Zgochie 7 Dekra BS ENENG2368-1; wysokost do 2000 metrow
MTBF 564,7tys. godz. min. Telcordia SR-332 (Bellcore) 73,3 tys. godz. min. MIL-HDBK-217F (25C
INNE WYMIAR 85,5125,2129.2 mm (szer. * wys. * gt.)
PAKOWANIE 1.19Kg; Bszt 125K/ 108CUFT

Seria DRS-480

MODEL DRS480-24 DRS480-36 DRS-48048
NAPIECIE WYJSCIOWE  Uwaga2 24V 36V 48V
ZAKRES PRADU OBCAZENIA 0~20 0-133A 0~ 10A
PRAD AKUMULATORA (CC)maks) 15.4A 10.2A 7.7A
AL POEose 20- 2004 13~ 133H 10~ 100AH
AKUMULATORA(AMPOGODZINY)Uvaga3
WysbClE | CALKOWITAMOC WYJSCIOWA Unagad | Laczna moc na wszystkich kanalach nie moze przekraczac 480 W, priorytet ma obciazenie. Moc szczy iagu 5 sekund.
RIPPLE & NOISE (maks.) Unaga5 20mipp 360 mpp
TOLERANCJA NAPIECIA Uniaga 6 2 10% 2 10% P10%
REGULACJA LINI 205% 205% ?05%
REGULACJA OECIA?ENIA 205% 205% 705%
SETUP RISETIME Unaga7 | 2400ms, 1000mSI230VAC  2400ms, 1000ms/115VAC pray pelnym obciazeniu
GZAS PODTRZYMANIA (Typ) 16mS230VAC  10ms/115VAC przy pefnym obciazeniu
ZAKRES NAPECA 90-305VAC T27~431V0C
ZAKRES CZESTOTLIWOSCI 47~
WEJSCIE | WSPOLCZYNNIKMOCY (Typ) PF095230VAC  PF>0.98/115VAC przy pelnym obcigzeniu
WYDAINOSC (Typ.) 92.5% 93.5% 85%
PRAD PRZEMIENNY (Typ) SAA1SVAC  27AI230VAC
Prad rozuchony (ypowy) ZININY START S0AT T5VAC GOAZ30VAC
ZWARCIE OBWODU ; . P
e 105~ 135% znamionowe] mocy wyjSciowe]
pradu, g i
OCHRONA POWYZEJ TEMPERATURY Automatycany spadek g ko
Typ ochrony:
Gidune wyisce obcigienia: 2.4- 713V | ctomne ot mycioe: 495+ 559v [ e e mcioe: 64 Ta5v
PRZEPIECIE -
ODCECE AKUMULATORA 209205V | EE | N8V
ODWROTNA POLARYZACJA §¢ po usterk
ACFAL ity 2 79-89VAC dia 120AC, Wyjécle stykowe przekatnika, ON: AC OK;
OFF: AC Fail; maks. wartos¢ znamionowa: 30Vc/1A
i przckainika, WY warost znamionowa: 30V DCI1 A
PRZEKAZ
NIKFORMC | pe ok
przekanika, ON: DC OK; OFF: DC Fail; maks. wartosc znamionowa: 30Vc/1A
{NISHI POZIOM Wyiscie stykowe przekaznika, Wi akumulator OK; WYL: akumulator rozladowany; maks. waro$¢ znamionowa: 30V DC/1 A
FUeR Niskie napiec 2 3204V Niskie napiecie akumulalora:< 44V? 05V
Rozaczony
ROZRUCH AKUMULATORA
DCUPS a ag c
REGULOWANYPRADHADOWANA 1007% prag ladowania euiowany pzez \R
KOMPENSACJA TEMPERATURY
AKUMULATORA
TEMP PRACY. 30~ +70°C patrz*Krzywa obnizania warlosc znamionowych)
WILGOTNOSC ROBOCZA| 20~ 90% RH bez kondensaji
TEMPERATURA PRZECHOWYWANIA, 40~ 485°C 10~ 95% wigotnosci wagledne) bez kondensej
$RODONSKO WILGOTNOSC
TEMP.WSPOLCZYNNIK +0,03%1C (1~ 50°C) na wycu obcizenia
WIBRACJA 10~ 500Hz, 56 10minykl, 60min addy wadz osX, Y, Z
ALTITUDA OPERACYJNA Unagas 2000 metréw / OV
KATEGORIA PRZEPIECIA 1II; Zgodnie z Dekra BS EN/ENB2368-1; wysokos¢ do 2000 metrow
MTBF 556,6 tys. godz. min. Telcordia SR-332 (Bellcore); 74,5 tys. godz. min. MIL-HDBK-217F (25 fC
INNE WYMIAR 110*25,2150,7 mm (szer. * wys. * gk.)
PAKOWANIE 165K, 6521/ 1Kg  142CUFT




2. 4 Przeglad bezpieczenistwa 2. 6 Specyfikacja mechaniczna
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2. 5 Krzywa deratingu
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3. Instalacja i okablowanie
( Seria DRS-480 )

2 3.1 Metody instalacji

Dopuszczalna szyna DIN:TS35/7.5 TS35/15

1252

- (tylko w celach , nie wchodzi w sktad przesytki)
L] o ®

1 Przechyl urzadzenie lekko do tytu

Zamontuj urzgdzenie na gérnej szynie montazowej

Przesuri go w dot, az uderzy w ogranicznik.

Naciénij do dotu w celu zablokowania

O Lekko potrzas$nij urzagdzeniem, aby sprawdzi¢ dziatanie blokady

Jednostka:mm
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3.2 Procedury instalacji

Krok 1. Podiacz kable wejéciowe AC, kable wyjsciowe DC, kable tadowania akumulatora
i kable komunikacyjne RJ-45 (jesli s uzywane) do listew zaciskowych tego

3.4 Wyhor baterii

Typy akumulatoréw: Akumulatory kwasowo-otowiowe lub litowo-

jonowe Pojemnos$¢ akumulatora: Nalezy zapozna¢ sie z ponizsza

produktu.
tabelg
Modele Zalecana pojemno$¢ akumulatora
12v 24v 36V 48V
DRS-240 20~200AH 10~ 100AH 6.6~66AH 5~ 50AH
lub powyzej lub powyzej lub powyzej lub powyzej
DRS-480 / 20~200AH 13~ 133AH 10 ~ 100AH
lub powyzej lub powyzej lub powyzej
UWAGA:

1. Uzywanie akumulatoréw o wiekszej pojemnosci niz zalecana nie spowoduje uszkodzenia
akumulatora, ale nalezy liczy¢ sie z wydtuzeniem czasu tadowania.

2. Jesli charakterystyka tadowania nie jest jasna, nalezy skontaktowa¢ sie z dostawca
akumulatora.

3.5 szeregowe i réwnolegte podiaczenie akumulatora

kable s3 dobrze podtgczone, a nastepnie podtgcz

zasilanie AC

[ 1

dotuzytku = | przefs + -

Bateria wod

energii do zasilania. @ Polaczenie szeregowe:  Po podigczeniu

Krok 3. Po wigczeniu zasilania upewnij sie, ze dioda LED $wieci na zielono lub Zalecenia
pomaranczowo, co oznacza normalng prace. ( Status diody LED znajduje sie w

rozdziale 4.3) .

3.3 Wyboér kabla
Potaczenia przewodéw powinny by¢ jak najkrétsze. Nalezy upewni¢ sie, ze wybrano
odpowiednie przewody w oparciu o wymogi bezpieczeristwa i prad znamionowy. Maty
przekréj spowoduje nizszg wydajno$¢, mniejszg moc wyjsciowg, a przewody mogg sie
réwniez przegrza¢ i spowodowac niebezpieczenstwo. Aby dokona¢ wyboru, nalezy
zapoznac sie z ponizszg tabela.

Bateria

AWG Powierzchnia przekroju poprzecznego Maks. prad (A) UL1015 (600 V 105 °C)
(mm’)
18 08 6
16 13 8
14 21 12
12 33 22
10 53 35
7 10 46
6 16 60
4 25 80
2 43 110




2 akumulatory potaczone szeregowo
podwoity napiecie wyjsciowe, ale
pojemnos¢ pozostata bez zmian.
Przyktad: 2 akumulatory 12V 100AH
potgczone szeregowo tworzg akumulator
24V 100AH.

@ Potaczenie réwnolegte: Gdy 2
akumulatory sg potgczone réwnolegle,

napiecie wyjsciowe pozostaje
niezmienione, ale pojemno$¢ ulega
podwojeniu.

Przyktad: 2 sztuki akumulatoréow 12V
100AH potaczone rownolegle tworzg
akumulator 12V 200AH.

10

|Bateria

+



4. Panel interfejsu Wybor kabla i sugerowany moment obrotowy:

O Seria tefjnali Wejécie (G ) Wyjécie (A) Bateria (F) Pin kontrolny ( C)
%' DRS-240 Drut Sugerowane Drut Sugerowane Drut Sugerowane Drut Sugerowane
CLEEEEEEEEETETE] Moment Moment Moment Moment
13 13 1] 13
obroto obrotow obrotow obroto
- VADAAD wy , , y
v 65 12-26AWG 5Kgf-cm 12-24AWG 5.7Kgf-cm 12-24AWG 5.7Kgf-cm 14-30AWG 2Kgf-cm
WYY
QO BRP% AC Fail DC OK tadowarka DRS-480 10-22AWG 10Kgf-cm 10-22AWG 8Kgf-cm 10-22AWG 8Kgf-cm 16-26AWG 2Kgf-cm
{ ) Oeracra Nekd Nepowectzenie
O s Communication
4
c Pori(RJ45) . . L
I::E ~ 4.2 Przypisanie pinéw
Szpikka o\ RURKGES 10 nnnom ORIS T iadnil Ziacze
N EHACIE P IN-GINEZ T 52 000R-7 2o i ogpowieanik
1 1 33V +3,3 'V dla programatora
Batiory
( ) . o 2 GND Podstawa odniesienia komunikacji i
- Chaming 3 RTH+ Potaczenie NTC . E 21
Curent Ad, 4 RTH- B oRf 43
5 A0 Linia adresowa (A1), odniesienie do PIN2GND (sygnat) e = 65
(- —— mm
E 6 Al Linia adresowa (A0), odniesienie do PIN2GND (sygnaf) - 87
BAT-  BAT+ 78 Otwarte: Normalny Funkcja wymuszonego startu UPS
@ Kroétko: sita
=&, o,
ceeg [BO0)
Przyporzadkowanie pinéw zaciskéw (TB4)
Szpilka Funkcja Opis Terminal
1,2,3 Awaria AC Patrz rozdziat 5.5.1
@gna% alarmowy: 456 DC OK Patrz rozdziat 5.5.2
Bateria 8 99
D m i i 1 i m idui H 789 roztadowana/ i
Jest on uzywany do funkcji monitorowania. Wiecej informacji na ten temat znajduje sie w Niapraidionas Patrz rozdziat 5.5.3 ULy
. Odiaczona iski poziom Awaria
O rozdziale 4.2 i Nis poriom A
10,11,12 Awaria tadowarki Patrz rozdziat 5.5.4

@Zaciski wyjscia DC
@Nskainiki LED: Wskazujg stan urzadzenia.

D Przycisk uruchamiania akumulatora:

ORestartuje system bezpos$rednio z akumulatora i nie wymaga zasilania sieciowego

Przyporzadkowanie pinéw zaciskéw (RJ-45)

E lo ADJ: Szpilka Funkcja Opis Rj45
12345 NC Brak potgczenia
Ustawienie pradu tadowania (w zaleznos$ci od pojemnosci akumulatora) . DB/D- Tryb Modbus. Komunikacja przez Modbus
Ustawienie krzywej tadowania CANH Tryb CANBus: Komunikacja przez magistrale CANBus -
. . . DA/D+ Tryb Modbus: Komunikacja przez Modbus -
1 OFF:3-stopniowy ( domyslny ) , ON:2-stopniowy 7 Y - J P -
CANL Tryb CANBus: Komunikacja przez magistrale¢ CANBus

2 Ustawienie krzywej tadowania 8 GND-AUX GND odniesienia AUX i jest odizolowany od
3 zacisk wyjsciowy. (+V, & -V)

Wiecej informacji na ten temat znajduje sie w rozdziale 5.3.4.1
@Zaciski podtaczenia akumulatora Zaciski wejscia AC

Dla komunikacji Modbus
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4.3 Wskaznik LED 5. Objasnienie ustawien

Wskaznik Opis Wskaznik LED Seria DRS integruje W|ele, funkcji w n|eW|9Ik|m rozmiarze, w tym moc wyjsciowq DC,
tadowanie akumulatoréw, DC- UPS i monitorowanie komunikacji. Sygnaty
) alarmowe, Awaria zasilania, DC OK, zbyt niskie napiecie/odtgczenie, awaria fadowarki i
Awaria DC WYL, . . . L. .
O 2-stopniowe lub 3-stopniowe tadowanie akumulatora, programowalna wartos¢ pragdu tadowania
DC OK od 20% do 100%, kompensacja temperatury itp.
DC OK Zielony L
Awaria AC Czerwony ®
Awaria AC
AC OK WYL 0 ,\/ @ @
P}ywak Zielon: Battery low/ -
. 4 ] AC Fail DC OK Abnormal/ Charger
Status fadowania Disconnecte Fai
tadowanie: CC/CV Czerwony o]
Roztadowanie Pomaraniczowy: _‘"_ ﬂ— .
Fa Y RU45 RS-485
1Mrugnigcie/Pauza
Awaria tadowarki Czerwony: 1 migniecie/pauza _‘"_ ‘”‘ - I [CCE %D D
o Communication Personal
D‘“; Computer
Status Przepiecie akumulatora / Crenwony: 2Migniecia/Pauza _:?:_ Modbus  communication(Standard  models)
odwrotna polaryzacja
akumulatora ‘6’ Juo_ RJ45 SEP-001
System iski i i i -'l:
3% Niski poziom natadowania baterii/ Crerwony: 3 migniscia/Pauza (J;E ﬁ\_\___/_/lj D
Diagnostyka ii JUu__
9 Y Brak baterii _‘"_ Communicaion smart Personal
Szczytowa moc roztadowania [ ) Port2 programmable Computer
akumulatora no ||ph/wip limiti) Czerwony: 4 migniecia/pauza Charging curve pragrammable by CANBus(Optional models)
Przecigzenie/zwarcie s RS USBCAN
Czerwony: 5 mignie¢/pauza = .
aae ~A] [
. Fai) —
Nadmierna temperatura Czerwony: 6 mignie¢/pauza Communicaticn Personal
Port Computer
w JUuuuI 5.1 Z ﬁq&. em Stﬂiy )
-’?: AC Input %BJS communication(Optional ~ models)
Limit czasu Czerwony: 7Mrugniecie/Pauza Po wigczeniu zasilania, zasilacz dostarczy napigcie DC najpierw do obcigzenia, a

nastepnie do akumulatora. Automatycznie zmniejsza prad tadowania, aby poprawié¢
stabilno$¢ systemu.
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5.2 pc-ups

5.2.1. Gdy napiecie sieciowe AC spadnie ponizej: 79~89VAC dla 120VAC, 132~187VAC dla 220VAC,
funkcja UPS zostanie aktywowana, a zrodto zasilania przetaczy sie na podtrzymanie bateryjne.

Uwaga: W przypadku przetaczania z zasilania sieciowego na baterie czas przetaczania wynosi

10 ms.
Wejscie AC
Sygnaly przekaznikowe
Modbus (opcjonalnie [ d Awaria AC
CANBuS) DCokK
Nieprawidiowe tadowanie
- - —
— -
Bateri
yuwanie - - -
Buttgm Obdjgzen

5.2.2. Czas podtrzymania @Z' ie

u u
Czas podtrzymania zalezy od: > Prgdu obcigzenia

Pojemno$¢ akumulatora

Przyktad: (roztadowanie C10)

Bateria

Obcigzenie 10AH 20AH 50AH 100AH 200AH
15A 350 min 13h 33h 67h 133h
3A 125 min 350 min 17h 33h 67h
5A 60 min 180 min 600 min 20h 40h
7.5A 35 min 90 min 350 min 13h 27h
10A 23 min 60 min 240 min 10h 20h
15A 13 min 35 min 125 min 350 min 13h

5.3 tadowanie akumulatora

Przetacznik DIP na panelu stuzy do wyboru krzywej fadowania, 2-stopniowej lub 3-stopniowej. 2-
stopniowe, w tym C.C i C.V, to proste szybkie tadowanie. 3-stopniowy, w tym C.C, C.V i F.V, nie
wytgczy sie po zakoriczeniu 2-stopniowego tadowania. Uzytkownicy mogg wybraé¢ pomigdzy 2-
lub 3-stopniowym tadowaniem w zaleznosci od potrzeb.

Uwaga: Funkcja DC UPS nie zostanie osiggnieta w ciggu 5 sekund przy pierwszym uruchomieniu.

15

5.3 .1 tadowanie 2-stopniowe (przetacznik DIP na "2 stopniu)

=

[ ==
| =

W poczatkowej fazie tadowania tadowarka taduje akumulator maksymalnym pradem, a
wentylator jest wigczony (model z wbudowanym wentylatorem). Po pewnym czasie (w

zaleznodci od pojemnosci akumulatora), prad tadowania
stopniowo maleje. Gdy prad tadowania spadnie do 10% wartosci

Wskaznik LED zaswieci sie na zielono, wskazujgc, ze proces tadowania zostat zakoriczony. Po

zakonczeniu tadowania zasilacz wytaczy wyjscie tadowarki, ale pozostanie wyjscie obcigzenia.

Vboost

Napiecie
fadowania
- | 100% CC
|
Zatrzymaj tadowanie
Prad tadowania Tc cv 10% cc
Bateria petna
Wskaznik LED stapl etap 2
DRS-240-12 DRS-240-24 1 DRS-240-36 DRS-240-48
| |
I
} £ Gr3nge 1 & Groen }
SIS T brs 480-24 DRS-480-36 DRS-480-48
CTC I524K 77K 5IA 3.85A
VDOOsT 144V 8.3V 43.2V 57.6V
Status ) ) )
5.3.2 3-stopniowe tadowanie (przetgcznik DIP na "3" stc?amu)
A Lo 154A 10.2A 77A
N
%/boost 28.8V 43.2V 57.6V

W poczagtkowej fazie tadowania tadowarka taduje akumulator maksymalnym pradem. Po
czasie (w zaleznodci od pojemnosci akumulatora) prad fadowania stopniowo
—Gdy prad tadowania spadnie do 10% pradu znamionowego. Wskaznik LED zaswieci
ielono, wskazujac, ze tadowanie zostato zakoriczone, a tadowarka pozostaje w fazie
tadowania podtrzymujgcego.
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Start Vboost L?Howzine 2-stopnioviedki¥dMve tadowania
2 s | o Cldomn DIP SW Model 24 V
Vfloat pis Vboost REASH
Napigcie WYL | WYL | Domysiny, programowalny 144 : 3 [Oris CC(domySinie)| Vboost
fad 3
adowania ON WYL | Wstepnie zdefiniowany, akumulator 15.4A 140 Wye.| Wik | Domysiny, programowalny 288
100% CC Zzelowy ON WYL | Wstepnie zdefiniowany, akumulator 15.4A 280
WYL | ON | Wstepnie zdefiniowane, zalane 142 zelowy v
Prad 10% CC ON ON | Wstepnie zdefiniowane, AGM i LiFeO4 146 Wyt.| ON [ Wstepnie zdefiniowane, zalane &g
tadowania cc [& plywak DIP SW Model 24 V ON | ON | Wstepnie zdefiniowane, AGM i LiFeO4 292
i " DIP SW Model 36V
) etap 1 etap 2 Stap 2 3 Opis CC Vboost -
Wskaznik LED Wit | Wre | Domyginy, programowalny 268 2 3 | opis cc(domyshnie)|  Vboost
‘ ‘ ° ‘ on | wyt | wstepnie zdefiniowany, akumulator | 77 280 Wit | Wt | Domysiny, programowalny 82
TdIye ITEETT 7el ON WYL | Wstepnie zdefiniowany, akumulator 42
Status | —BRS-240E2 PRS-240-24 DRS-246-56 DRS-240-48 zelowy e Y 1024
Wyt.| ON | wstepnie zdefiniowane, zalane 284 zelowy
CcC 154A T7A 5.1A 3.85A ON | ON | Wteprie zdefiniowane, AGM | UFe0t 202 WYt.| ON | Wstepnie zdefiniowane, zalane 426
Vboost 14.4V 28.8V 432V 57.6V P SW Model 36V ON | ON | Wstepnie zdefiniowane, AGM i LiFeO4 438
By 4 Model 48V
Vfloat 13.8V 27.6V 41.4V 55.2V 2 | 3 |opis o vboost || D1 S o
WYL | WYL | Domysiny, programowalny 432 2 3 [Opis CC(domysinie)] vooost
WYL | WYL | Domysiny, programowalny 576
Status DRS-480-24 DRS-480-36 DRS-480-48 ON | Wt | wstepnie zdefiniowany, akumulator 51A 4
zelow stepnie zdefiniowany, akumulator X
ON | Wk | Wstepnie zdef y, akumul 560
i 7IA
ce 15.4A 10.2A 7.7A WYL | ON | Wstepnie zdefiniowane, zalane 426 zelowy
U el i i +2%
Vboost 28.8V 432v 57.6V oN | oN | wsteprie zdefinowane, AGM i Lire04 438 wre | onY[hGepTessantia. el e 568
ON ON | Wstepnie zdefiniowane, AGM i LifeO4 584
Vfloat 27.6V 41.4v 55.2V DIP W Model 48 v i
2 3 Opis CC(domysinie)|  vboost
WYL | WYL | Domyéiny, programowalny 576
. : ON WYL | Wstepnie zdefiniowany, akumulator 56.0
5.3.3 Regulacja pragdu tadowania ‘qp v 385A
Zzelowy
Prad tadowania mozna za pomocg SVR na panelu w zakresie od 20% do 100% znamionowego HOMEN A3 LORMOWR, Klgwwa fadowanif ¢qq
prqdu tadowania. DRBL2KOON | Wstepnie zdefiniowane, AGM i LiFeO4 584 DRS-480
DIP SW Model 12V DIP SW Model 24 V
2 3 | Opis CCldomysinie) |~ Vboost |  Vfloat 2 3 |opis CcC(domysinie) |  Vboost | Vfloat
WYL | WYL | Domysiny, programowalny 144 138 Wyt | Wyt | Domysiny, programowalny 288 276
ON | WYt | Wstepnie zdefiniowany, akumulator 154A 140 136 ON Wt | Wstepnie zdefiniowany, akumulator 154A 280 272
zelowy zelowy
Cherging wre | ON | wstepnie zdefiniowane, zalane 142 134 wrt. | on [ wstepnie zdefiniowane, zalane 284 268
4 / Qurrent Adj . . ON ON | Wstepnie zdefiniowane, AGM i LifeO4 146 140 ON ON | wstepnie zdefiniowane, AGM i LiFe4 292 280
5.3.4 Ustawienie krzywgj tadowania — Y — —
. . . 2 3 | Opis CC(domysinie) |~ Vboost |  Vfloat 2 3 |opis cC(domysinie) | Vboost | Viloat
5.3.4.1 Objasnienie przetacznika DIP -
WYL | Wyt | Domysiny, programowalny 288 218 Wk | Wt | Domyiny, programowalny 32 414
Krzywg tadowania mozna regulowa¢ za pomocg przetgcznika DIP na panelu. Postepujgc on | wre [ wstepnie zdefiniowany, akumuiator | 774 20 | 212 on | wrt | Wetepnie zdefiniowany, akamdlator | 1024 2 08
zgodnie z ponizszg tabelg, mozna wybra¢ zaréwno 2-, jak i 3-stopniowg krzywag zelovy zelowy
. WYL | ON | Wstepnie zdefiniowane, zalane 284 268 wvt. | ON | wstepnie zdefiniowane, zalane 426 402
tadowania.
ON | ON | wstepnie zdefiniowane, AGM i LiFe04 202 280 ON | N | Weteprie zdefinoane, AGM i Lo 438 420
DIP sW Model 36V DIP SW Model 48 V
2 3 | opis ccidomyéinie) | Vboost | Viloat 2 3 |opis cCidomyginie) | Vboost | Viloat
. | . Wyt | WYt | Domysiny, programowalny 432 414 wye. | Wyt | Domyiny, programowalny 576 552
1 OFF:3-stopniowy ( domysiny ), ON:2-stopniowy
= e ON | Wt | Wstepnie zdefiniowany, akumulator 51A 42 408 oN | ww | wstepnie zdefiniowany, akumulator 77 560 544
2 N B zelowy zelowy
Patrz ponizsza tabela WYL | ON | Wstepnie zdefiniowane, zalane 426 402 Wyt | ON |Wstepnie zdefiniowane, zalane 568 536
3 ON | N | wstepnie zdefiniowane, AGM i LiFe04 438 420 on | on | wetepie zdefiniowane, AGM i Lieos 584 560
DIP SW Model-48 V.
= 2 3 | opis CC(domysinie) |  Vboost Vfloat UWAGA: Tolerancja napigcia 2%
u wre | wye | Domysiny, programowalny 576 553
| -
ON | wye | wstepnie zdefiniowany, akumutator ShsA 560 544
zelowy
wre | ON | wstepnie zdefiniowane, zalane 568 536
ON | ON | wstepnie zdefiniowane, AGM i LiFe04 584 560
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DRS-480-48 Pl o

5.3.4.2 Ustawienie przez komunikacje

Uzytkownicy mogga ustawi¢ parametry fadowania za posrednictwem magistrali Modbus lub

el B
CANBus (opcjonalnie), w tym staly prad, napiecie, napiecie plywaka, prad tappera, I [ e ]
kompensacje temperatury akumulatora i czas tadowania itp. &)l -
- 100, : I oo
Szczegotowe informacje znajdujg sie w rozdziale 5.4. Programowalny | 5 l e
krzywa tadowania B - ; | i
B w 2m
5.3.4.3 Inteligentne programowanie krzywej tadowania przez SBP-001 | 28 ; i 20
(tylko dla modeli CANBuS) memcc) | E— s —— c |
zas woln
SBP- 001 to inteligentny programator tadowania akumulatoréw opracowany przez MEAN Wybér modelu - y
WELL, ktéry moze ustawi¢ krzywe tadowania serii DRS za pomocg oprogramowania do tm
edycji. SBP-001 zapewnia takie funkcje, jak regulacja krzywej tadowania i kompensacja . — i "R D e —
temperatury akumulatora. 5.4 Funkcja monitorowania kdmunikaciji

Ustaw pin przetgcznika DIP na Domysiny, programowalny (PIN2: WYL.): 5.4.1 Komunikacja Modbus

Protokét Modbus moze by¢ wykorzystywany do odczytu stanu i ustawien kontrolnych
wszystkich uprawnien bezpieczenstwa (slave), w tym wigczania/wytgczania,
regulacji napiecia/prgdu wyjsciowego i odczytu temperatury wewnetrznej. Ponadto, krzywe
tadowania i wzgledne parametry tadowania statego pradu, statego napiecia, napiecia
ptywajacego, pradu tappera, kompensacji temperatury akumulatora i czasu fadowania.
Wyjscie mozna réwniez regulowa¢ po ustawieniu w trybie fadowania.

PIN3: OFF) przed uzyciem. Konfiguracja i interfejs oprogramowania sg przedstawione ponizej.
Szczegotowe informacje mozna znalez¢ w "Instrukcji obstugi inteligentnego programatora
tadowania akumulatoréw SBP-001".

Do portu USB komputera osobistego
(typ A)

5.4.1.1 Specyfikacie Modbus

(DRS-480) usB . . .
‘ Interfejs komunikacyjny Modbus
(o — To urzadzenie obstuguje Modbus RTU z zaworem master-salve
1 zasada. Podczas przesytania danych nalezy przestrzega¢ zasady wysytania najpierw
bajtu High, a nastepnie bajtu Low, z wyjgtkiem kontroli btedéw (suma kontrolna

Kabel komunikacyjny (SBP#2)

m programator CRC-16)
.- ! (Mini USB)

- i Ustawienie warstwy fizycznej jak ponizej:

Inteligentny programista (na inng prosbe) Kontrola Ustawienie
1 Szybko$¢ transmisji 115200
3 4
8 Bity danych 8
Bity stopu 1
‘P [ 1 Parytet Brak
CEWM@
Kontrola przeptywu Brak
~
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5412

Interfejs komunikacyjny

Min. czas zadania (kontroler do PSU/CHG): 50 m/s. Maks. czas
odpowiedzi (PSU/CHG do kontrolera): 12,5 m/s.

Min. czas marginesu pakietu (kontroler do PSU/CHG): 12,5 m/s. Okres zgdania
(Kontroler do PSU/CHG)

PSURX
(kontroler formularzy) i€ »
ix v
PSUTX
<> kietu
Czas reakcji ~ Rxdata Fhzas ghaiginesu pakie
(PSU/CHG do kontrolera) <> (Kontroler do PSU/CHG)
. . 5%
5.4.1.3 Enkapsulacja ramki Modbus geta
Modbus RTU sktada sie z dodatkowego adresu, kodu funkgji, daty i kontroli btedow.
Dodatkowy adres Kod funkcji Dane Sprawdzanie btedéw
1 bajt 1 bajt N bajtow 2 bajty

5414

Dodatkowy adres (1 bajt): definiuje identyfikator slave zasilacza

Kod funkgcji (1 bajt): Kod funkcji stuzy do poinformowania urzadzenia podrzednego, jakie
dziatanie ma wykonac.

Dane (N bajtéw): W przypadku wymiany danych zawarto$¢ i dtugo$¢ danych zalezg od
réznych kodow funkgiji.

Kontrola btedéw (2 bajty): wykorzystuje CRC-16.

Dodatkowa definicja adresu

Dodatkowy adres to identyfikator urzadzenia podrzednego. Kazda jednostka DRS powinna
mie¢ unikalny i wtasny adres urzgdzenia, aby komunikowa¢ sie przez magistrale. Slave 1D
jest ustawiany przez CN12 (AO~A1l)

Adres urzadzenia jest ustawiany w nastepujgcy sposob:

21
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54.1.6

Pomiedzy A0/Al i GND logic Nr urzadzenia. Adres urzadzenia
( Pojed ) AL A0
0jedyncz)
jedynczy 5 5 5
Otwarty 1 1 0 1
Krotki 0 2 1 0
3 1 1
Slave 1D Opis
0x8X X oznacza adres urzgdzenia
Jwaga Broadcast] <o} -
0x00 Transmisja

Opis kodu funkgji

Gtéwnym celem kodéw funkcyjnych jest poinformowanie urzgdzenia podrzednego (slave),
jakie dziatania ma wykonac¢. Na przyktad, kod funkcji 03 zapyta slave'a o odczyt rejestréw
podtrzymujgcych i odpowie serwerowi master z ich zawartoscia.

Kod funkcji DRS jest nastepujacy :

Kod funkgji Opis
Odczyt rejestru przechowywania 0x03 Odczyt rejestru parametréw
Odczyt rejestru wejsciowego 0x04 Odczyt rejestru analogowego
Wstepnie ustawiony pojedynczy rejestr 0x06 Zapis do pojedynczego obszaru

przejSciowego

Pole danych i listy polecen

Pole danych dostarcza dodatkowych informacji dla urzadzenia podrzednego w wykonania
akcji okre$lonej przez kod funkcji w Zzadaniu. Pole danych zazwyczaj zawiera adresy
rejestréow, wartosci licznikéw i zapisane dane. Istniejg dwie formy zgodnie z kodami funkgji.
FC=03/04

Adres poczatkowy

llo$¢ rejestréw (wejsciowych)

2 bajty

2 bajty

FC=06

Adres rejestru

Wartos¢ rejestru

2 bajty

2 bajty
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[Registero Funkcja
adres dane Nazwa polecenia Opis Wartoéé jednos Uwaga: 1.Ustawienie Time_Buffering dziata tylko wtedy, gdy bit2 niskich bajtow UPS_CONFIG(0x00D2)=1.
Bajty kod 2. Ustawienie UPS_Delay_Time dziata tylko wtedy, bit 4 niskiego bajtu UPS_CONFIG (0x00D2) ma warto$¢ 1.
ORO000 DZIALANIE Zdaine 0x06 0x00(0FF) tk 3. Ustawienie UPS_Shutdown_Time dziata tylko wtedy, gdy bit 5 niskiego bajtu UPS_CONFIG (0x00D2) ma warto$¢ 1.
UXUUBA Y ‘wigczanie/wylgczanie =
0x00BS, 2 QURVE CC-FHMEOUT (tylkoldla tadowarki) 0 naRg 1@% Min
0x0020 VOUT SET Napiecie wyj$ciowe - Patrz 5.4.4 i
0x00B6 | 2 QURVH CV_TIMEOUT OVdhsprgetimentt ) Pepizf544. Min
usm%?%?nalsatm oB 0x06 Patrz transmisja ~
[ Ox0040 FAOLT_STATUS Wdarfet eolt ety (0x03 Opis danych
IXUS.
0x00B7. 2 QURVE FV TIMEOUT (tylkoldla tadowarki) ) afrz 544 Min
0650 B Napigcie wejSciowe by
e fabnard(tylko dla tadowarki) [ "t"”t A
ieci iéci atrz transmisja
0x00B8 b CHG_STATUS Napiecie wyjsciowe 0x03 pis darych -
0x0060. REAB-VOUF \/spélczynnik skalowania 4 Patrz 54.4 V
‘ Patrz transmisja
0X00C0~ Prad wyjéciowy )
6 g, -
SCALING_FACTOR 0x03 Rateafedretsocrsm_ 4t|_ 4on A
[—O0e62t READOUT O
trz skrzynia biegow
sys a Y 9 o
0><006C23 22 ste i OX403 bRateafedretsosrbip4tidon C
(i 2 SYSTE ,("ij;!:F:(; o5 SygemiViacnounfagauraei son OéBS ee“i'%é‘t?%ﬁr‘?qs‘??m _
1D n
- nazwa 10°°06 aECeSion ASCll
B8
OEBY 2 BAT_UYP_SET BAT LW ucent /e vy v
oxo0ss MR ID_B6B11 pote |5 g Foree G906 | | opis danven Ascil
BAT UOW proegyff 58 ENG e
O 563 %eiebrb 944 | d
= 2 Fprce BAT UVP_SET nazwa modelu 0.x.06 eer prarsrendata vasd
073 description
0x0088.
MFRIVODE-BOBS
[ o 2 UPS.CONFIG UPS djtaidutrg RO OISR ramarma j
040035 MER MODEL BGRI1 nazwa madelu Ris.dapych opis Ascl
e READ-BAT Napigeeakumutatora ORO% ﬁ@mmg‘.ﬂln rmissiom v
MFR_REVISION_BOB5 - . o®B
Wersja oprogramowania Binar
0x008E opis danych
przetowegao.
% 2 READ_[BAT tadowgnie lub rozl?dmNywanie atrz 5.4.4
MFR_LOCATION_BOB2 prad praduteia -1 AsCl
0x0090 miejsce 6
READ_BAT_
GEEB- 2 Tempfi, Hg fRattery date ol 4 Wuﬁhmaopis danych °Cc
Awarig AC przy niskim punkcie teravjyh ASel
0x0093 linii 06
VP EFRRA—DTUARTEBOBS TETO 547
settingManufacture 003, Rekr ptarevindata vashl
S8 2 AC Fall LL SET merseripy. o | P description
06
0x0096
MFR-SERIAL-BOBS
0x00EL | 2 AC Fall HL SET 0x03. pdtry 544 v
ORO0IT= HetaLdcnPradiis] Pationiscanych-tane
MFR_SERIAL_B6B11 ] 5 AsCHl
0x0099 AC OK dBIy pankPTiXii 000603.
Ox00F2 2 AC OK LI SET seftingConstant biezace batrz 544 A
ustawienie 0T &
0x00BO 2) CURVE_CC Aatid trezagesettingConstant Patrz 5.4.4 A
VoTtage 0r00x603.
Ox00E3 2 AC_OK_HL SET ustawienie o ,
OXU6
0x00B1 2| CURVE_CV
003, Patrz 54.4 \
[ OXO00E4— 2 TME_BUFFERING B e, K9063: “ AT
R
Napiecie zmienne 0x06
03,
0x00B2 CURVE_FV &= B Patrz 544 v
Casoericria UPS (dabdonak) Gx:(lﬁm
|——ovones— " See!
us
0x00BE93 Tshapuetdrocwurnretnimt e ﬁ % it Sec
settinfeqttinq 06 A
¢1II1 dlatad: i |
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Bit 7 HI_TEMP: Ochrona przed wysoka temperaturg otoczenia 0 =
Normalna temperatura otoczenia

Opis danych transmisji:

Konwersja wartosci ustawien i odczytu jest zdefiniowana w nastepujacy sposéb: Wartos$¢
rzeczywista= Warto$¢ odczytu komunikacji xF aktor (wartos¢ F).

WSréd nich Factor musi odnosi¢ sie do definicji SCALING_FACTOR na kazdej liscie modeli.

1= Nieprawidtowa temperatura otoczenia

EX: Vo_real(rzeczywiste napiecie DC)= READ_VOUT xF aktor.
Jesli wspétczynnik READ_VOUT danego modelu wynosi 0,01, warto$¢ odczytu komunikacji wynosi
0x0960 (szesnastkowo)—2400 (dziesietnie),

Wysoki bajt: Bit 0:7
Zarezerwowane: Aktualnie , zachowaj (domysinie 0) Uwaga:
Nieobstugiwane ustawienia sg wys$wietlane jako "O

wtedy Vo_real= 2400 x0 .01= 24.00V.
© FAULT _STATUS(0x0040) : .

© MFR_ID_B0OB5(0x0080-0x0082) to pierwsze 6 kodéw nazwy producenta (ASCII);
MFR_ID_B6B11(0x0083-0x0085) to 6 ostatnich kodéw nazwy producenta (ASCII).

Bit7 Bit6 BitS Bita Bit3 Bit2 BitL Bit0 EX: nazwa producenta to MEANWELL—MFR_ID_BOB5 to MEANWE; MFR_ID_B6B11 to LL
Wysoki bajt | Zarezerwowane | Zarezerwowane | Zarezerwowane | Zarezerwowane | Zarezerwowane | Zarezerwowane | Zarezerwowane MFR_ID_BOB5
Zarezerwowan
e Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5
Niski bajt HI_TEMP OP_OFF AC_FAIL KROTKI oLp ovpP oTP FAN_FAIL 0x4D 0x45 ox41 OX4E 057 0x45
Niski bajt
Bit 0 FAN_FAIL: Nieprawidtowy stan wentylatora () O = Stan MFR_ID_B6B11
normalny Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Baijt 4 Bajt 5
1=stan normalny
0x4C 0x4C 0x20 0x20 0x20 0x20

Bit 1 OTP: Zabezpieczenie przed nadmierng temperaturg 0=
Normalna temperatura wewnetrzna 1 = Nienormalna
temperatura wewnetrzna

Bit 2 OVP: Zabezpieczenie nadnapieciowe wyjsScia 0 = Normalne
napiecie wyjsciowe

1= Nieprawidtowe napigcie wyjsciowe

© MFR_MODEL_BOB5 (0x0086 - 0x0088) to pierwsze 6 kodéw nazwy modelu producenta (ASCII);

MFR_MODEL_B6B11 (0x0089 - 0x008B) to 6 ostatnich kodéw nazwy modelu producenta

(ASCII).

EX: Nazwa modelu to DRS-480-24—MFRMODEL_BOB5 to DRS-48; MFR_MODEL _B6B11 to 0-24

Bit 3 OLP: Zabezpieczenie nadpragdowe wyjécia 0 = Normalny MFR_MODEL_BOBS5
prad wyjsciowy
) ] o Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5
1= Nieprawidtowy prad wyjsciowy
Bit 4 SHORT: Zabezpieczenie przed zwarciem 0= Zwarcie nie 0x44 0x52 0x53 0x2D 0x34 0x38
wystepuje 1= Zwarcie zabezpieczone
Bit 5 AC_FAIL: Flaga nieprawidtowego AC 0 =
MFR_ID_B6B11
Normalny zakres AC 1=
Nieprawidtowy zakres AC Bajt 6 Bajt 7 Bajt 8 Bajt 9 Bajt 10 Bajt 11
Bit 6 OP_OFF: Status DC 0= DC 0x30 0x2D 0x32 0x34 0x20 0x20

wigczony 1= DC wytgczony
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© MFR_REVISION_B0B5(0x008C-0x008E) to wersja oprogramowania uktadowego. Zakres
liczb szesnastkowych 0x00(R00.0)~OxFE(R25.4) reprezentuje wersje oprogramowania
sprzetowego MCU; OxFF oznacza, ze MCU nie istnieje.
EX1: Zasilacz ma sze$¢ modutéw MCU. Wersja oprogramowania uktadowego MCU numer
1 to wersja R01.3(0x0D), MCU numer 2 to wersja R01.2(0x0C), MCU numer 3 to
wersja R01.1(0x0B), pozostate numery MCU to wersja R01.0(0x0A).

© CURVE_CONFIG(0x00B4)(tylko dla tadowarki) :

Bajt 0

Bajt 1

Bajt 2

Bajt 3

Bajt 4

Bajt 5

0x0D

0x0C

0x0B

Ox0A

Ox0A

Ox0A

EX2: Zasilacz ma trzy moduly MCU. Wersja oprogramowania uktadowego MCU numer 1
to wersja R25.4(0xFE), MCU numer 2 to wersja R10.5(0x69), MCU numer 3 to wersja

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
Wysoki bajt | Zarezerwowa | Zarezerwowa |Zarezerwowan| Zarezerwowa |Zarezerwowan FVTOE CVTOE CCTOE
ne ne e ne e
Lowbyte CUVE STGS Zarezerwowan| Zarezerwowa TCS Cuvs
e ne
Niski baijt:

Bit 0:1 CUVS: Wybdr krzywej tadowania 00 = Niestandardowa krzywa
tadowania (domysinie) 01 = Akumulator zelowy
10 = Akumulator zalany 11 =
Akumulator AGM

Bit 2:3 TCS: Ustawienie kompensacji temperatury 00
= wylgczenie
01= -3 mV/°C/komorka (warto$¢ domysina)

10= -4 mV/°C/komérka

11= -5 mV/°C/komérka
Bit 4:5 Zarezerwowany: Aktualnie nieuzywany, zachowany (domyslinie 0) Bit

6

STGS: Ustawienie fadowania 2/3 stopniowego ( Nieobstugiwane )

R01.0(0x0A).
Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Baijt 3 Baijt 4 Bajt 5
OxXFE 0x69 0x0A OxXFF OxFF OxFF
© MFR_DATE_B0B5(0x0091-0x0093) to data produkcji (ASCIl) EX: MFR_DATE_BOB5 to
180101, co oznacza 2018/01/01
Bajt 0 Baijt 1 Baijt 2 Baijt 3 Baijt 4 Bajt 5
0x31 0x38 0x30 0x31 0x30 0x31

© MFR_SERIAL_BOB5(0x0094-0x0096). MFR_SERIAL_B6B11
(0x0097-0x0099) s zdefiniowane jako data produkcji i numer seryjny produkcji (ASCII)
EX: Pierwsza jednostka wyprodukowana w dniu 2018/01/01—MFR_SERIAL_BOB5:

180101; MER_SERIAL_B6B11: 000001

0= 3-stopniowe tadowanie (domysinie, CURVE_CV i CURVE_FV) 1

= 2-stopniowe tadowanie (tylko CURVE_CV)
Bit 7 CUVE: Wiaczenie funkcji krzywej tadowania ( defalut wynosi 1, modyfikacja nie jest
obstugiwana ) .
0= WYk (tryb VI) 1= Wk (tryb
krzywej)

Wysoki bajt:

Bit 0 CCTOE: Wiaczenie wskazania przekroczenia limitu czasu etapu statego
pragdu 0= OFF (domyslnie)
1= 0ON

Bit 1

CVTOE : Wiaczenie sygnalizacji przekroczenia limitu czasu stopnia statego

Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5

0x31 0x38 0x30 0x31 0x30 0x31

Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5

0x30 0x30 0x30 0x30 0x30 0x31
27

napiecia 0 = WYL (domyslinie)
1= ON

Bit 2 FTTOE : Wiaczenie sygnalizacji przekroczenia limitu czasu stopnia napigcia ptywajgcego 0
= OFF (domyslnie) 1=
ON

Bit 3:7 Zarezerwowany: aktualnie , zachowany (domysinie 0)

Uwaga: Nie obstuguje ustawiert wyswietlania z'"0
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© CHG_STATUS(0x00B8)(tylko dla tadowarki) :

Bit7 Bit6 Bit5 Bitd Bit3 Bit2 Bitl Bit0
Wysoki bajt FVTOF CVTOF CCTOF BUFFTOF BTNC NTCER Zarezerwowa | Zarezerwow
ne ane
Niski bajt DCM Zarezerwowa | Zarezerwowa | Zarezerwowan VM CVM CCM FULLM

Niski bajt: ne ne e
Bit O FULLM: Status trybu petnego natadowania 0O

=NIE w petni natadowany 1 w

petni natadowany
Bit 1 CCM: Status trybu statego pradu

0= tadowarka NIE pracuje w trybie pradu statego 1= tadowarka

pracuje w trybie pradu statego
Bit 2 CVM: Status trybu statego napiecia

0= tadowarka NIE pracuje w trybie statlego napiecia 1=

tadowarka pracuje w trybie statego napiecia
Bit 3 FVM: Status trybu ptywaka

0= tadowarka NIE jest w trybie ptywaka 1=

tadowarka jest w trybie ptywaka
Bit 4:6 Zarezerwowany: Aktualnie nieuzywany, zachowany (domyslinie 0) Bit
7 DCM: Tryb roztadowania akumulatora

O=tadowanie 1=Roztadowanie
Wysoki baijt:
Bit 0:1 Zarezerwowany: Aktualnie , zachowany (domyslinie 0) Bit 2

NTCER: Status kompensacji temperatury

0= BRAK zwarcia w obwodzie kompensacji temperatury 1

= nastgpito zwarcie w obwodzie kompensacji temperatury Bit 3 BTNC:

Wykrywanie baterii 0
=Wykryto baterie¢ 1= Nie
wykryto baterii

Bit 4 BUFFTOF: Flaga przekroczenia czasu buforowania 0
=Brak limitu czasu w buforowaniu

1= Limit czasu buforowania
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Bit 5 CCTOF: Flaga limitu czasu trybu statego pradu 0
= Brak limitu czasu w trybie pradu statego 1=
Limit czasu w trybie pradu statego

Bit 6 CVTOF : Flaga przekroczenia czasu w trybie statego napiecia 0
= Brak limitu czasu w trybie statlego napiecia 1= Limit czasu w
trybie statego napiecia

Bit 7 FVTOF: Flaga przekroczenia czasu w trybie
ptywaka 0= BRAK przekroczenia czasu w
trybie ptywaka 1= Przekroczenie czasu w
trybie ptywaka

Uwaga: Nie obstuguje ustawiert wyswietlania z "0

! 1
2 Stage C ' ! :
tage Charge 1 \
. & 1 | State napigcie |
! 1 (CURVE_CV) 1
! 1
! 1
I X |
. . 1 1
Napi€cie fadowania | ,
! 1
I X |
oV | J '
Vﬁﬂrqd 1 |
(CURVE_CC) ! 1
100%, ! ! 1
1 1
! 1
| 1
Taper Current |
Prad fadowania (CURVE_TC) :
1
1

1
1

10% ! .
T

0A \ ‘\

1
3 Stage Charge — -
2 : Stale nameculk (CURVE_CV) o URVE FY)
1

Limit czasu CV
(CURVE_CV TIMEOUT)

Limit czasu CC
1 (CURVE_CC_TIMEOUT) 1

Napigcic tadowania

oV

Staty prad
(CURVE_CC)

Taper Current
(CURVE_TC)

Prad fadowania

10%

0A
B Tz ) S .

Limit czasu CC :

(cURVE cc TivEOUT) |

I
|

I

I

I

I
ol
|

|

|

|

|

-

|

(CURVE FY_TIMEOUT) |
|

|
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|

|

|
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|

|
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©

SCALING_FACTOR(0x00C0-0x00C2) :

Bit7 | Bit6 | Bit5 | Bit4 Bit3 | Bit2 | Bitl Bit0
Byte5 Zarezerwowane Zarezerwowane

Bit7 | Bit6 | Bit5 | Bit4 Bit3 | Bit2 | Bitl Bit0
Byte4 Zarezerwowane Zarezerwowane

Bit7 | Bit6 | Bit5 | Bit4 Bit3 | Bit2 | Bitl Bit0
Byte3 Zarezerwowane Wspditczynnik IN

Bit7 | Bit6 | Bit5 | Bit4 Bit3 | Bit2 Bitl Bit0
Bajt2 Wspdtczynnik CURVE_TIMEOUT TEMPERATURE_1 Czynnik

Bit7 Bit6 | Bit5 | Bit4 Bit3 | Bit2 | Bitl Bit0
Bajtl Wspdtczynnik FAN_SPEED Wspditczynnik VIN

Bit7 | Bit6 | Bit5 | Bit4 Bit3 | Bit2 Bitl Bit0

Bajt‘??:jto Wspdlczynnik IOUT Wspélczynnik VOUT

Bit 0:3 VOUT Factor : Wspdtczynnik napigcia wyjsciowego
0x0=Nie obstuguje odpowiednich polecer napigcia wyjSciowego
0x1~0x3=0becnie nieuzywane, zachowaj (domyslnie 0) 0x4=0.001

Bit 4:7 Wspotczynnik IOUT : Wspdtczynnik pradu DC

0x5=0.01

0x6=0.1
0x7=1.0
0x8=10

0x9=100

O0xA~OxF= Zarezerwowane

0x0=Nie obstuguje odpowiednich polecert pradu wyjSciowego
0x1~0x3=0becnie nieuzywane, zachowaj (domysinie 0) 0x4=0.001

0x5=0.01

0x6=0.1
0x7=1.0
0x8=10

0x9=100

OxA~OxF= Zarezerwowane
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Bajtl:

Bit 0:3 VIN Factor : Wspétczynnik napiecia wejsciowego AC 0x0=Nie
obstuguje odpowiednich polecen wejscia AC 0x1~0x3=0Obecnie
nieuzywane, zachowaj (domysinie 0) 0x4=0.001

0x5=0.01
0x6=0.1
0x7=1.0
0x8=10
0x9=100

OxA~OxF= Zarezerwowane

Bit 4:7 FAN_SPEED Factor : Wspétczynnik predkosci wentylatora 0x0=Nie
obstuguje polecen zwigzanych z predkoscig wentylatora
0x1~0x3=0becnie nieuzywane, zachowaj (domysInie 0) 0x4=0.001

0x5=0.01
0x6=0.1
0x7=1.0
0x8=10
0x9=100

OxA~OxF= Zarezerwowane

Bajt2:

Bit 0:3 TEMPERATURE_1 Factor : Wspdtczynnik wewnetrznej temperatury otoczenia 0x0=Nie obstuguje
polecen zwigzanych z wewnetrzng temperaturg otoczenia 0x1~0x3=Obecnie nieuzywane,
zachowaj (domyslinie 0)

0x4=0.001
0x5=0.01
0x6=0.1
0x7=1.0
0x8=10
0x9=100

OxA~OxF= Zarezerwowane
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Bit 4:7 CURVE_TIMEOUT Factor : Wspdtczynnik limitu czasu CC/CV/Float
0x0=Nie obstuguje odpowiednich poleceri CURVE_TIMEOUT
0x1~0x3=0becnie , zachowaj (domysInie 0)

0x4=0.001

0x5=0.01

0x6=0.1
0x7=1.0

0x8=10

0x9=100

OxA~0xF= Zarezerwowane

Bajt 3:

Bit 0:3  Wspotczynnik IIN

Wspdtczynnik pradu wejSciowego AC

0x0=Nie obstuguje odpowiednich poleceri prgdu wejsciowego AC

0x1~0x3=0becnie , zachowaj (domyslInie 0)

0x4=0.001

0x5=0.01

0x6=0.1

0x7=1.0
0x8=10

0x9=100

OxA~OxF= Zarezerwowane

Bit 4.7

Zarezerwowane : Obecnie , zachowaj (domysInie 0)

Bajt4~Baijt5:

Bit 0:7 Zarezerwowany : Obecnie , zachowany (domysinie 0)

© SYSTEM_STATUS(0x00C3) :

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
Wysoki bajt
Zarezerwowan|Zarezerwowan | Zarezerwowan| Zarezerwowan| Zarezerwowan| Zarezerwowane| Zarezerwowan | Zarezerwowan
e e e e e e e
Niski bajt CHG/ EepER | INITIAL. ADLON | ORING_OFF|  prc ok DC_OK M/s
UPS STATE
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Niski baijt:

Bit 0

Bit 1

Bit 2

Bit 3

Bit 4

Bit 5

Bit 6

Bit 7

M/S : Tryb réwnolegty ( Nie obstuguje ) 0=Slave 1=

Mistrz

DC_OK : Stan napiecia wyjéciowego DC 0= Stan napiecia wyjsciowego DC

zbyt niski 1= Stan napiecia wyjsciowego DC NORMALNY

PFC_OK : Stan napiecia wyjsciowego PFC po stronie pierwotnej ( Nieobstugiwane )’ /0
= Po stronie pierwotnej PFC brak rozruchu lub nieprawidtowe dziatanie

1= Normalny PFC po stronie pierwotnej ORING_OFF : ORING

MOS OFF ( Nie obstuguje )

0= Uruchomienie DDD, sterownik ORING MOS W£ACZONY 1

= Uruchomienie DDD, sterowanie wymuszone ORING MOS

WYLACZONY

ADL_ON : Aktywny stan kontroli obcigzenia pozornego ( Nieobstugiwane ) .
0= Aktywne obcigzenie pozorne WYLACZONE/Nieobstugiwane 1=

Aktywne obcigzenie zastepcze ON INITIAL_STATE :

Stan inicjalizacji urzgdzenia 0= W trakcie inicjalizacji

status

1= NIE w stanie inicjalizacji EEPER : Btgd dostepu do

danych EEPROM 0 = Normalny dostep do danych

EEPROM 1 = Normalny dostep do danych EEPROM
CHG/UPS : Stan pracy 0 = Tryb tadowania

1= Tryb UPS

Wysoki baijt:
Bit 0:7 Zarezerwowany : Obecnie , zachowaj (domysInie 0) Uwaga: Ustawienia
nieobstugiwane sg wyswietlane z O

© SYSTEM_CONFIG(0x00C4) : .

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl | Bit0
Wysoki bajt - - - - - EEP_OFF EEP_CONFIG
Niski bajt - - - - - OPERATION_INIT | MOD_CTRL
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Niski bajt:
Bit O MOD_CTRL : Status kontroli Modbus ( Nieobstuguje ) 0
=SVR
1=Modbus (VOUT_SET, IOUT_SET, OPERATION)
Bit 1:2 OPERATION_INIT : Wstepnie ustawiona warto$¢ polecenia wigczenia zasilania 0b00 =
Zasilanie wytgczone, wstepnie ustawione 0x00(OFF)
0b01 = Zasilanie wtgczone, ustawienie wstepne
0x01(ON) 0b10 = Ustawienie wstepne to
poprzednia warto$¢ 0bl1 = Zarezerwowane,
aktualnie nieuzywane

Bit 3:7 Zarezerwowany : Obecnie , zachowaj (domysInie 0)

Wysoki baijt:
Bit 0:1 EEP_CONFIG: Konfiguracja pamieci EEPROM
00: Natychmiast. Zmiany parametréw sg natychmiast zapisywane w pamieci EEPROM
(domyslne ustawienie fabryczne).
01: 1 minuta opdznienia. Zapis zmian do pamieci EEPROM, jesli wszystkie parametry
pozostang niezmienione przez 1 minute.
10: 10-minutowe opdznienie. Zapis zmian do pamieci EEPROM, jesli wszystkie parametry
pozostang niezmienione przez 10 minut.

11: Zarezerwowane
Bit 2 EEP_OFF: Funkcja pamigci EEPROM Wk.
0: Wigcz. Parametry majg by¢ zapisywane w pamieci EEPROM (domysine ustawienie

fabryczne) 1: Wytgcz. Parametry NIE bedg zapisywane w pamieci EEPROM

Uwaga: Nie obstuguje ustawien wyswietlania z "0

© UPS_CONFIG(0x00D2) :

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0

Wysoki bajt ~ |Zarezerwowan [Zarezerwowan| Zarezerwow | Zarezerwow | Zarezerwowa [Zarezerwowane| Zarezerwowane | Zarezerwowa

e e ane ane ne ne
Niski bajt Zarezerwowan |Zarezerwowan | UPS UPS_Delay YJV;lEe,\*‘ Time_ UPS_ Life_
e e Shutdown_PL _PL B Buff EN OFF_EN Test_PL
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Niski bajt:
Bit O Life_Test_EN : Funkcja autotestu akumulatora 0= OFF

1=0N (domysinie)
Bit 1 UPS_OFF_EN : Wymus stan uruchomienia za pomocg przycisku, aby wytgczy¢ 0 =
OFF (domyslnie)

1=0N
Bit 2 Time_Buff_EN : Time_Buffering funkcja ustawiert 0= OFF (domysInie)

1=0ON
Bit 3 Wake_Up_EN: Pobudzenie baterii (aktywacja baterii litowych)
0= WYL
1= On ( domyslnie ) .
Bit 4 UPS_Delay _EN: Opdznienie wytgczenia w trybie UPS
0= OFF (domyslInie)
1= ON
Bit 5 UPS_Shutdown_EN: Umozliwia ustawienie czasu ponownego uruchomienia w trybie UPS.
0= WYt. (domysinie)
1= ON

Bit 6:7 Zarezerwowany : Obecnie , zachowany (domysinie 0)

Uwaga:1. opis czasu Buffering/UPS_Delay_Time
/UPS_Shutdown_ Time

T1: Ustaw czas od wytaczenia zasilania do

U poczatek procesu wytgczania (DRS

T1 T T3
T2: Ustawianie czasu procesu wytaczania.
Vo:Wyjscie DC T3: Ustawienie czasu opdznienia od
A wyjscie jest wytgczone do
momentu ponownego witgczenia
wyjscia.

AC

t
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przechodzi do T2 po zakoriczeniu czasu T1).



T1 mozna ustawi¢ za pomoca adresu polecenia 0XE4 (Time Buffering), szczegétowe informacje * Wykres napigcia wyjsciowego w czasie, gdy baterie nie s3 podtaczone.

znajdujg sie w rozdziale 5.4.1.6;
T2 mozna ustawi¢ za pomoca polecenia o adresie OXE8 (UPS_Delay Time), szczegétowe informacje v Vo=Vrated
znajdujg sie w rozdziale 5.4.1.6; 130%Vo
T3/mozna ustawi¢ za pomocg polecenia o adresie 0XE9 (UPS_Shutdown_Time), szczegdtowe
informacje znajdujg sie w rozdziale 5.4.1.6.

100%Vo

70%Vo

t
Uwaga: 2. opis Wake_up g 5
Po wigczeniu DRS ustala stabilne napigcie wyjsciowe, ktére jest znamionowym napigciem *  Wykres napfeeia-wyjSeiowego-w-ezasiegdy-baterie-59 podtaczone.
wyjsciowym.
Po 5 sekundach napiecie wyjsciowe spadnie do 70% napiecia znamionowego, a nastepnie
stopniowo wzrasta do napiecia akumulatoréw. Jes$li zadne baterie nie sg podtgczone, napiecie \% Vo=Vrated
wzrosme. do 130% napiecia zn’amlor.w\‘/vego, a nastepnle spadn!e do napigcia znamionowego. Po 130%Vo " Napiecie akumulatorow
tym czasie proces wake_up konczy sie i rozpoczyna sie tadowanie. 100%Vo

70%Vo

Po wtgczeniu proces wake_up jest wykonywany co 5 minut.

To polecenie moze wytgczy¢ proces wake_up (Wake _Up_EN=0), ktéry ma miejsce

co 5 minut, ale tego przy wigczaniu DRS nie mozna .

Wysoki bajt :
Bit 0:7 Zarezerwowany —Obecnie; zachowaj (domystmre 0) Uwaga: Ustawienia

Uwaga: 3. opis Life_Test . ) Lo “
Gdy Vbat> znamionowego napiecia wyjéciowego i prad tadowania=> 5%, DRS przeprowadgzi test nieobstugiwane sg wyswietlane z "0

akumulatora co 30 sekund, aby wykry¢, czy akumulator jest w normalnym stanie (domysinie jest
wigczony). Jesli DRS wykryje, ze napiecie akumulatora jest nizsze niz limit BAT_Low, zostanie to

uznane za stan nienormalny, a VBAT dostosuje sie do znamionowego napiecia wyjsciowego. 5.4.2 Przyktady komunikacji

Ponizej podano przyktady zadania i odpowiedzi dla kazdego kodu funkcji Modbus RTU.

5.4.2.1 Odczyt rejestru przetrzymywania ( FC=03 )
Komunikat zadania okreéla rejestr poczatkowy i liczbe rejestréw do odczytania.
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Na przyktad: master zgda zawartosci rejestréw podtrzymania wyjscia analogowego
0x0080~0x0085 (MFR_ID_BOB5, MFR_ID_B6B11) od slave 3.

Prosba:

0x83 0x03 0x00 80 0x00 06 O0xDA 02

0x83 : Slave ID 3

0x03 : Kod funkcji 3 ( Odczyt rejestréw R podtrzymania wyjscia analogowego ) 0x00 80
: Adres danych pierwszego zgdanego rejestru

0x00 06 : taczna liczba zadanych rejestrow ( Odczytaj 6 rejestréw 0x0080~ 0x0085 )

0xDA 02 : Sprawdzanie btedu CRC-16. Nalezy pamieta¢, ze CRC wysyta najpierw niski bajt.

Odpowied? :

0x83 0x03 0x0C 0x4D 45 41 4E 57 45 0x4A 8C

4C 4C 20 20 20 20

0x83 : Slave ID 3

0x03 : Kod funkcji 3 ( Odczyt rejestréw R podtrzymania wyjscia analogowego ) 0x0C :
Liczba bajtéw danych do wykonania ( 12 bajtéw )

0x4D 45 41 4E 57 45 4C 4C 20 20 20 20 : oznacza, ze produkcja

nazwa niewolnika to MEAN WELL
0x4A 8C: Kontrola btedéw CRC-16. Nalezy pamietac, ze CRC wysyta najpierw bajt Low.

5.4.2.2 Odczyt rejestru wejsciowego ( FC=04 )

Komunikat zgdania okresla rejestr poczatkowy i liczbe rejestréw do odczytania.

Na przyktad: Master zagda zawartosci rejestru wejscia analogowego 0x0060 ( READ_VOUT
) z urzadzenia slave 3.
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Prosba:

0x83 0x04 0x00 60 0x00 01 Ox2F F6

0x83 : Slave ID 3

0x04 : Kod funkcji 4 ( Odczyt rejestrow wejscia analogowego ) 0x00 60 :

Adres danych pierwszego zgdanego rejestru

0x00 01 : taczna liczba zgdanych rejestréw ( Odczytaj tylko 1 rejestr z 0x0060 ) .

O0x2F F6 : Sprawdzanie btedu CRC-16. Nalezy pamieta¢, ze CRC wysyta najpierw niski
baijt.

Odpowiedz :

0x83 0x04 0x02 0x15 7C O0xCE 5F

0x83 : Slave ID 3

0x04 : Kod funkcji 4 ( Odczyt analogowego rejestru wejéciowego ) 0x02 : Liczba
bajtéw danych do wykonania ( 2 bajty )

0x15 7C : Zawarto$¢ rejestru: HEX 0x15 7C= DEC 5500= 55.00V

OxCE 5F: Kontrola btedéw CRC-16. Nalezy pamigta¢, ze CRC wysyta najpierw bajt Low.

Zapis pojedynczego rejestru ( FC=06 )

Komunikat zadania okresla odniesienie do rejestru, ktére ma zosta¢ zapisane.
Na przyktad: master zapisuje PSU ON do rejestru podtrzymania wyjécia analogowego
0x0000 (OPERATION) dla slave 3.

Prosba:

0x83 0x06 0x00 00 0x00 01 0x56 28

0x83 : Slave ID 3

0x06 : Kod funkcji 6 ( Pre-set single register ) 0x00 00 : Adres

danych rejestru

0x00 01 : Warto$¢ do zapisania

0x56 28 : Sprawdzanie btedu CRC-16. Nalezy pamieta¢, ze CRC wysyta najpierw bajt Low.
Odpowiedz :

Normalng odpowiedzig jest echo zapytania, zwracane po zapisaniu zawartosci rejestru.



5.4.3 Praktyczne dziatanie Modbus RI45
DA

Ponizsze kroki opisuja, jak ustawi¢ DRS-240-48 na 56V (dla DRS-240-48, zakres napigcia Kontroler %1200 1200 % DA(PIN7)
wyj$ciowego wynosi 40V~56V) o8 DBL(PING)

1. Potwierdz adres urzadzenia DRS-240-48 o .
3. Ustaw napiecie wyjsciowe na 56V

21
43
6 5 (Patrz rozdziat 5.4.1.4: Dodatkowa definicja adresu) - - - -
D CRC
87 Niewolnik Funkcja Liczba ane
Adres Kod bajty danych do floolw
0x83 0x03 0x01 0x15E0 0x5074
Pomiedzy AO/AL i Logika Nr urzadzenia. Urzadzenia Adres 0x83: S| D83
CiDlpojecyneze) =~ = OXO6: Ka::i/ef keji 6 i jed j 0x0020: Rej
Otwarty 1 0 0 0 V):)U.T g)ET unkcji 6 (zapis pojedynczego rejestru) Ox : Rejestr
Krotki 0 1 0 1 -
2 1 0 0x15E0: 56V 1560010x15E0
3 1 1 0x4875: Sprawdzanie btedéw CRC16
. . . . 56V
Uwaga: Wspétezynnik konwersji dla VOUT_SET wynosi 0,01 , wiec 001:5600
Slave ID Opis 4. Zaleca sie sprawdzenie wszystkich ustawien i parametréw przy uzyciu odpowiednich opcji. W
0x8X X oznacza adres urzadzenia przypadku, gdy nie spetniajg one wymagan uzytkownika, mozna je w razie potrzeby zmienic.
Tak wiec adres DRS-240-48 to 0x83. EX: Odczytaj VOUT_SET, aby sprawdzi¢, czy napiecie wyjSciowe zostato ustawione na odpowiedni
poziom VOUT _Set, aby sprawdzi¢, czy napiecie wyjSciowe zostato ustawione na odpowiedni
2. Podiacz styki DATA+ / DATA- urzadzenia nadrzednego do odpowiednich stykéw poziom.
DATA+(PIN6) i DATA-(PIN7) ztgcza R)45 zasilania. Zaleca sie ustanowienie wspdlnej masy Odczyt VOUT SET:
dla systemu komunikacyjnego w celu zwigkszenia niezawodnosci komunikacji za pomoca Adres slave'; Kod foka Dt a Catkomt
0a Tunkcjl ata res arkowita
GND_Aux(PIN8) ztgcza RJ45. pierwszego liczba zadanych CRC
zgdanego rejestru
Ustawienie warstwy fizycznej jak ponizej:
Kontrola Ustawienie 0x83 0x03 0x0020 0x0001 0x9BE2
Szybkos¢ 115200
transmisji Adres slave'a Kod funkgji Liczba kolejnych bajtéw
Bity danych 8 danych Dane CRC
Bit stopu 1
Parytet Brak 0x83 0x03 0x01 OX15E0 0x0574
Kontrola Brak
Dane:0x15E0— 5600=56V
przeptywu

5. Na koniec, jeéli nie ma napiecia wyjéciowego, nalezy sprawdzi¢, czy podigczony jest prad
© Dodanie rezystora terminujacego 120u zaréwno dorkentrolera, jak-i-do konca zmienny; jesli jestygoracy, mozna zewrzeé PIN7.RIN8.CN12 lub dtugo nacisngc¢ przycisk

zasilahiatoze zwigkszyC stabilnosdtwrynisasia Przycisk uruchamiania akumulatora przez 3 sekundy, a nastepnie zwolniony, ‘patrz rozdziat 5.7 w celu

© Jesdli urzadzenie jest terminalem, zaleca sie podtgczenie rezystora terminujgcego. uzyskania szczegdtowych informacii.
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5.4.4 Komunikacja CANBus

® \Warstwa fizyczna

Protokét ten jest zgodny z normg CAN 1SO-11898, a szybkos¢ transmisji wynosi 250
Kb/s.

® Format ramki protokotu

Protokét jest zgodny z CAN 2.0B, rozszerzonym formatem rameki.

Bit length | 1 | 32 | 6 | 0-8 bytes l 16 | 2 | 7
Start bit Control bits T T T End
Arbitration field which contains: Data fisld CRC bits  Acknowledge

— 29-bit identifier + SRR bit + IDE bit + RTR bit for extended frame format
Whera: RTR = Remote Transmission Request
SRR = Substitute Remote Request

IDE = Identifier Extension
® Inter er'komuanachny

Min. czas zadania (kontroler do PSU/CHG): 20ms. Maks. czas
odpowiedzi (PSU/CHG do kontrolera): 5 ms.

Minimalny czas marginesu pakietu (kontroler do PSU/CHG): 5 sekund.

Okres zadania
(Kontroler do PSU/CHG)

ZASILACZ CAN-RX

i !
(kontroler i
formularzy)
il C‘ 1
ZASILACZ CAN-TX  wasicis PR ) (ch%sﬁ‘éé%/‘c‘%e.m o
( }?‘m(m\cr do PSU/CHG)
5.4.4.1 Identyfikator
wiadomosci
Opis Identyfikator wiadomosci
Identyfikator wiadomosci DRS 0x000CO0XX
Identyfikator komunikatu urzgdzenia nadrzednego 0x000C0O1XX
Transmisja 0x000CO1FF

PS XX oznacza adres urzadzenia DRS!(zalezny-od' AO~AL; od 0x00 do 0x03).

54.4.2

Kod polecenia Nazwa polecenia Typ transakcji # Liczba
bajtéw Opis
danych
0x0000 DZIALANIE R/W 1 Zdalne
wigczanie/wytgczanie
0x0020 VOUT_SET R/W 2 Ustawione napigcie
wyjsciowe (format:
wartos¢, F=0,01)
0x0040 FAULT_STATUS R 2 Nieprawidtowy status
0x0050 READ_VIN R 2 Odczytana wartos$¢ napiecia
wejsciowego
(format: wartos¢,
F=0.1)
0x0060 READ_VOUT R 2 Napiecie wyjsciowe (format:
wartos$¢, F=0,01)
0x0061 READ_IOUT R 2 Prad wyjsciowy
(format:
warto$¢, F=0,01)
0x0062 READ_TEMPERATURE_1 R 2 Wewnegtrzna temperatura
otoczenia (format:
wartos¢, F=0,1)
0x0080 MFR_ID_BOB5 R 6 Nazwa producenta
0x0081 MFR_ID_B6B11 R 6 Nazwa producenta
0x0082 MFR_MODEL_BOB5 R 6 Model produkcji
0x0083 MFR_MODEL _B6B11 R 6 Model produkcji
0x0084 MFR_REVISION_BOB5 R 6 Wersja oprogramowania
sprzetowego
0x0085 MFR_LOCATION:BOB2 R 3 Miejsce produkciji
0x0086 MFR_DATE_BOB5 R/W 6 Data produkgji
a4




0x0087 MFR_SERIAL_BOB5 R/W Numer seryjny producenta
0x0088 MFR_SERIAL B6B11 RAW Numer seryjny producenta
0x00BO CURVE_CC R/W Ustawienie pradu statego
(format:
wartos$¢, F=0,01)
0x00B'1 CURVE_CV RAW Ustawienie statego napiecia
(format:
warto$¢, F=0,01)
0x00B2 C URVE_FV R/W Ustawienie zmiennego napiecia
(format:
wartos$¢, F=0,01)
0x00B3 CURVE_TC R/W Biezgce ustawienie stozka
(format:
wartos¢, F=0,01)
0x00B4 CURVE_CONFIG R/W Ustawienie konfiguracji
0x00B5 CURVE_CC_TIMEOUT R/W Ustawienie limitu czasu tadowania CC
0x00B6 CURVE_CV_TIMEOUT RAW Ustawienie limitu czasu tadowania CV
0x00B7 CURVE_FV_TIMEOUT RAW Ustawienie limitu czasu tadowania FV
0x00B8 CHG_STATUS R Raportowanig stanu tadowania (tylko
dla tadowarki)
0x00CO SCALING_FACTOR R Wspotczynnik skalowania
0x00C1 SYSTEM_STATUS R Stan systemu
0 x00C2 SYSTEM_CONFIG R/W Konfiguracja systemu
0x00D0 BAT_UVP_SET R/W Ustawienie ochrony BAT_LOW
0x00D1 Force_ BAT_UVP_SET R/W Wymus$ ustawienie ochrony
BAT_LOW
0x00D2 UPS_CONFIG RAW Ustawienie konfiguracji UPS
0x00D3 READ_VBAT R Napigcie akumulatora (format:
wartosé, F=0,01)
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0x00D4 READ_IBAT R 2 Prad tadowania lub
roztadowania akumulatora
(format: wartos¢, F=0,01)

0x00D5 READ_BAT TEMPERATURE R 2 Temperatura akumulatora
(format: warto$¢, F=0,1)

0x00D6 CYKLE tADOWANIA RAW 2 Cykle tadowania (nie
obstuguje)

0x00D7 AH CHARGED RW 2 Pojemnos¢ baterii (nie
obstuguje)

0x00EQ AC_Fail_LL_SET R/W 2 Ustawienie niskiego
punktu linii awarii AC

Ox00E1 AC _Fail_HL_SET R/W 2 Ustawienie wysokiego punktu
linii awarii AC

0x00E2 AC_OK_LL_SET RIW 2 Ustawienie niskiego punktu linii
AC OK

0x00E3 AC_OK_HL_SET R/W 2 Ustawienie wysokiego
punktu linii AC OK

0x00E4 TIME_BUFFERING R/W 2 Ustawienie czasu buforowania

0x00E5 BACKUP RAW 2 Zliczanie zasilania awaryjnego
(nie obstuguje)
Czas dziatania (bez

0X00E6 CZAS PRACY RAW 4 (
wsparcia)

) 2 Ustawienie czasu opdznienia

OxO00E7 UPS_Delay_Time R/W wylaczenia UPS
Ustawienie czasu

0xOOE8 UPS_Shutdown_Time R/W 2 wytgczenia UPS

Uwaga: 1. Konwersja wartosci ustawien i odczytu jest zdefiniowana w nastepujacy sposéb: Wartos¢
rzeczywista= Warto$¢ odczytu komunikacji xF aktor (warto$¢ F).

WSsréd nich Factor musi odnosic¢ sie do definicji SCALING_FACTOR na kazdej liscie modeli.
EX: Vo_real(rzeczywiste napiecie DC)= READ_VOUT xF aktor.
Jesli wspotezynnik READ_VOUT danego modelu wynosi 0,01, warto$c odczytu komunikacji wynosi
0x0960(szesnastkowo)-»2400(dziesietnie), to Vo_real= 2400 x0, .01=.24.00V.
1. Ustawienie Time_Buffering dziata tylko wtedy, gdy bit2 niskich bajtéw UPS_CONFIG(0x00D2)=1.
2. Ustawienie UPS_Delay _Time dziata tylko wtedy, gdy bit 4 niskiego bajtu UPS_CONFIG (0x00D2) ma warto$¢ 1.
3. Ustawienie UPS_Shutdown_Time zaczyna obowigzywa¢ tylko wtedy, gdy bit 5 niskiego bajtu UPS CONFIG
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© FAULT_STATUS(0x0040) : .

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
Wysoki bajt Zarezerwowane| Zarezerwowane| Zarezerwowan | Zarezerwowan | Zarezerwowan Zarezerwowane | Zarezerwowane
e e e
Ni skiskpajfe OP_OFF AC_FAIL KROTKI oLp ovp orp FAN_FAIL

Bit 0 FAN_FAIL : Nieprawidlowy stan wentylatora () 0
= Stan normalny

1= Stan nienormalny

Bit 1 OTP : Zabezpieczenie przed nadmierng
temperaturg 0 = Normalna temperatura
wewnetrzna 1 = Normalna temperatura
wewnetrzna

Bit 2 OVP : Zabezpieczenie nadnapieciowe wyjécia 0= Normalne
napiecie wyjsciowe
1= Nieprawidtowe wyjscie

Bit 3 OLP : Zabezpieczenie nadprgdowe wyjscia 0 =
Normalny prad wyjsciowy
1= Nieprawidlowy prad wyjsciowy

Bit 4 SHORT : Zabezpieczenie przed zwarciem 0 =
Zwarcie nie wystepuje 1 = Zwarcie
zabezpieczone

Bit 5 AC_FAIL : Flaga nieprawidtowego AC 0=
Normalny zakres AC 1=
Nieprawidtowy zakres AC

Bit 6 OP_OFF : Status DC 0= DC
wigczony 1= DC wytgczony

Bit 7 HI_TEMP : Zabezpieczenie przed wysokg temperaturg otoczenia 0 =

Normalna temperatura otoczenia

1= Nieprawidlowa temperatura otoczenia

Wysoki bajt:
Bit 0:7 Zarezerwowany : Obecnie , zachowaj (domysinie 0) Uwaga:
Nieobstugiwane ustawienia sg wyswietlane jako "O
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© MFR_ID_BOB5(0x0080) to pierwsze 6 kodéw nazwy producenta (ASCII);
MFR_ID_B6B11(0x0081) to 6 ostatnich kodéw nazwy producenta (ASCII).
EX: nazwa producenta to MEANWELL—MFR_ID_BOB5 to MEANWE; MFR_ID_B6B11 to LL

MFR_ID_BOB5

Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5

0x4D 0x45 0x41 Ox4E 0x57 0x45
MFR ID_B6B11

Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Baijt 3 Bajt 4 Bajt 5

0x4C 0x4C 0x20 0x20 0x20 0x20

© MFR_MODEL_BOB5(0x0082) to pierwsze 6 koddéw nazwy modelu producenta (ASCII);
MFR_MODEL_B6B11(0x0083) to 6 ostatnich kodéw nazwy modelu producenta (ASCII).
EX: Nazwa modelu to DRS-480-24—MFRMODEL_BOB5 to DRS-48; MFR_MODEL_B6B11 to 0-

24
MFR_MODEL_BOB5
Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5
Ox44 0x52 0x53 0x2D 0x34 0x38
MFR_ID_B6B11
Bajt 6 Bajt 7 Bajt 8 Bajt 9 Bajt 10 Bajt 11
0x30 0x2D 0x32 0x34 0x20 0x20

© MFR_REVISION_BO0B5(0x0084) to wersja oprogramowania sprzetowego. Zakres liczb
szesnastkowych 0x00(R00.0)~0xFE(R25.4) reprezentuje wersje oprogramowania MCU; OxFF
oznacza, ze MCU nie istnieje.



EX1: Zasilacz ma sze$¢ modutéw MCU. Wersja oprogramowania MCU numer 1 to wersja

R01.3(0x0D), MCU numer 2 to wersja R01.2(0x0C), MCU numer 3 to wersja

R01.1(0x0B), pozostate numery MCU to wersja R01.0(0x0A).

Bajt 0

Bajt 1

Bajt 2

Bajt 3

Bajt 4

Bajt 5

0x0D

0x0C

0x0B

Ox0A

O0x0A

Ox0A

EX2: Zasilacz ma trzy moduty MCU. Wersja oprogramowania uktadowego MCU numer 1
to wersja R25.4(0xFE), MCU numer 2 to wersja R10.5(0x69), MCU numer 3 to wersja

Niski bajt:

Bit 0:1 CUVS : Wybor krzywej tadowania 00 = Niestandardowa
krzywa tadowania (domysinie) 01 = Akumulator zelowy
10 = Akumulator zalany 11 =
Akumulator AGM

Bit 2:3 TCS : Ustawienie kompensacji temperatury 00
= wylgczenie
01 = -3 mV/°C/komérka (wartos¢ domysina) 10
= -4 mV/°C/kombrke
11= -5 mV/°C/komérka

Bit 4:5 Zarezerwowany : Obecnie nieuzywany, zachowaj (domysinie 0) Bit 6
STGS : 2/3-stopniowe ustawienie tadowania ( Nieobstugiwane ) .

0= 3-stopniowe tadowanie (domysinie, CURVE_CV i CURVE_FV) 1
= 2-stopniowe tadowanie (tylko CURVE_CV)

Bit 7 CUVE : Charge Curve Function Enable ( domysinie 1, modyfikacja nie jest
obstugiwana ) .

0=OFF (tryb VI) 1= ON (tryb krzywej)

Wysoki baijt:
Bit 0 CCTOE : Constant current stage timeout indication enable 0= OFF
(domysinie)
1= ON
Bit 1 CVTOE : Wiaczenie sygnalizacji przekroczenia limitu czasu fazy statego
napiecia 0= WYt (domysinie)
1= ON
Bit 2 FTTOE : Wiaczenie sygnalizacji przekroczenia limitu czasu stopnia napiecia ptywajgcego 0
= OFF (domyslnie) 1=
ON

Bit 3:7 Zarezerwowany : Obecnie , zachowany (domysinie 0)

Uwaga: Nie obstuguje ustawien wyswietlania z "0

© CHG_STATUS(0x00B8)(tylko dla tadowarki) :

R01.0(0x0A).
Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5
OxFE 0x69 Ox0A OxFF OxFF OxFF
© MFR_DATE_BOB5(0x0086) to data produkcji (ASCII) EX: MFR_DATE_BOB5
to 180101, co oznacza 2018/01/01
Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5
0x31 0x38 0x30 0x31 0x30 0x31
© MFR_SERIAL_BOB5(0x0087). MFR_SERIAL_B6B11(0x0088) are
zdefiniowane jako data produkcji i numer seryjny produkcji (ASCII) EX: Pierwsze
urzadzenie wyprodukowane w dniu 2018/01/01—MFR_SERIAL_BOB5:
180101; MER_SERIAL_B6B11: 000001
Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5
0x31 0x38 0x30 0x31 0x30 0x31
Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5
0x30 0x30 0x30 0x30 0x30 0x31
© CURVE_CONFIG(0x00B4)(tylko dla tadowarki) :
Bit0
Wysoki bajt |Zarezerwowan|Zarezerwowan|Zarezerwowan|Zarezerwowan| Zarezerwowa FVTOE CVTOE CCTOE
e e e e ne
Lowbyte CUVE STGS Zarezerwowan|Zarezerwowan TCS Cuvs
e e
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Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
Wysoki baijt FVTOF CVTOF CCTOF BUFFTOF BTNC NTCER Zarezerwowa | Zarezerwowan
ne e
Niski bajt DCM Zarezerwowa | Zarezerwowa | Zarezerwowane FVM cv™Mm cCcm FULLM
ne ne
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Niski baijt: Bit 7 FVTOF : Flaga przekroczenia limitu czasu trybu float 0

Bit O FULLM : Status trybu petnego natadowania 0 =Brak limitu czasu w trybie ptywaka 1= Limit czasu
=NIE w petni natadowany 1= w w trybie plywaka
petni natadowany Uwaga: Nie obstuguje ustawien wyswietlania z "0

Bit 1 CCM : Staly biezacy status trybu

0= tadowarka NIE w trybie statego pradu 1 Wykres krzywej tadowania:
=tadowarka w trybie statego pradu Bit 2
CVM : Status trybu statego napiecia

3-stopniowe fadowanie
State napiecie
(CURVE_CV)

|
Napiecie plywaka |
(CURVE_FV) |
|
|

0= tadowarka NIE w trybie statego napiecia 1=
tadowarka w trybie statego napiecia Bit 3
FVM : Status trybu zmiennego

0= tadowarka NIE jest w trybie ptywaka 1=

tadowarka w trybie ptywaka

Bit 4:6 Zarezerwowany : Obecnie nieuzywany, zachowaj (domyslnie 0) Bit 7
DCM : Tryb roztadowania baterii
O=tadowanie 1=Roztadowanie

Taper Current
(CURVE_TC)

rd

(imit czasi CV

Wysoki baijt: i |
Limit czasu CC o meom | asuFV

(CORVE CC_TIEOUT) (CURVE PV TIMEOUT)

Bit 0:1 Zarezerwowany : Obecnie , zachowany (domyslinie 0) "I

2-stopniowe
Stae napigcie
tadowanie (CURVE_CV)

Bit 2 NTCER : Status kompensacji temperatury

0= BRAK zwarcia w obwodzie kompensacji temperatury Napiegie fadowania
1= nastgpito zwarcie w obwodzie kompensacji temperatury ov

Bit 3 BTNC : Wykrywanie baterii

0= Wykryto baterie

Taper Current

1
.. | (CURVE_TC) :
1= NIE wykryto baterii Prad tadowanid— = I
[}
Bit 4 BUFFTOF : Flaga przekroczenia limitu czasu buforowania e :
0= Brak limitu czasu buforowania 1= Limit czasu } 1 1
buforowania L _meww__l____mmmm '
Bit 5 CCTOF : Flaga przekroczenia czasu w trybie statego prgdy &~ =7F========
0= Brak limitu czasu w trybie pradu statego 1= Limit czasu w O SYSTEM STATUS[O)&OO c1) - [ !
trybie pradu statego Bit7 Bit6 Bit5 Bitd Bit3 Bit2 Bitl Bit0

Bit 6 CVTOF : Flaga przekroczenia czasu w trybie statego napigcia 0

Wysoki bajt | Zarezerwowan| Zarezerwowan | Zarezerwowan | Zarezerwowan | Zarezerwowan | Zarezerwowan | Zarezerwowan| Zarezerwowa

=Brak limitu czasu w trybie statego, napiecia ¢ & 5 e e e e ne
1= Limit czasu trybu statego napiecia Niski bajt CHG/UPS feper | MNIIALC ADL.ON ‘| ORING. PFC_OK DC OK WS
STATE OFF
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Niski bajt:
Bit 0 M/S : Tryb réwnolegty ( Nie obstuguje ) . 0
=Slave 1=
Master
Bit 1 DC_OK : Sekundowy stan napiecia wyj$ciowego DC 0=
Stan napiecia wyjSciowego drugiego kanatu DD ZA NISKI 1= Stan
napiecia wyjsciowego drugiego kanatu DD NORMALNY
Bit 2 PFC_OK : Stan napigcia wyjsciowego PFC po stronie pierwotnej ( Nieobstugiwane )
0= Strona pierwotna PFC nie uruchamia sie lub dziata nieprawidtowo
1= Normalny PFC po stronie pierwotnej

Bit 3 ORING_OFF : ORING MOS OFF ( Nie obstuguje ) . 0
=Rozruch DD, sterownik ORING MOS WtACZONY 1 =
Rozruch DD, sterowanie wymuszone ORING MOS
WYLACZONY
Bit 4 ADL_ON : Aktywny stan kontroli obcigzenia zastepczego ( Nieobstugiwane ) 0=
Aktywne sztuczne obcigzenie wytgczone/nieobstugiwane

1= Aktywne obcigzenie zastepcze Wt
Bit 5 INITIAL_STATE : Status inicjalizacji urzagdzenia 0
=W stanie inicjalizacji 1 = NIE w stanie
inicjalizacji
Bit 6 EEPER : Btgd dostepu do danych EEPROM 0=
Normalny dostep do danych EEPROM 1 = Nienormalny dostep

do danych EEPROM
Bit 7 CHG/UPS : Stan pracy 0= Tryb tadowania

1= Tryb UPS

Wysoki bajt:
Bit 0:7 Zarezerwowany : Obecnie , zachowaj (domys$inie 0) Uwaga: Ustawienia
nieobstugiwane sg wyswietlane z "O

© SYSTEM_CONFIG(0x00C2) :

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl | Bit0
Wysoki bajt - - - - - EEP_OFF EEP_CONFIG
Niski bajt - - - - - OPERATION_INIT | CAN_CTRL
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Niski bajt:
Bit 0 CAN_CTRL : Status kontroli CANBus ( Nieobstuguje ) 0= SVR
1 =CANBus(VOUT_SET, IOUT_SET, OPERATION)
Bit 1:2 OPERATIONLINIT : Wstepnie ustawiona warto$¢ polecenia wigczenia zasilania 0b0-Wytgczenie
zasilania, wstepnie ustawione 0x00(OFF)
0b01 = Zasilanie wigczone, ustawienie wstepne
0x01(ON) 0b10 = Ustawienie wstepne to
poprzednia warto$¢ Obl1l = Zarezerwowane,
aktualnie nieuzywane

Bit 3.7 Zarezerwowany : Obecnie , zachowaj (domysInie 0)

Wysoki baijt:

Bit 0:1 EEP_CONFIG: Konfiguracja pamieci EEPROM
00: Natychmiast. Zmiany parametrow sg natychmiast zapisywane w pamieci EEPROM
(domysine ustawienie fabryczne).
01: 1 minuta opdznienia. Zapis zmian do pamieci EEPROM, jesli wszystkie parametry 5
pozostang niezmienione przez 1 minute.
10: 10-minutowe opdznienie. Zapis zmian do pamieci EEPROM, jedli wszystkie parametry pozostang
niezmienione przez 10 minut.

11: Zarezerwowane

Bit 2 EEP_OFF: Funkcja pamieci EEPROM Wk.
0: Wigcz. Parametry majg by¢ zapisywane w pamigci EEPROM (domysine ustawienie
fabryczne) 1: Wytgcz. Parametry NIE bedg zapisywane w pamieci EEPROM

Uwaga: Nie obstuguje ustawiert wyswietlania z "0

© UPS_CONFIG(0x00D2) :
Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0

Wysoki bajt ~ Zarezerwowan |Zarezerwowan| Zarezerwow | Zarezerwowa | Zarezerwowa |Zarezerwowane| Zarezerwowan | Zarezerwowa

e e ane ne ne e ne
Niski bajt Zarezerwowan |Zarezerwowan | UPS_ UPS_Delay Wake_ Time._ UPS_ Life_
Up_EN Buff EN OFF EN Test PL
e e Shutdown_PL PL
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Niski bajt:
Bit O Life_Test_EN : Funkcja autotestu akumulatora 0= OFF
1=0N (domyslnie)
Bit 1 UPS_OFF_EN : Wymus stan uruchomienia za pomocg przycisku, aby wytgczy¢ 0 =
OFF (domysinie)

1=0N
Bit 2 Time_Buff_EN : Time_Buffering funkcja ustawiet 0= OFF (domyslinie)

1=0N
Bit 3 Wake_Up_EN: Pobudzenie baterii (aktywacja baterii litowych)
0= WYL,
1= On ( domyslnie ) .
Bit 4 UPS_Delay_EN: OpdZnienie wytgczenia w trybie UPS
0= OFF (domyslnie)
1= ON

Bit 5 UPS_Shutdown_EN: Umozliwia ustawienie czasu ponownego uruchomienia w trybie UPS.
0=WYt (domyslnie) 1=Wk.

Bit 6:7 Zarezerwowany : Obecnie , zachowany (domyslnie 0)

Uwaga:1. opis czasu Buffering/UPS_Delay_Time
/UPS_Shutdown_ Time

T1: Ustaw czas od wytgczenia zasilania do

U poczatek procesu wytgczania (DRS

T ™ T3 przechodzi do T2 po zakonczeniu czasu T1).

T2: Ustawianie czasu procesu wytgczania.
Vo:Wyjscie DC T3: Ustawienie czasu op6znienia od
A wyjscie jest wytgczone do
momentu ponownego wigczenia
wyjscia.

AC

t
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T1 mozna ustawi¢ za pomocg adresu polecenia 0XE4 (Time Buffering), szczegétowe informacje
znajdujg sie w rozdziale 5.4.4;

T2 mozna ustawi¢ za pomocg polecenia o adresie OXE7 (UPS_Delay_Time), szczegdtowe informacje
znajdujg sie w rozdziale 5.4.4;

T3 mozna ustawi¢ za pomocg polecenia o adresie 0XE8 (UPS_Shutdown_Time), szczegdtowe
informacje znajduja sie w rozdziale 5.4.4.

Uwaga: 2. opis funkcji Wake_up

Po wigczeniu DRS ustala stabilne napiecie wyjSciowe, ktére jest znamionowym napieciem
wyjsciowym.

Po 5 sekundach napiecie wyjsciowe spadnie do 70% napiecia znamionowego, a hastepnie
stopniowo wzro$nie do napiecia akumulatoréw. Jedli baterie nie sg podtgczone, napiecie wzrosnie
do 130% napiecia znamionowego, a nastepnie spadnie do napiecia znamionowego. Po tym czasie
proces wake_up konczy sie i rozpoczyna sie tadowanie.

Po wigczeniu proces wake_up jest wykonywany co 5 minut.

To polecenie moze wytgczy¢ proces wake_up (Wake Up_EN=0), ktéry wystepuje co 5 minut, ale nie
mozna wytgczy¢ procesu wigczania DRS.

Uwaga: 3. opis Life_Test

Gdy Vbat= znamionowego napiecia wyjSciowego i prad tadowania= 5%, DRS przeprowadzi test
akumulatora co 30 sekund, aby wykry¢, czy akumulator jest w normalnym stanie (domysinie jest
wigczony). Jesli DRS wykryje, ze napiecie akumulatora jest nizsze niz limit BAT_Low, zostanie to
uznane za stan nienormalny, a VBAT dostosuje sie do znamionowego napiecia wyj$ciowego.
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*  Wykres napiecia wyjSciowego w czasie, gdy baterie nie sg podtaczone.

5.4.5 Przyklady komunikacji CANBus

5.4.5.1 Wysytanie polecenia

Urzadzenie nadrzedne ustawia napiecie wyjsciowe urzadzenia o adresie "03" na 30V.

\ Vo=Vrated
130%Vo
100%Vo CAN ID DLC(dtugos¢ danych) Kod polecenia Parametry
70%Vo
/ 0xC0103 0x04 0x2000 0xB80B
Kod polecenia: 0X0020(Vout_Set) —0x0020(Low)+0x00(High)
! Parametry: 30V —3000V —0xB8(Low)+0x0B(High)
Uwaga: Wspdtczynnik konwersji dla VOUT_SET wynosi 0,01, wiec 001  =3000
*  Wykres napiecia wyjSciowego w czasie, gdy baterie sa wtgczone. 5.4.5.2 Odczyt danych lub stanu
potaczone. Urzadzenie master odczytuje ustawienia operacyjne z urzgdzenia o adresie "03" .
\Yi Vo=Vrated
130%Vo Urzgdzenie o adresie "O3" zwraca ponizsze dane:
100%Vo Vi Napiecie akumulatoréw
70%Vo
/ CAN ID DLC(dtugos¢ danych) Kod polecenia
0xC0103 0x02 0x0000 CAN ID DLC(dtugos¢ danych) Kod polecenia Parametry
g 0xC0003 0x03 0x0000 0x01
Wysoki bajt : Data:0x01 ON, oznacza, ze urzgdzenie o adresie "O3" dziata.

Bit 0:7 Zarezerwowany : Obecnie , zachowaj (domysInie 0) Uwaga:
Ustawienia nieobstugiwane sg wyswietlane z "O
5.4.5.3 Praktyczne dziatanie

Ponizsze kroki opisujg, jak ustawi¢ DRS-240-48 na 56V (dla DRS-240-48, zakres wyjSciowy
wynosi 40V~56V)

1. Potwierd? adres urzgdzenia DRS-240-48

21
43
65
87
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3. Ustaw napiecie wyjsciowe na 56V.

CAN ID

DLC(dtugos¢ danych)

Kod polecenia

Parametry

0xC0103

0x04

0x2000

OxE015

Kod polecenia: 0x0020 (Vout_SET)

Dane: 56V— 5600— 0x15E0— OXEO(LO)+0x15(Hi)

. N i . 58V
Uwaga: Wspétczynnik konwersji dla VOUT_SET wynosi 0,01 , wiec Elz5600

4. Zaleca sie sprawdzenie wszystkich ustawien i parametréw za pomocg odpowiednich polecen.

Pomiedzy AO/AL i Logika Nr urzadzenia. Urzadzenia Adres
GND(pojedyncze) Al AO
Otwarty 1 0 0 0
Krétki 0 1 0 1
2 1 0
3 1 1
Opis Identyfikator wiadomosci
Identyfikator wiadomosci DRS 0x000C0O0XX
Identyfikator komunikatu urzadzenia nadrzednego 0x000CO1XX
Transmisja 0x000CO1FF

PS: XX oznacza adres urzadzenia DRS (zalezny od A0 ~ A1, od 0x00 do 0x03), wiec
adres DRS-240-48 to 0xC0103.

. Podtgcz CANH/CANL urzadzenia gtéwnego do odpowiednich pinéw CANH(PING) i
CANL(PIN7) ztacza R145 na zasilaczu.

Zaleca sie ustanowienie wspdlnej masy systemu komunikacyjnego w celu zwiekszenia
niezawodnosci komunikacji za pomocg GND_AUX (PIN8) RJ45.

© Ustaw szybko$¢ transmisji: 250 kb/s, typ: rozszerzony

© Dodanie rezystora terminujgcego 120Q zaréwno do kontrolera, jak i do konca zasilania
moze zwiekszy¢ stabilno$¢ komunikaciji.

© Jesli urzgdzenie jest terminalem, zalecane jest podigczenie

rezystor terminujacy.

R145
CANH

CANH(PING)
CANL(PIN7)

Kontroler 1200 1200

CANL
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Jesli nie spetniajg one wymagan uzytkownika, mozna je w razie potrzeby zmienic.

EX: Odczytaj VOUT_SET, aby sprawdzi¢, czy napiecie wyjSciowe zostato ustawione na poziom

napedowy. Odczytaj VOUT_SET:

CAN ID DLC(dtugos¢ danych) Kod polecenia
0xC0103 0x02 0x2000
Urzadzenie zwraca ponizsze dane:
CAN ID DLC(dtugos¢ danych) Kod polecenia Parametry
0xC0003 0x04 0x2000 OxE015

Data:0xE0(L0)+0x15(Hi)—0xL5E0—5600=56V

5. Na koniec, jesli nie ma napiecia wyjsciowego, sprawdz, czy poditgczony jest prad zmienny; jesli

jest goracy, mozesz zewrze¢ PIN7. PIN8 CN12 lub diugo nacisng¢ przycisk

Przycisk uruchamiania akumulatora przez 3 sekundy, a nastepnie zwolniony, patrz rozdziat 5.7 w celu uzysk

szczegotowych informacii.
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5.4.4 Zakres i tolerancja wartosci

(1) parametry odczytu

Polecenie CANBus/Modbus Model Zasieg Tolerancja
0x0050 READ_VIN WSZYSTKO 80 ~305V +5V
12v 0 ~15v +0.12V
0x0060 READ_VOUT 24V 0 ~30v +0.24V
36V 0 ~45v +0.36V
48V 0 ~60V +0.48V
12v 0 ~20A +0.2A
DRS-240 24v 0 ~10A +0.1A
0x0061 READ_IOUT v 0ot =006
48V 0 ~5A +0.05A
24V 0 ~20A +0.2A
DRS-480 36V 0 ~133A +0.13A
48v 0 ~10A +0.1A
0x0062 | READ_TEMPERATURE_1 WSZYSTKO -40~ 110°C +5°C
12v 0~ 15V +0.12V
0x00D3 READ_VBAT 24V 0~ 30v +0.24V
36V 0~ 45v +0.36V
48v 0~ 60V +0.48V
12v -40~20A +0.2A
DRS-240 24V -20~10A +0.1A
04004 READ. IBAT 36V -132~6.6A +0.066A
48v -10~5A +0.05A
24V -40~20A +0.2A
DRS-480 36V -266~13.3A +0.13A
48V -40~20A +0.1A
0x00D5 READ_BAT_TEMPERATURE WSZYSTKO -40~ 110°C +5°C
(2) Parametry zapisu
1 CANBus/Modbus Model Zasieg Tolerancja Domysiny
Polecenie
00000 | DzIAANIE WSZYSTKO 00h(OFR/01h (ON) NIE DOTYCZY 01h(ON)
12v 10~ 14v +0.12v 12v
0x0020 VOUT SET 24V 20~ 28V +0.24V 24V
36V 30~ 42v +0.36V 36V
48V, 40~56V +0.48V 48V
12y 4~.20A +0.2A 20A
0x00B0 CURVE_ICHG DRS-240 24V 2~ 10A +0.1A 10A
36V 1.32~ 6.6A +0.066A 6.6A
48V 1~ 5A +0.05A 5A
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24V 4~ 20A +02A 20A
0x00BO CURVE_ICHG DRS-480 v 266 13.3A LO13A 1338
a8v 2- 10A +01A 108
12v 9~ 15v +012V 144v
Ox00BL CURVE VBST 2av 18~ 30V £024V 288V
36V 27~ 45V +036V 432v
a8v 36~ 60V +048V 576V
12v 9V~ VBST +012V 138V
X002 CURVE VFLOAT 2av 18V~ VBST +024V 216V
36V 27V~ VBST +036V 414V
48v 36V~ VBST +048V 552V
12v 04~ 2A +02A 2A
DRS-240 2av 02~ 1A +01A 1A
36V 013~ 0.66A +0.066A 0.66A
0x00B3 CURVE_ITAPER
48v 0.1~ 05A +0.05A 05A
2av 04~ 2A +02A 2A
DRS-480 36V 027~ 1.33A +0133A 133
48v 02~ 1A +01A 1A
0x00B5 | CURVE.CC_TIME oUT
0X0086 CURVE_CV_TIME OUT WSZYSTKO 60~ 64800 +5 minut 600 minut
minuta
0x0087 | CURVEFLOAT TI MEOUT
12v 9.6~ 12V +012V 10.44v
0x00D0 BAT UVP SET 2av 19.2~ 24v +0.24V 20.88V
36V 28.8~ 36V +0.36V 31.32v
a8v 384~ 48V +048V 4176V
12v 8.4~ 12V +012V 84v
0x00D1 Force BAT UVP_ SET 24v 16.8~ 24V £0.24V 16.8V
36V 25.2~ 36V +036V 252V
48v 33,6~ 48V +0.48V 336V
0X00EO AC_Fail LL_SET WSZYSTKO 82~ 120V 5V 82Vac
0X00E1 AC_Fail HL SET WSZYSTKO 132~ 182V 5V 1716 Vac
0X00E2 AC_OK_LL_SET WSZYSTKO 87-125V 5V 87Vac
0X00E3 AC_OK_HL_SET WSZYSTKO 137~ 187V 5V 1826 Vac
0X00E4 TIME_BUFFERING WSZYSTKO 60~ 64800 55 600 minut
minuta
@) UPS_Delay_Time WSZYSTKO 60~ 300sec +5s 60 s
UPS_Shutdown_Ti
->ndidown_time WSZYSTKO 0~60sek 155 15sek
UWAGA:

W przypadku ModBus adres UPS_Delay_Time to 0x00E8, a adres UPS_Shutdown_Time to OxOOE9;

W przypadku magistrali CANBus adres UPS_Delay_Time to 0x00E7, a adres UPS_Shutdown_Time to OxOOE8.
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5.5 Alarm sygnaly 5.5.2 Sygnat DC OK

Sygnaty alarmowe: AC Fail, DC OK, Battery Low, Abnormality, Disconnection of batteries i i — ox 1
Charger Fail. H@@@@@@@@@@@@H
) b 4 !
) Awaria AC DC OK Niski pon?m natadowania Awaria ladowarki natadowania
WEJSCIE baterii/Normalny akumr
23 13 56 46 89 79 112 10-12 Status 56
Tylko AC zamkniety otwarty zamkniety otwarty otwarty zamkniety — - Normalne wyjécie DC Krotki Otwarty
AC+BAT. zamkniety otwarty zamkniety otwarty Zzamkniety otwarty _ _ Awaria DC Otwarty Krotki
BAT. tylko otwarty zamkniety | zamknigty | otwarty zamkniety otwarty - -
Niski poziom BAT. warty «
9, inodci —_ —_ —_ —_ of et - - L. . . .
(<30% wydainosc) i 5.5.3 Niski poziom natadowania akumulatora, odwrotna polaryzacja, sygnat odtagczonego akumulatora
Awaria fadowarki - - - - - - otwarty zamkniety
1. Przekazniki "AC fail", "DC OK", "Battery low" lub “"Charger fail" zostang 2345678 901112
wyzwolone w zaleznosci od réznych nieprawidtowych warunkéw. H@@@@@@@@@@@@H
2. Wymagane jest zewnetrzne Zrédto napiecia, maksymalne napiecie wynosi 30 V DC, AE ] A A A
a prad uplywu 1 A. AGfail DCOK [Batiery | Charfer 79
Low P
. L . X . X X Normalne napiecie akumutar rard Krotki Otwarty
Awaria AC/DC OK/Niski poziom natadowania baterii/Awaria tadowarki y p .
Niski twarty Krétki

3 [ Napieci trzne (V) i rezystancja (R - .
v apiecie zewnetizne (V) i rezystancja (R) 5.5.4 Sygnat awarii tadowarki
2 1 (maksymalny prad uptywu wynosi 1 A przy 30 V)
o
‘ ‘ 12345678 8101112
535/ ‘ [EEEEEEEEECEE]
5.5.1—Sygnat-awarii AC- L I
123 56789101112 StaeFail DC OK BGKJQH' JIZharger 10-12
Normalne tadowanie LOWKretki Fail Otwarty
Nienormalny Otwarty Krotki
tadowarka akumulatoréw DC OK
56686 fjen
H°\°'“‘j, T T : 23 3
Za‘gwlani}e y\\so z A\eci‘! J ‘1 J Krotki Otwarty
Zasilanie gtéwne i rezerwowe (akumulator) Krotki Otwarty
Tylko zasilanie rezerwowe (akumulator) Otwarty Krotki
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Opis stanu przekaznika

Status DRS :

Stan przekaznika awarii tadowarki

tadowanie - dioda LED $wieci na pomaraficzowo

tadowarka OK

Ukoriczono 3-stopniowy proces tadowania, rozpoczeto
tadowanie ptywajace, a dioda LED $wieci sie na zielono.

tadowarka OK

Zakonczony 2-stopniowy proces tadowania, wytgcza petle
tadowania, dioda LED $wieci na zielono i wznowi proces tadowania,
gdy napiecie akumulatora spadnie do 80% Vboost.

tadowarka OK

Anomalia petli tadowania

btad tadowarki

Tryb UPS , bateria jest roztadowywana

btad tadowarki

BAT_NC (bateria nie jest podtaczona), wytgcza petle tadowania.
Po wykryciu baterii zostanie ona natadowana

btad tadowarki

QehiPRAwylaczenie

gag Raslasnika awarii tadowarki

Charge_Timeout(Zabezpieczenie przed
przekroczeniem limitu czasu tadowania), zamyka
petle tadowania, koniec tadowania, jesli nie nastgpi
ponowne uruchomienie.

btad tadowarki

2 lub 3-krotne obcigzenie szczytowe ,
akumulator roztadowuije sie przez 4
minuty/4 sekundy

btad tadowarki

OLP ( Zabezpieczenie przed przecigzeniem ) ,

Wytacza sie

btad tadowarki

OTP , sie

btad tadowarki

OVP , wytacza sie

btad tadowarki

Ochrona akumulatora przed odwréceniem ,

wylgcza sie

btad tadowarki

Urzadzenie jest uszkodzone, brak wyjscia,

wytgcza sie

btad tadowarki

EEPROM ERROR , wylacza sie

btad tadowarki

SCP ( Zabezpieczenie przed zwarciem na wyjsciu ) ,

wytgcza sie

btad tadowarki
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5.6 Uruchamianie akumulatora za pomocg przycisku uruchamiania akumulatora

5.7

Funkcjg tego trybu jest ponowne uruchomienie systemu bezpos$rednio z istniejgcej lub
wymienionej baterii i nie wymaga to zasilania sieciowego do aktywacji.

T3 T
1234 12345678 9101112

e [cesccsssssenl
é. 12

Port (R145)

Communication

3

1234 123

B2 B

5601 Krét#o %acis'nij rz'}/ciLsk Battery Start, aby potgczy¢ sie z baterig i uruchomi¢ tryb.

5.6.2 Dk@:iéni@%ﬂ/cisku Battery Start przez 3 sekundy moze zwolni¢ potgczenie
Z akumulatérem | dezaktywowac tryb.

5.6.3 Zabezpieczenie przed zbyt niskim napieciem akumulatora zostanie uruchomione, a
nastepnie odtgczone od akumulatora, gdy napiecie akumulatora spadnie ponizej
okredlonej wartos$ci (12 V:10.5+0.3V;24V:20.9£0.5;36V:313+07
V; 48 V: 418 £ 1 V).

5.6.4 W tym trybie, jesli dostepne jest zasilanie AC, zasilacz przetgczy sie na korzystanie z
energii AC, a nastepnie automatycznie nataduje akumulator.

Uruchamianie akumulatora przyciskiem sity

Funkcjg tego trybu jest ponowne uruchomienie systemu bezposrednio z
istniejgcej lub wymienionej baterii i nie wymaga to zasilania sieciowego do
aktywacji.

GND [3.3V
RTH- |RTH+
Al AO

|| | Force Button
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5.7.1 zZwarcie PIN 7 i PIN 8 CN12 razem w celu aktywacji trybu (po aktywacji zaleca sie 5.8.1. Polecenia CANBus i Modbus moga modyfikowa¢ parametry kompensagii

roztgczenie potgczenia, aby nie zaktécac dziatania funkcji 5.7.2) Zwarcie na PIN7 i PIN8 CN12 temperatury. Dostepne sg cztery opcje: Wytacz,
(otwarty lub pozostaje zwarty). -3mV/°C/Cell, -4mV/°C/Cell i -5mV/°C/Cell, a ustawienie domysine to -
5.7.2 Diugie naciéniecie przycisku Battery Start przez 3 sekundy moze zwolni¢ potgczenie 3mVv/eC/Cell.

z akumulatorem i dezaktywowac tryb.

5.7.3 Zabezpieczenie przed zbyt niskim napieciem akumulatora zostanie uruchomione, a 582
nastepnie odtgczy akumulator, gdy napiecie akumulatora spadnie ponizej okreslonej
wartodci (12V : 10£0,3V; 24V : 16,8+0,5; 36V : 252+0,7V; 48V :336%1V)).

5.7.4 W tym trybie, jesli dostepne jest zasilanie AC, zasilacz przetaczy sie na korzystanie z
energii AC, a nastepnie automatycznie nataduje akumulator.

. Brak kompensacji w przypadku odtgczenia czujnika temperatury. Tylko akumulatory
kwasowo-otowiowe mogg korzystac¢ z tej kompensacji.

5.8.3. Zakres temperatur dla kompensacji wynosi 0-40°C. Brak przy wartoéci $rodkowej 25°C i
temperaturze <0°C lub >40°C bedzie ograniczony na granicy maksymalnej i minimalnej.
Dla przyktadowego modelu 24V, zatézmy, ze V... Wynosi 28.8V, parametr kompensacji

5.8 Kompensacja temperatury akumulatora wynosi -5mV/°C/Cell, TEMP_bat jest temperaturg czujnika NTC, a nastepnie

skompensowane napiecie mozna obliczy¢ ponizej.

Vioost comp=28.8V-5mV*(TEMP_bat -25°C)*12Cell

Vioos 1=28.8V-5mV*(0°C-25°C)*12Cell=30.3V V.0, ,=28.8V-

5mV*(40°C-25°C)*12Cell=27.9V

Gtéwng funkcja kompensacji temperatury jest zmniejszenie wplywu temperatury na
akumulator. Korzystajgc z tej , nalezy umiesci¢ dostarczony czujnik temperatury ( NTC ) na
akumulatorze lub w jego poblizu. DRS moze dziata¢ normalnie bez czujnika temperatury (
NTC ) .

5.8.4 Akcesoria

RTH- RTH+ X Standardowe akcesoria DRS: czujnik NTC i kabel zdalnego sterowania.

Pozycja Kwota

Czujnik NTC

8 pindw (JS-2008R-2"4-T) Nr czedci: NGS05C25005 * 7
I CZgScCI:
UL2468 24x2C
NTC(RTH+)
NTC(RTH-)

Kabel zdalnego sterowania

g 50 7
.,_(/, e ]
. |\ (O e 1
(Favs Batarl  AC Fail DCOK  Oattery Ch
Tow EaN

@ oo JS-2007-24T

lub réwnowazny

I
: i
. 1
Accordlng © Zgo ne z wymaganiami klienta
customer's ! Do DRS panel ‘
t : wymagania Do bateria
reques X
1 MADE IN CHINA
1
1 Potagczenie

AC Input
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5.9 Tryb zwiekszenia mocy

5.9.1 Brak potaczenia z akumulatorem
Zasilacz moze utrzymac¢ 115% mocy znamionowej, a nastepnie wytgczy¢ sie po 5
sekundach.

5.9.2 7 podtaczonym akumulatorem

Maksymalny prad na wyjsciu obcigzenia 2-krotno$¢ prgdu znamionowego przez
maksymalnie 4 minuty.

Maksymalny prad na wyjsciu obcigzenia 3-krotno$¢ pradu znamionowego przez
maksymalnie 4 sekundy.

Na przyktad (model 48 V):

© Gdy maksymalny pobdr pradu wyjSciowego podwaja prad znamionowy, maksymalny
czas dziatania wynosi 4 minuty i 4 sekundy przy potréjnym poborze pradu.

Moc wyjsciowa

20A max4 )

30A maks. 4 s

O Przyjmujac 10 minut jako jednostke cyklu, okres podwdjnej mocy nie moze przekroczy¢ 6

minut lub potroi¢ sie ponizej 6 sekund - w przeciwnym razie DRS automatycznie wytgczy
sie w celu ochrony. ‘

(Obciazenie)
20A
10A

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 min (czas)

Nie_przekracza¢ 6 minut w 10-minutowym cyklu
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(Zataduj)

30A

20A

10A

10 mir

Nie przekracza¢ 6 sekund w 10-minutowym cyklu.

5.10 Przywracanie domysinych ustawien fabrycznych

Uzytkownicy mogg przywrdci¢ te parametry w nawiasach (0x0020, 0x0020, 0x0030,
0x00B0~0x00B7, 0x00C2, 0XOOEO~0x00E4) do ustawien fabrycznych.

za pomocg ponizszych krokéw:

(1)  Po podigczeniu zasilania wejsciowego AC naci$nij krétko przycisk Bat_start 5
razy w ciggu 15 sekund.

(2) Wskaznik LED (wskaznik stanu) mignie 3 razy na zielono, co oznacza, ze ustawienie
powiodto sie.

(3)  Przywrd¢ zasilanie, aby przywrdci¢ domysine ustawienia fabryczne.
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6. Ochrona i korekcja btedéw

6.1 Zabezpieczenia

6.1.1

6.1.2

6.1.3

6.14

Ochrona przed przecigzeniem

Gdy prad wyjSciowy osiggnie kryteria ochrony, zasilacz ograniczy swojg moc
wyjsciowq jako staty prad i sie w celu ochrony po 5 sekundach. Ponowne wigczenie
zasilania przywrdci zasilanie.

Zabezpieczenie przed przegrzaniem

Gdy temperatura wewnetrzna zasilacza jest zbyt wysoka, zasilacz wytgczy sie w celu
ochrony i wigczy sie automatycznie, gdy temperatura powréci do normalnego
zakresu.

W trybie tadowania, gdy temperatura wewnetrzna zasilacza jest zbyt wysoka, zasilacz
automatycznie zmniejszy moc wyjsciowg zgodnie z krzywg obnizania wartosci
znamionowych, rozdziat 2.5. Jesli temperatura jest nadal zbyt wysoka w stosunku do
ograniczenia, zasilacz wytgczy sie i powrdci do normalnej pracy po obnizeniu
temperatury.

Zabezpieczenie nadnapieciowe wyjscia

Gdy napiecie wyjsciowe przekroczy specyfikacje, aktywowane zostanie zabezpieczenie
nadnapigciowe, a zasilacz zostanie wytgczony. Po usunieciu usterki nalezy ponownie
wigczy¢ zasilanie, aby usung¢ zabezpieczenie.

Zabezpieczenie akumulatora przed zbyt niskim napieciem

Gdy napiecie akumulatora jest zbyt niskie, zasilanie zostanie .

Model Ograniczenie ochrony
12v 10.5 +0.3V

24v 20.9 0.5V

36V 31.3+0.7V

48V 41.8+1.0V

Uwaga: Jesli zabezpieczenie przed zbyt niskim napieciem akumulatora jest wyzwalane
przyciskiem wymuszenia, patrz 5.7.3.
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6.1.5 Zabezpieczenie przed odwrotng polaryzacja

Zasilacz ma wbudowane tranzystory MOSFET w celu zapewnienia ochrony przed
odwrotng polaryzacjg. Gdy usterka zostanie usunieta, zasilacz automatycznie odzyska
sprawnos$¢ bez uszkodzen.

6.2 Korekta btedu

Status

Mozliwa przyczyna

Sugestia dotyczgca usuniecia usterki

Awaria podtrzymania
bateryjnego

Niepotgczony,
niskie napigcie

akumulatora

Sprawdz potgczenie, specyfikacje
akumulatora lub wymienrr akumulator

Awaria rozruchu
akumulatora

Przycisk: niskie napiecie
baterii/odwrotne
potaczenie

Sprawdz potaczenie lub wymien baterie

CN12:

zle potaczenie

Upewnij sie, ze PIN7 i 8 CN12 s3
dobrze podtgczone

Automatyczne
wytgczanie przy
odpowiednim
wejsciu AC

Szczytowa moc
roztadowania
akumulatora w czasie
(czerwona dioda LED
miga z czestotliwoscig 4
impulséw)

Sprawdz stan obcigzenia i wigcz
ponownie zasilanie.

Przekroczenie
temperatury (czerwona
dioda LED miga z
czestotliwoscig 6
impulséw)

Schtodzi¢ temperature i ponownie
zasilanie.

Nadmierne napiecie
(czerwona dioda LED
miga z
czestotliwoscig 2
impulséw)

Sprawdz specyfikacje akumulatora

Zwarcie (czerwona
dioda LED miga z

czestotliwoscig 5

impulséw)

Usung¢ nieprawidtowy stan i
ponownie wigczy¢ zasilanie.

Nie mozna w petni
natadowac
akumulatora

Stara bateria lub
nieprawidtowe dziatanie

Wymiana baterii

Maly przekréj kabla

Wybierz odpowiedni kabel do uzytku

Nieprawidtowe tadowanie

krzywa

Dokfadnie sprawdz charakterystyke
akumulatora

Uwaga : 1. Wskaznik LED znajduje sie w rozdziale 4.3.

2. Skontaktuj sie z dystrybutorem MEAN WELL, jesli powyzsza usterka nie
jest mozliwa do usuniecia.
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7.Gwarancja
Ten produkt jest objety trzyletnig gwarancjg przy normalnym uzytkowaniu. Aby zachowad
gwarancje, nie nalezy wymienia¢ czesci ani w zaden sposdéb modyfikowa¢ produktu.
* MEAN WELL posiada prawo do dostosowywania tresci.
niniejszej instrukcji. Nalezy zapoznac sie z najnowsza wersjg

nasz podrecznik na naszej stronie

internetowej.

https://www.meanwell.com

8.Informacje o deklaracji srodowiskowej

https://www.meanwell.com//Upload/PDF/RoHS_PFOS.pdf
https://www.meanwell.com//Upload/PDF/REACH_SVHC.pdf
Https://www.meanwell.com//Upload/PDF/Declaration_RoHS-E.pdf

Niniejszy dokument zostal przettumaczony automatycznie.
Ttumaczenie moze zawiera¢ btedy lub nieScistosci. W razie watpliwosci nalezy odwotac
sie do oryginalnej wersji jezykowej lub skontaktowac sie z Pulsar.
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http://www.meanwell.com/Upload/PDF/REACH_SVHC.pdf
http://www.meanwell.com/Upload/PDF/REACH_SVHC.pdf
http://www.meanwell.com/Upload/PDF/Declaration_RoHS-E.pdf
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