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Seria LAD to ekonomiczne, niskoprofilowe zasilacze AC/DC z funkcjg UPS. Przyjmuje zakres

wejsciowy od 90Vac do 264Vac (LAD-120~600:115Vac wybierane przetgcznikiem; LAD-
120:90Vac petny zakres wejsciowy) i obstuguje wyjscia 27,6Vdc, 41,5Vdc i 55,2Vdc. Dzieki
wysokiej sprawnosci do 86,5% i wbudowanemu przetgcznikowi AC, bateria utatwia konserwacje.
Ponadto seria LAD-600 nie tylko zapewnia sygnaty TTL dla AC OK, odigczenia baterii, odwrotnej
polaryzacji baterii (bez uszkodzen), wykrywania niskiego poziomu natadowania baterii, petnego
natadowania i roztadowania baterii, ‘ale- 'takze posiada 'wersje UART, dzieki czemu uzytkownicy

mogg monitorowac i kontrolowa¢ stan jednostek, co utatwia bezposrednig integracje z systemami

bezpieczenstwa i pozarami.
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1. Wytyczne dotyczgce bezpieczenstwa

® Ryzyko porazenia pragdem elektrycznym i zagrozenie zwigzane z energig elektryczna.
Wszelkie awarie powinny by¢ sprawdzane przez wykwalifikowanego technika. Nie nalezy
samodzielnie zdejmowa¢ obudowy zasilacza!

§ Nie nalezy instalowac¢ zasilaczy w miejscach o duzej wilgotnosci lub w poblizu wody.

1 Nie nalezy instalowa¢ zasilaczy w miejscach o wysokiej temperaturze otoczenia lub
w poblizu zrédet pozaru. Maksymalna temperatura otoczenia znajduje sie w ich
specyfikacjach.

1 Prad wyjsciowy i moc wyjSciowa nie moga przekracza¢ wartosci znamionowych podanych

na wyswietlaczu.

specyfikacje.

1 Uziemienie (FG) musi by¢ podtgczone do uziemienia.

B Uziemienie ochronne jest stosowane jako zabezpieczenie, instrukcje powinny wymagac
podtaczenia przewodu ochronnego uziemienia urzgdzenia do przewodu ochronnego
uziemienia instalacji (na przyktad za pomoca przewodu zasilajgcego podtgczonego do
gniazda z uziemieniem).

1 Uwagi dotyczace stosowania baterii
a. Upewnij sie, ze napiecie i prgd tadowania sg zgodne ze specyfikacjg akumulatora.

b. Nie nalezy taczy¢ nowych i starych akumulatoréw szeregowo.

C. Kable pomiedzy zasilaczem a akumulatorem powinny by¢ jak najkrétsze, aby zapobiec
nadmiernemu spadkowi napiecia (sugerowana dtugos¢ kabla: 50 cm ~ 1000 cm). Zbyt
duzy spadek napiecia doprowadzi do wydtuzenia czasu tadowania.

d.Zasilacz nadaje sie do akumulatoréw kwasowo-otowiowych (typu zalewanego woda,
zelowych koloidalnych, AGM z adsorpcyjnym widknem szklanym... itp.) lub litowych
(litowo-jonowych, litowo-manganowych, litowych tréjsktadnikowych... itp.)

2. Wprowadzenie

21

2.2

Numer modelu

LAD - 600 B

N g @ { Puste: Tylko sygnat TTL

l; U: Tylko komunikacja UART
Napiecie wyjéciowe (B: 27,6 V, C: 41,5 V, D:
55,2 V) Moc znamionowa

Nazwa serii

Cechy
Whbudowane przetaczniki ON/OFF obwodu AC i akumulatora zwiekszajg bezpieczenstwo

podczas konserwaciji.

Wbudowany AC OK, odtgczenie baterii, odwrotna polaryzacja baterii, niski

poziom natadowania baterii, petna bateria i roztadowanie (tylko wersja Blank).
Zabezpieczenia: Zwarcie Przecigzenie / Nadmierne napiecie / Nadmierna temperatura
/Roztadowana bateria / Odwrotna polaryzacja baterii ( brak uszkodzen).
Wymuszony tryb UPS w celu konserwacji baterii i wydtuzenia jej zywotnosci
Komunikacja UART (tylko wersja U)

Whbudowany alarm brzeczykowy (tylko wersja U)

-20~ +60°C szeroki zakres temperatury pracy

Odpowiedni do akumulatoréw kwasowo-otowiowych i litowo-jonowych
Certyfikat UL/CE/UKCA/EAC, konstrukcja zgodna z GB17945/GB4717 (tylko
wersja U)

3 lata gwarancji



2.3 Specyfikacja elektryczna

Seria LAD-120

MODEL LAD-120A LAD-120B LAD-120C LAD-120D
NUMER WYJSCIA CH1 CH2 CH1 CH2 CH1 CH2 CH1 CH2
NAPIECIE STALE 138V 138V 276V 276V 415V 415V 552V 552V
PRAD ZNAMIONOWY 7.7A 1A fadonarka) 34A 1A fadowark) 19A 1A fdowerka) 121A 1A (ladowarka)
ZAKRES PRADU 0~87A — 0~44A — 0~29A — 0~221A —
MOC ZNAMIONOWA 120W 121.4W 120.35W 121.99W
RIPPLE & NOISE (maks.) Uwaga2 | 120mvpp [— 150mvpp = 260m\pp = 360 mVpp =
WYJSCIE | ZAKRES REGULACJINAPIECIA | CH1: 10.8~ 145V CH1: 21,6~29V CH1: 32,4~ 435V Ch1: 435~ 58V
TOLERANCJA NAPIECIA Uwagad | 1.0% — +10% — +1.0% — +1.0% -
REGULACJA LINII £0.5% - +05% - +05% = +05% =
REGULACJA OBCIAZENIA +05% — +05% — +0.5% — +0.5% —
KONFIGURACJA, CZAS 500ms, 40ms/230VAC 500 ms, 40 ms/115 VAC przy peinym obdazeniu
CZAS PODTRZYMANIA (Typ.) 40ms/230VAC  9ms/115VAC przy pelnym obciazeniu
ﬁkmkwmmmmumm S100A
ZAKRES NAPIECIA 90~ 264VAC 127~ 370VDC
ZAKRES CZESTOTLIWOSCI 47~63Hz
WEJSCIE | WYDAINOSC (Typ) 8% 88% 88% 88%
PRAD (Typ) 25A115VAC  1,5A1230VAC
Prad rozruchowy (typowy) ZIMNY START 30A/115VAC  55A1230VAC
PRAD UPLYWU 0,5mA | 240VAC
CH1:105~ 135% CH2:90~ 110%
Typ ochrony: CH1 OLP, CH2 2 akumulatorem: Urzadzenie przechodzi w iryb UPS, gdy CH1 wynosi okolo 105% = 120%,
PRZECIAZENIE Gy faczna moc wyjéciowa CH1 -+ CH2 osiagnie okolo 125% ~ 135% czkawki wyjéciowej (120D wylacza sie)
CH1 OLP, CH2 bez bateri: tryb czkawki o / pvoltage (120D wylacza sig), ponownie wiacz zasilanie, aby usuna¢
(CH2: Stale ograniczenie pradu; stan bledu e wplywa na prace CH1, odzyskuje sig automatycznie po useroe
OCHRONA stan st usuniety (zewnetrzny bezpieczrik jest obowiazkowy w polaczeniu szeregowym z akumulatorem w celu ochrony)
CH1: 15,5~ 18V | CH131-38v [ chHtr~s6v CHI:B1~71V.
ERZERIECE Typ i ia : Odiaczenie napigcia ofp, p faczenie zasilania w celu usunigcia
POWYZEJ TEMPERATURY Typ zabezpieczenia : Odtaczenie napigcia ofp, ponowne wiaczenie zasilania w celu usunigdia
ODWROTNA POLARYZACJA Chroniony w przypadku odwrotne] polaryzaci, bez uszkodzen, odzyskuie automatycznie po usunieciu usterki
WYLACZANIE AKUMULATORA | 95V+ 05V 215V 05V | 32vs 05v | 43v£05v
ACOK Sygnal TTL, Wysoki/ Otwarty : AC OK ; Niski: AC Fail;Ice : maks. 30mA@ 50vDC
gmcz:::f : :g'ﬂ':ms A | Syanal TTL wysokifowary : odlaczenie akumulatoralodurotna polaryzacia; iski : Pockaczenie akumulatorainormalne; Lod: maks. 30mA@ S0VDC
FUNKCJA
NISKI POZIOM NALADOWANIA | Sygnal TTL, wysokilotwarty : niski poziom naladowania baterii niski : Normalny stan bateri; Lod: maks. 30mA@ 50VDC
PELNA BATERIA Sygnal TTL, Wysoki / Otwarty : Bateria peina ; Niski : tadowanie bateri; Lod: maks. 30mA@ 50VDC
ROZLADOWANIE Sygnal TTL, wysoki g e niski - tadowanie; Lod: maks. 30mA 50VDC
TEMP PRACY. 20~ +60°C (patrz "Krzywa obnizania wartosci znamionowych")
WILGOTNOSCE ROBOCZA 20~ 95% RH bez kondensacji

$RODOWISKO | TEMPERATURA

30~ +85°C., 10~ 96% wigoinosci wegledne) bez kondensaci

TEMP. WSPOLCZYNNIK

+£0,03%/C (0~50C

WIBRACJA 10~ 500Hz, 5G 10min./1cykl, 60min. kazdy wzdiuz osiX, Y, Z
STANDARDY BEZPIECZENSTWA | UL62368-1, BS 1, il przez EAC TP TC 004; Konstrukcja zgodna z GB 178452010
NAPIECIE WYTRZYMYWANE 1/P-O/P:3KVAC I/P-FG:2KVAC O/P-FG:0.5KVAC
ODPORNOSC NAIZOLACJE | IIP-OPP, IIP-FG, O/P-FG: 100M Ohm / 500VDC | 25°C / 70% R
Parametr Standardowy Poziom testu / Uwaga
Przeprowadzone '?f) Fr%Eg;gOSZ (CISPR32), EAC Klasa A
BEZPIECZEN | EMC EMISJA Promieniowanie BS EN/EN55032 (CISPR32), Klasa A
EMC EAC TP TC 020
(Uwagad) Prad jiczny (Uwaga 5) BS Klasa A
Migotanie napigcia - -
Parametr Standardowy Poziom testu / Uwaga
ESD BS ENENGI00042 Poziom 3, 8KV powietrze; Poziom 2, 6KV kontakt; kryteria A
Promieniowanie BS ENENGI00043 Poziom 3, 10 V/m; kryteria A
EMC IMMUNITY EFT/Burst BS ENENGIOND44 Poziom 3, 2KV kryteria A
Surge BS ENEN100045 Poziom 3, 1KV/Linia ;2KV/Linia-FG ;kryteria A
Przeprowadzone BS BNENGIOID46 Poziom 3, 10 V: kryteria A
Pole magnetyczne BS ENENGIOND48 Poziom 4, 30 Alm; kryteria A
MTBF 1509,9 tys. godz. min. Telcordia SR-332 (Bellcore); 209.4 tys. godz. min. MIL-HDBK-217F (25 )
INNE WYMIAR 159°97*30mm (dk-*szer."wys.)
PAKOWANIE 0.42Kg; 30szt/13.6Kg/0.77CUFT

Seria LAD-240

MODEL LAD-240A LAD-240B LAD-240C LAD-240D
NUMER WYJSCIA CH1 CH2 CH1 CH2 CH1 CH2 CH1 CH2
NAPIECIE STALE 13.8V 13.8V 276V 276V 415V 415V 552V 552V
PRAD 16.4A 1A edowerka) 77A 1A ladowarka) 478A 34A 1 (Batiery Charger)
ZAKRES PRADU 0-174A - 0~87A - 0-578A — 0~44A ~
MOC ZNAMIONOWA 240.12W 240.12W 239.87W 242.88W
RIPPLE & NOISE (maks.) Uwaga2 | 150mVpp [— 150mvpp [— 240mVpp [— 200mVpp —
WYJSCIE | ZAKRES REGULACJINAPIECIA | CH1: 108~ 145V CH1: 21,6~20V CH1: 32,4~ 435V CH1: 435~ 58V
ZAKRES
TOLERANCJA NAPIECIA Uwagad | +1.5% — +1.0% —_ +1.0% - £05% -
REGULACJA LINIl +0.5% — £0.5% - £0.5% - £0.5% -
REGULACJA OBCIAZENIA +1.0% - +0.5% - +0.5% - £0.5% -
KONFIGURACJA, CZAS 2000 ms, 50 ms/230 VAC 2000 ms, 50 ms/115 VAC przy pelnym obciazeniu
NARASTANIA
CZAS PODTRZYMANIA (Typ.) 16ms/230VAC 12ms/115VAC przy peinym oboiazeniu
STATYCZNY PRAD <100pA
ROZLADOWANIA AKUMULATORA
ZAKRES NAPIECIA 90~ 132VAC [ 180~ 264VAC przez przefacznik 240~ 370VDC (domyslnie przetacznik na 230VAC)
ZAKRES CZESTOTLIWOSCI 47~ 63z
WEJSCIE | WYDAINOSC (Typ.) 85.5% 87.5% 88% | 8%
PRAD (Typ) 44A115VAC  2,4A/230VAC
Prad rozruchowy (typowy) ZIMNY START 60A/115VAC  B0A230VAC
PRAD UPLYWU <0,5mA / 240VAC
CH1:105~135%  CH2:90~110%
Typ ochrony: CH1 OLP, CH2 L e w tryb UPS, gdy CH1 osiagr 56 okolo 106% ~ 120%,
PRZECIAZENIE Gdy calkowita moc wyjéciowa CH1+ CH2 osiagnie okolo 125% ~ 135%, wyjscie wylacza
CH1 OLP, CH2 bez baterii: Wylacz napiecie o / p, ponownie wiacz zasilanie, aby usunat
CH2: Stale ograniczenie pradu; stan blgdu nie wplywa na prace CH1, odzyskuje sie automatycznie po usterce
OCHRONA stan jest usuniety (zewnetrzny bezpiecznik jest W polaczeniu szeregowym z celu ochrony)
CH1: 15,5~ 18V | cHt:31-3v | CH147-55v CH1:59~ 63V
PRZEPIECIE Typ zabezpieczenia : Odaczenie napigcia olp, ponowne wiaczenie zasilania w celu usurigcia
POWYZEJ TEMPERATURY Typ zabezpieczenia : Odaczenie napigcia olp, ponowne wiaczenie zasilania w celu surigcia
ODWROTNA POLARYZACJA Chroniony w przypadku odwrotnej polaryzacii, bez uszkodzen, odzyskuie automatycznie po usunigciu usterki
AKUMULATORA
WYLACZANIE AKUMULATORA | 9.5V 05V | 215v£05V | 32vs 05v | 43v05v
AC OK Sygnal TTL, Wysoki / Otwarty : AC OK ; Niski : AC Fail ; Ice : maks. 30mA@ 50VDC
ODEACZENIE AKUMULATORA / § X
ODWROTNA POLARYZACJA | SYanal TTL, wysokilotwarly : odlaczenie akumulatoralodwrotna polaryzacja; niski : Podaczenie akumulatorainormalne; Léd: maks. 30mA@ 50VDC
FUNKCJA
NISKI POZIOM NALADOWANIA  Sygnal TTL, wysoki/otwarty : niski poziom natadowania baterii; niski : Normalny stan baterii; Lod: maks. 30mA@ 50VDC
BATERII
PELNA BATERIA Sygnal TTL, Wysoki/ Otwarty : Bateria peina ; Niski: tadowanie bateri; Lod: maks. 30mA@ 50VDC
ROZtADOWANIE Sygnal TTL, wysokilotwarty : roziadowanie; niski : tadowanie; Lod: maks. 30mA@ 50vDC
TEMP PRACY. -20~ +60°C (patrz "Krzywa obnizania wartosci znamionowych’)
WILGOTNOSC ROBOCZA 20~ 95% RH bez kondensacji
$RODOWISKO | TEMPERATURA. 30~ +85°C., 10~ 95% wigotnosci wzglednej bez kondensacji
PRZECHOWYWANIA,
WILGOTNOSC
TEMP. WSPOLCZYNNIK +0,03%/°C (0~50)C
WIBRACJA 10~ 500Hz, 5G 10min./1cykl, 60min. kazdy wzdiuz osiX, Y, Z
ST/ UL62368-1, BS 1, 1, przez EAC TP TC 004; Konstrukcja zgodna z GB 179452010
NAPIECIE WYTRZYMYWANE I/P-O/P:3KVAC I/P-FG:2KVAC O/P-FG:0.5KVAC
ODPORNOSC NA IZOLACJE IIP-OIP, I/P-FG, O/P-FG: 100M Ohm / 500VDC / 25°C / 70% RH
Parametr Standardowy Poziom testu | Uwaga
BS ENEN55032 (CISPR32), EAC Klasa A
Przeprowadzone TPTC 020
N | EMC EMISJA PR32)
BEZPIECZEN Promieniowanie BS ENENS5032 (CISPR32), EAC Kiasa A
SsTWO! TP TC 020
KOMPATYBH Prad harmoniczny - -
LNOSE Migotanie napigcia - -
ELEKTROM Parametr Standardowy Poziom mmlw .
AGNETYCZ ESD BS ENENGION042 Poziom 3, 8KV powietrze; Poziom 2, 6KV kontak; kryteria A
A Promieniowanie BS ENENBIO0043 Poziom 3, 10 Vim; kryteria A
(Uwaga4is5) | EMC IMMUNITY EFT/Burst BS ENE\BIO0044. Poziom 3, 2KV kryteria A
Surge BS ENE\GI00046 Poziom 3, 1KV/Linia ;2KV/Linia-FG ;kryteria A
Przeprowadzone BS ENENGI046 Poziom 3, 10 V; kryteria A
Pole magnetyczne BS ENENBIO0048 Poziom 4, 30 Alm; kryteria A
MTBF 1394,9 tys. godz. min. Telcordia SR-332 (Bellcore); 1567 tys. godz. min. MIL-HDBK-217F (25 )
INNE WYMIAR 215*115*30mm (ch.*szer."wys.)
PAKOWANIE 0.75Kg; 1552t/12.25Kg/0.7CUFT




Model funkcji komunikacji UART serii LAD-360xU (wersja U)

Model funkcji komunikacji TTL serii LAD-360x (wersja pusta)

MODEL LAD-360BU LAD-360CU LAD-360DU MODEL LAD-360B LAD-360C LAD-360D
NUMER WYJSCIA CH1 CH2 CH1 CH2 CH1 CH2 NUMER WYJSCIA CH1 CH2 CH1 CH2 CH1 CH2
NAPIECIE STALE 276V 276V 415V 415V 552V 552V NAPIECIE STALE 27.6V 27.6V 415V 41.5V 552V 562V
PRAD ZNAMIONOWY 1150 15 A (fadowarka) 7.14A 1,5 A (ladowarka) 503A 1,5A (tfadowarka) PRAD ZNAMIONOWY 1157 1,5 A (adowarka) 7.14A 1,5 A (fadowarka) 503A 1,5 A (tadowarka)
ZAKRES PRADU 0~13A — 0~864A — 0~653A - ZAKRES PRADU 0~13A - 0-864A - 0~6.5% —
MOC ZNAMIONOWA 358.8W 358.56W 360.46W WYJSCIE | MOCZNAMIONOWA 358.8W 358,56\ 360.46W
WYJSCIE | RIPPLE & NOISE (maks.) Uwaga2 | 150mvpp = 240mVop [— 260mVpp [— RIPPLE & NOISE (maks.) Uwaga2 | 150mvpp [— 240mVpp = 240mVpp [—
ZAKRES REGULACJI NAPIECIA | CH1: 21,6~ 29V CH1: 324~ 435V CH1: 435~ 58V ZAKRES REGULACJINAPIECIA | CH1: 21,6~20V CH1: 32,4~ 435V CHI: 435~ 58V
ZAKRES
TOLERANCJA NAPIECIA Uwaga3 % — +1.0% — +05% —
hiaguiaas uMuE MaRs | +1.0% £1.0% £05% TOLERANCJA NAPIECIA Uwaga3 | +1.0% — £10% — £05% —
: = £05% = £05% = REGULACJA LINII £0.5% — £05% — £0.5% —
REGULACJA OBCIAZENIA — +05% — +05% — REGULACJA OBCIAZENIA 0% — ~05% — 05% —
KONFIGURACJA, CZAS 2000ms, 50ms/230 VAC 2000 ms, 50 ms/115 VAC przy peinym obciazeniu R EARORI T 000, B0 230 VAG 2000 s, 0 T VAG pray pelvym o
CZAS PODTRZYMANIA (Typ.) 16ms/230VAC 12ms/115VAC przy peinym obdiazeniu NARASTANIA
STATYCZNE ROZLADOWANEE . CZAS PODTRZYMANIA (Typ.) 16ms/230VAC 12ms/115VAC przy pelnym obciazeniu
AKUMULATORA 1A STATYCZNY PRAD ROZLADOWANIA | _j o1
ZAKRES NAPIECIA 90~ 132VAC 180~ 264VAC przez przelacznik 240~ 370VDC (domy&inie przelacznik na 230VAC) AKUMULATORA
ZAKRES CZESTOTLIWOSCI 47~ 63z ZAKRES NAPIECIA 90~ 132VAC / 180~ 264VAC przez przefacznik 240~ 370VDC (domysinie przefacznik na 230VAC)
WEJSCIE | WYDAINOSC (Typ.) 86% 86.5% | 86.5% WEJSCIE | ZAKRES CZESTOTLIWOSCI 47-63Hz
PRAD (Typ) 8A/115VAC 4A/230VAC WYDAINOSC (Typ) 8% 86.5% | 865%
Prad rozruchowy (typowy) ZIMNY START 60A/115VAC  60A230VAC PRAD (Typ) 8A/115VAC 4A/230VAC
PRAD UPLYWU <0,5mA/ 240VAC Prad rozruchowy (typowy) ZIMNY START 60A/115VAC  B0A230VAC
CH1:105~135%  CH290~110% PRAD UPLYWU <0.5mA | 240VAC
Typ ochrony: CH1 OLP, CH2 tryb UPS, gdy CH1 osiag 105% ~ 120%, CH1:105~135%  CH290~110%
PRZECIAZENIE Gdy cafkowita moc wyjsciowa CH1+ CH2 osiagnie okolo 125% ~ 135%, wyjscie wylacza Typ ochrony: CH1 OLP, CH2 z akumulatorem: Urzadzenie przejdzie w tryb UPS, gdy CH1 osiagnie wartosc okolo 105% ~ 120%,
(CH1 OLP, CH2 bez bateri: Wylacz napiecie o /p, ponownie wiacz zasitnie, aby usunad PRZECIAZENIE Gdy calkovita moc wysciowa CH1+ CH2 osiagrie okolo 125% = 135%, wyiscie wylacza
(CH2: Stale ograniczenie pradu; stan bledu nie wplywa na pracg CH1, odzyskuje sig automatycznie po usterce CH1 OLP, CH2 bez baterii: Wytacz napigcie o / p, ponownie wiacz zasilanie, aby usuna¢
OCHRONA stan jest usuniety (zewnetrzny bezpiecznik jest W polaczeniu szeregowym z W celu ochrony) CH2: Stale ograniczenie pradu; stan bledu nie wptywa na prace CH1, odzyskuje sig automatycznie po usteroe
stan jest usuniety (zewnetrzny bezpiecznik jest szeregowym z w celu ochrony
CH1:31~ 36V | cHt4r-55v CH1:59~ 69V OCHRONA i ety (zewnelrzny bezpiecznik polaczeniu szeregowy )
PRZEPIECIE Typ zabezpieczenia : Odtaczenie napiecia ofp, ponowne wiaczenie zasilania w celu usuniecia CH1:31~ 36V \ CH1:47~ 55V CH1:59~ 69V
POWYZEJ TEMPERATURY Typ zabezpieczenia : Odlaczenie napigcia o/p, ponowne wiaczenie zasilania w celu usunicia HEZEREEE Typ ieczenia : Odlaczenie napigcia o/p, pol taczenie zasilania w celu usunigcia.
ol POLARYZACJA Chroniony przed odwrotna polaryzacia, bez uszkodzen, odzyskuje automatycznie po usunigci usterki POWYZEJ TEMPERATURY Typ zabezpieczenia : Odlaczenie napiecia olp, ponowne wiaczenie zasiiania w celu usuniecia
WYLACZANIE AKUMULATORA | 21,5V+ 05V | 32v2 05v 43V+ 0.5V ODWROTNA POLARYZACJA Chroniony w przypadku odwrotne] polaryzaci, bez uszkodzen, odzyskuie automatycznie po usunieciu usterki
Wejscie 115VAC: Sygnalizuje awarig AC i aklywuie sie, gdy napiecie wejsciowe <75VAC LRI
Odzyskue glowne zasilani, gdy naplecie wejéciowe S85VAC WYLACZANIE AKUMULATORA | 215V 05V | v+ 05v 43V 05V
HEE Wejscie 230VAC: Sygnalizuje awarig AC i aktywuje sie, gdy napigcie wejsciowe <165VAC ACOK Sygnal TTL, Wysoki / Otwarty : AC OK ; Niski : AC Fail ; Ice : maks. 30mA@ 50VDC
FUNKCJA Goenie gl6 asilania, gdy napigcie wej >175VAC ODLACZENIE AKUMULATORA / ) 3 .
ODWROTNA POLARYZACJA | SY9nal TTL, wysokiotwarty : odiaczenie akumulatoralodroina poaryzacia; niski : Podiaczenie akumulatoralnormalne; Lod: maks. 30mA@ 50VDC
AWARIA OBWODU LADOWARKI | Odiaczony akumulator, odwrotna polaryzacja akumulatora, awaria zapionu FUNKCJA - — — —
— — - NISKI POZIOM NALADOWANIA | Sygnal TTL, wysoki/otwarty : niski poziom naladowania bateri niski : Normalny stan bateri; Lod: maks. 30mA@ 50VDC
Niski poziom natador baterii (wybdr systemu alarmu pozaru przez UART) BATERIl
ALARM e : _ : . -
Awaria AC, niski poziom naladowania akumulatora, odiaczony akumulator, stan (system ewakuacji PELNA BATERIA Sygnal TTL, Wysoki/ Otwarty : Bateria peina ; Niski - tadowanie bateri; Lod: maks. 30mA@ 50VDC
TEMP PRACY. -20~ +60°C (patrz "Krzywa obnizania wartosci znamionowych") ROZLADOWANIE Sygnat TTL, Wysoki / Otwarty : Rozladowanie ; Niski : tadowanie; Lod: maks. 30mA@ 50VDC
WILGOTNOSC ROBOCZA 20~ 95% RH bez kondensaci TEMP PRACY. 20 +60°C (patrz "Krzywa obnizania wartosci znamionowych’)
$RODOWSKO | TEMPERATURA -30~ +85°C , 10~ 95% wilgotnosci wzglednej bez kondensaci WILGOTNOSE ROBOCZA 20~ 95% RH bez kondensadj
TEMP. WSPOLCZYNNIK +0,03%/°C (0~ 50 )C. SRODOWISKO | TEMPERATURA 30~ +85°C , 10~ 95% wilgotnosci wzgledne] bez kondensaci
WIBRACJA 10~ 500Hz, 5G 10min./1cykl, 60min. kazdy wzdtuz osiX, Y, Z ;ﬂ"fgg;"?o‘gc"w‘\""-
ST, UL62368-1, BS 1, 1 przez EAC TP TC 004; Konstrukcja zgodna z GB 17945-2010, GBAT17 TENP. WSPOLCZYNNIK 0.03%/C (0-50)C
NAPIECIE WYTRZYMYWANE | I/P-O/P:3KVAC I/P-FG:2KVAC O/P-FG:0.5KVAC WIBRACJA 10- 500Hz, 56 10min./1oyk, 60min.kazcy wachu2 63X, Y, 2
ODPORNOSC NA IZOLACJE | I/P-OIP, I/P-FG, O/P-FG: 100M Ohm / 500VDC / 25°C / 70% RH STANDARDY BEZPIECZENSTWA| UL62368-1, BS 1, 1, zatwi przez EAC TP TC 004; Konstrukcja zgodna z GB 179452010
Parametr Standardowy Poziom testu / Uwaga NAPIECIE WYTRZYMYWANE 1/P-O/P:3KVAC I/P-FG:2KVAC O/P-FG:0.5KVAC
Przeprowadzone 3:’:’:’:250 (CISPR32), Kiasa A ODPORNOSC NA IZOLACJE | I/P-O/P, IIP-FG, O/P-FG: 100M Ohm / 500VDC / 25°C / 70% RH
. = Parametr Standardowy Poziom testu / Uwaga
BEZPIECZENS | EMC EMISJA Promieniowanie BS ENEN55032 (CISPR32), Kosa A
lasa BS ENENS5032 (CISPR32),
EAC TP TC 020
EMe : Przeprowadzone s KiasaA
(Uwaga 4i5) [z = = BEZPIECZE | EMC EMISJA o BS ENENS5032 (CISPR32),
Migotanie napiecia - - - Promieniowanie EAC TP TC 020 g KiasaA
Parametr Standardowy Poziom testu / Uwaga NsTwol -
- - KOMPATY Prad harmoniczny - -
ESD BS ENENBION042 Poziom 3, BKV powietrze; Poziom 2, 6KV kontakt; kyteria A ’
— - - BILNOSE Migotanie napigcia - -
Promieniowanie BS ENENGIOND43 Poziom 3, 10 Vim; kryteria A -
ELEKTRO Parametr Standardowy Poziom testu | Uwaga
EMC IMMUNITY EFT /Burst BS ENENGI00044 Poziom 3, 2KV; kryteria A Ll :
- . . . ESD BS ENENGIO0042 Poziom 3, 8KV powetrze; Poziom 2, 6KV kontakt; kyteria A
Surge BS ENENGIOD45 Poziom 3, 1KV/Linia ;2KV/Linia-FG :kryteria A MAGNETY Fu—— a - Podom 3. 10V ke A
Przeprowadzone BS ENENGI00046 Poziom 3, 10 V: kryteria A CZNA romieniowanie B3 oSOV er)
Pole magnetyczne BS ENENGION048 Poziom 4, 30 Alm; kryteria A (Uwagadi5) | EMC IMMUNITY EFT/Burst BS ENB\GI00044 Poziom 3, 2KV kryteria A
MTBF 13949 tys. godz. min. Telcordia SR-332 (Bellcore); 153,3 tys. godz. min. MIL-HDBK-217F (25 ) Surge BS ENBNGI00046 Poziom 3, 1KVILinia ;2KV/Linia-FG :kryteria A
o WYMIAR 215115°30mm (dh"szer"wys.) Przeprowadzone BS ENENG(D46 fiom 3, 10 Vikyaria A
PAKOWANIE 075g; 15521/12.25Kg/0 TCUFT Pole magnetyczne BS ENENBION048 Poziom 4, 30 Alm; kryteria A
MTBF 1160,5 tys. godz. min. Telcordia SR-332 (Bellcore); 1265 tys. godz. min. MIL-HDBK-217F (25 )
INNE WYMIAR 215'11530mm (di."szer."wys.)
PAKOWANIE 0.75Kg; 15524/12.25Kg/0.7CUFT




Model funkcji komunikacji UART serii LAD-600xU (wersja U)

Model funkcji komunikacji TTL serii LAD-600x (wersja pusta)

MODEL LAD-600B LAD-600C LAD-600D
NUMER WYJSCIA CH1 CH2 CH1 CH2 CH1 CH2
NAPIECIE STALE 276V 276V Y 415V 552V 552V
PRAD ZNAMIONOWY 18.74A 3A (fadowarka) 11.45A 3A (ladowarka) 787A 3A (ladowarka)
ZAKRES PRADU 0~21.74A — 0~ 14450 — 0~10.87A —
WYJSCIE | MOC ZNAMIONOWA 600.02W 599.67W 600.02W
RIPPLE & NOISE (maks.) Uwega2 | 270m\Vpp |— 360 mvpp. |- 360 mvpp |—
ZAKRES REGULACJINAPIECIA | CH1: 21,6~20V CH1: 324~ 435V Chi: 435~ 58V
TOLERANCJA NAPIECIA Unagad | £1.0% — +1.0% — +10% -
REGULACJA LINII +05% - £0.5% - +05% —
REGULACJA OBCIAZENIA +0.5% — +05% — +05% —
KONFIGURACJA, CZAS 2000 ms, 50 ms/230 VAC 2000 ms, 50 ms/115 VAC przy pefnym obciazenu
CZAS PODTRZYMANIA (Typ.) 16ms/230VAC 12ms/115VAC przy pefnym obciazeniu
i;ﬁmc&vo PR:AD ROZLADOWANIA | _y 0
ZAKRES NAPIECIA 90~ 132VAC / 180~ 264VAC przez przefacznik 240~ 370VDC (domysinie przefacznik na 230VAC)
Wesscie | ZAKRES CZESTOTLIWOSCI 47~63Hz
WYDAINOSE (Typ,) 0% [ 91% [ o1%
PRAD (Typ) 12A/115VAC  7.5A/230VAC
Prad rozruchowy (typowy) ZIMNY START 35A/115VAC  B0A230VAC
PRAD UPLYWU <0,5mA wartost szczytowa | 240VAC
CH1:105~ 135% CH2:90~ 110%
Typ ochrony : CH1 OLP, CH2 z akumulatorem: Urzadzenie przejdzie w tryb UPS, gdy CH1 osiagnie wartos¢ okolo 105% ~ 120%,
i jéci 1+ iagni 125% ~ 135%, wyjSci
PRZECIAZENIE Uwoga. CH1 OLP, CH2 bez bateri wmuizséza:zm:ﬁ:m; :as\\:::, oa;;is:n:kcm T e e
4 CH2: Stale ograniczenie pradu; stan blgdu nie wplywa na prace CH1, odzyskuje sie automatycznie po usterce
OCHRONA stan jest usuniety (zewngtrzny bezpiecznik jest obow W polaczeniu szeregowym
CH1:31~ 36V | cHt:47-55v | cH1:59~60v
PRZEPIECIE Uwaga,| T¥P Zabezpieczenia : Odiaczenie napiecia olp, ponowne wiaczenie zasiania w celu usuriecia
TEMPERATURY | Typ zabezpieczenia : Odiaczenie napigcia olp, ponowne wiaczenie zasilania w celu usuniecia
ODWROTNA POLARYZACJA Chroniony w przypadku odwrotnej polaryzacii, bez uszkodzen, odzyskuie automatycznie po usunieciu usterki
WYLACZANIE AKUMULATORA | 21,5V 0,5V 32V+ 0.5V 43V+ 05V
ACOK Sygnal TTL, wysokilotwarty : AC OK ; niski: AC Fail; Ice: maks. 30mA@ 50VDC
ODLACZENIE AKUMULATORA S o yaacin Niski- )
rnkcoa | ODWROTNAPOLARYZACIA Sygnal TTL, WysokiOtwarty ‘Bateria polaryzacia; Niski: Lod: maks. 30mA@ 50VDC
NISKI POZIOM NALADOWANIA | Sygna TTL, wysokilotwarly : niski poziom nafadowania batefi; niski : Normalny stan bateri; Léd: maks. 30 mA przy 50 VDC
I;EEI-I;\BATENA Sygnat TTL, wysokilotwarly : bateria pefna ; niski : tadowanie baterii; Lod: maks. 30mA@ 50VDC
ROZLADOWANIE Sygnal TTL, wysokilotwarty : rozladowanie; niski : tadowanie; Lod: maks. 30mA@ 50VDC
TEMP PRACY. 20~ +60°C (patrz "Krzywa obnizania wartosci znami )
WILGOTNOSC ROBOCZA 20~ 95% RH bez kondensacji
SRODOWISKO | TEMPERATURA 30~ +85°C , 10~ 95% wilgotnosci waglednej bez kondensaci
TEMP. WSPOLCZYNNIK £0,03%/°C (0~ 50 'C
WIBRACJA 10~ 500Hz, 5G 10min./1cykl, 60min. kazdy wzdiuz osiX, Y, Z
STANDARDY BEZPIECZENSTWA | UL62368-1, BS 1A, 1, przez EAC TP TC 004; Konstrukcja zgodna z GB 179452010
NAPIECIE WYTRZYMYWANE IIP-O/P:3KVAC IIP-FG:2KVAC O/P-FG:0.5KVAC
ODPORNOSC NA IZOLACJE I/P-O/P, IP-FG, O/P-FG: 100M Ohm / 500VDC / 25°C [ 70% RH
Parametr Standardowy Poziom testu / Uwaga
BS ENEN55032 (CISPR32),
Przeprowadzone T [ ) Kasa A
BEZPIECZEN | EMC EMISJA . BS ENEN55032 (CISPR32),
Promieniowanie Kiasa A
EMC EAC TP TC 020
(Uwaga5i6) Prad i - -
Migotanie napigcia - -
Parametr Standardowy Poziom testu/ Uwaga
ESD BS ENBNGIO0042 Poziom 3, 8KV powietrze; Poziom 2, 6KV kontakt; kryteria A
Promieniowanie BS ENB\BIONN43 Poziom 3, 10 Vim; kryteria A
EMC IMMUNITY EFT/Burst BS ENENGI00044 Poziom 3, 2KV: kryteria A
Surge BS ENB\BIOND45 Poziom 3, 1KV/linia; 2KV/linia-FG:; kryteria A
Przeprowadzone BS ENENGIO0046 Poziom 3, 10 V; kryteria A
Pole magnetyczne BS ENBGI0048 Poziom 4, 30 Alm; kiyteria A
MTBF 11544 tys. godz min. Telcordia SR-332 (Bellcore); 169,9.tys: godz. min. MIL-HDBK-217F (25 )
INNE WYMIAR 225*124*41mm (ch.*szer."wys.)
PAKOWANIE 1.02Kg; 12szt/13.5Kg/0.78CUFT

MODEL LAD-600BU LAD-600CU LAD-600DU
NUMER WYJSCIA CH1 CH2 CH1 CH2 CH1 CH2
NAPIECIE STALE 276V 276V 415V 1.5V 552V 552V
PRAD ZNAMIONOWY 18.74A 3A (tadowarka) 11.45A 3A 7.87A 3A (tadowarka)
ZAKRES PRADU 0~21.74A — 0~ 14450 - 0~ 1087A —
MOC ZNAMIONOWA 600.02W 599.67W 600.02W
WYJSCIE | RIPPLE & NOISE (maks.) Uwaga2 | 270mVpp = 360 mVpp. — 380 mVpp [—
ZAKRES REGULACJINAPIECIA | CH1: 21,6~20V. CH1: 324~435V CH1:435~58V
ZAKRES
TOLERANCJA NAPIECIA Uwaga3 | +1.0% — +1.0% - +1.0% —
REGULACJA LINIl +05% - +05% - +0.5% -
REGULACJA OBCIAZENIA +0.5% — +05% — +0.5% —
KONFIGURACJA, CZAS 2000 ms, 50 ms/230 VAC 2000 ms, 50 ms/115 VAC przy peinym obciazeniu
NARASTANIA
CZAS PODTRZYMANIA (Typ) 16ms/230VAC 12ms/115VAC przy peinym oboiazeniu
STATYCZNY PRAD ROZEADOWANIA
AKUMULATORA <100pA
ZAKRES NAPIECIA 90~ 132VAC / 180~ 264VAC przez przelacznk 240~ 370VDC (domysinie przetacznik na 230VAC)
ZAKRES CZESTOTLIWOSCI 47~ 63Hz
wesscie | WYDAINOSC (Typ) 0% [o1% 91%
PRAD PRZEMIENNY (Typ) 12A/115VAC  7.5A1230VAC
Prad rozruchowy (typowy) ZIMNY START 35A/115VAC  60A/230VAC
PRAD UPLYWU <0,5mA wartost szczytowa | 240VAC
CH1:105~ 135% CH2:90~ 110%
Typ ochrony : CH1 OLP, CH2 z akumulatorem: Urzadzenie przejdzie w tryb UPS, gdy CH1 osiagnie wartos¢ okolo 105% ~ 120%,
PRZECIAZENIE Gdy calkowita moc wyjSciowa CH1+ CH2 osiagnie okolo 125% ~ 135%, wyjécie wylacza
4 2 CH1 OLP, CH2 bez baterii: Wylgcz napiecie o / p, ponownie wigcz zasilanie, aby usuna¢
(CH2: Stale ograniczenie pradu; stan bledu nie wplywa na pracg CH1, odzyskuje sig automatycznie po usterce
stan jest usuniel bezpiecznik jest obowi W potaczeniu W celu och
OCHRONA I ety Y bezpl i pola rony)
CH1:31~36V CH147~56V | cH1:59-69v
PRZEPIECIE " -
Uwaga.| Typ zabezpieczenia : Odiaczenie napiecia o/p, ponowne wiaczenie zasilania w celu usuniecia
4
PRZEKROCZENIE TEMPERATURY | Typ zabezpieczenia : Odiaczenie napigcia ofp, ponowne wiaczenie zasilania w celu usuniecia
Uwagad
ODWROTNA POLARYZACJA Chroniony w przypadku odwrotnej polaryzacj, bez uszkodzen, odzyskuie automatycznie po usuniciu usterki
AKUMULATORA
WYLACZANIE AKUMULATORA | 21,5V 05V | 32v£ 05V 43V+ 0.5V
Wejscie 115VAC: Sygnalizuje awarig AC i aktywuie sig, gdy napiecie wejsciowe
<T5VAC Przywraca giowne zasilanie, gdy napiecie wejsciowe
AcoK >BTVAC
FUNKCJA Wejscie 230VAC: Sygnalizuje awarig AC | aktywue sig, gdy napiecie wejsciowe <165VAC
Przywrocenie giownego zasilania, gdy napiecie wejsciowe >175VAC
AWARIA OBWODU LADOWARKI | Odlaczony akumulator, odwrotna polaryzacja akumulatora, awaria zaplonu
Niski poziom baterii (wybor systemu alarmu pozaru przez UART)
ALARM BRZECZYKA ARG, TISKI POZIONT "UUFCZOITY dRUITIUIGOT, UUWIOUTE POUTGUZETTIE T@IT PIZECIGZETI [SYSUETT EWaKUa] Wy OIeTaTy pr:
TEMP PRACY. -20~ +60°C (patrz " izani Sci znami )
WILGOTNOSC ROBOCZA 20~ 95% RH bez kondensacji
$RODOWISKO | TEMPERATURA -30~ +85°C, 10~ 95% wilgotnosci wzglednej bez kondensacji
PRZECHOWYWANIA,
WILGOTNOSC
TEMP. WSPOLCZYNNIK +0,03%/°C (0~ 50)C
WIBRACJA 10~ 500Hz, 5G 10min./1cykl, 60min. kazdy wzdluz osiX, Y, Z
STANDARDY BEZPIECZENSTWA | UL62368-1, BS ENIEN62368-1, ASINZS62368.1, zatwierdzony przez EAC TP TC 004; Konstrukeja zgodna z GB 179452010 ,
NAPIECIE WYTRZYMYWANE 1/P-O/P:3KVAC I/P-FG:2KVAC O/P-FG:0.5KVAC
ODPORNOSC NA IZOLACJE IP-OIP, IIP-FG, O/P-FG: 100M Ohm / 500VDC / 25°C / 70% RH
Parametr Standardowy Poziom testu / Uwaga
BS ENEN55032 (CISPR32), EAC
Przeprowadzone Poown Kiasa A
BEZPIECZEN | EMC EMISJA
Promieniowanie BS ENEN55032 (CISPR32), EAC Kiasa A
sTWOI TP TC 020
KOMPATYBI Prad i - =
Migotanie napiecia - -
LNOSC
Parametr Standardowy Poziom testu | Uwaga
ELEKTROM . - -
ESD BS ENENGIO0042 Poziom|3; 8KV powietrze; Poziom 2, 6KV kontaki; kryteria A
AGNETYCZ Promieniowanie BS ENENGION43 Poziom 3, 10 Vim; kryteria A
(NuA 515 | EMCIMMUNITY EFT/ Burst BS ENBNBIO0044 Poziom 3, 2KV; kryteria A
waga § i
Surge BS ENENGI00045 Poziom 3, 1KV/Linia :2KV/Linia-FG jkryteria A
BS ENENGI00046 Poziom 3, 10 V; kryteria A
Pole magnetyczne BS ENENGI00043 Poziom 4, 30 Alm; kiyteria A
MTBF 1019,6 tys. godz. min. Telcordia SR-332 (Bellcore); 144,4 tys. godz. min. MIL-HDBK-217F (25 )
INNE WYMIAR 225"124*41mm (dh *szer."wys.)
PAKOWANIE 1.02Kg; 12s2t/13 5Kg/0.78CUFT




2.4 Przeglad Seria LAD-600
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2.5 Krzywa deratingu i krzywa charakterystyki j ;
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2.5.1 Krzywa deratingu NAPIECIE WEJSCIOWE (VAC) 60 Hz
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Seria LAD-240/360 . . .
3. Wprowadzenie do instalacji

2 - ‘ 3.1 Wymagania dotyczace instalacji
(LAD-240/360%) (| apy_240/360x0) ‘_‘:-'l}_‘r 77777777777777777777777777777777777 . + Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac instalacyjnych lub konserwacyjnych nalezy
. & . S odtgczy¢ system od zasilania. Upewnij sie, ze nie mozna go przypadkowo
0 @ ponownie podtgczy¢!
f% o * Nalezy zachowa¢ wystarczajgcg odlegtos¢ izolacyjng miedzy  Srubami
BAT.connected, b=
uff_v-w-'wb‘w =1, *@9 oD T8 montazowymi a wewnetrznymi elementami zasilacza. Nalezy zapozna¢ sie z
: &J rysunkiem obudowy w specyfikacji, aby uzyska¢ maksymalng dtugos¢ Sruby
: . - @® montazowe;j.
' h 3 EE— + Montaz w orientacji innej niz standardowa lub praca w wysokiej temperaturze
f ° otoczenia moze zwiekszy¢ zewnetrzng.
rconor g temperatura komponentu i bedzie wymaga¢ obnizenia wartosci pradu wyjsciowego.
SwW
T = Aby uzyska¢ informacje na temat optymalnej pozycji montazowej i krzywej
LW_I? (RS obnizania wartosci znamionowych, nalezy zapoznac sie z rozdziatem 2.5.
150 + Wentylatory i otwory wentylacyjne muszg by¢ wolne od jakichkolwiek przeszkéd.
325 8 Nalezy réwniez zachowa¢ odstep 10-15 cm, gdy sasiednie urzadzenie jest zrodiem
© g, B ciepta.
HD Dol HH L° o Dol ™ |
[T \ ‘
esles] \4-MA(Both Sides) L=6mm
ia LAD- - L .
Seria LAD-600 3.2 Zalecane momenty dokrecania otworéw montazowych obudowy:
(LAD-G00B/C/D) (LAD-600xV) 10, Model Specyfikacja $rub (Sruby Montaz Zalecany moment
180 | metryczne) obrotowy (kgf-cm)
=N
jﬁ LAD-120
=N - I M3 8.8+20%
jiaas ki n0 °+Om ; LAD- 240/360/600
5 -
% RN U% &U M4 20.4+20%
i ] :" LS S
i % ! | : Jesli zalecany moment obrotowy zostanie uznany za zbyt maly, zaleca sie uzycie
" / Sruby odpornej na upadek w celu zwiekszenia tolerowanego momentu obrotowego.
0l — ) Przeply i
§ 225 M ”
@+
162 | 25 e
°2? 0-Q — J
38
folm: | S| D°\ﬂ—7f

53 &-Md(Both Sides) L=6mm
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3.3 Zastosowanie okablowania 3.5 Szeregowe i rownolegte podtaczenie akumulatora
Specyfikacje $rub bloku zaciskéw wejsciowych i wyjSciowych, zalecany moment

N ) T o ) ® Potgczenie szeregowe: Po podigczeniu
dokrecania i $rednica przewodu znajduja sie w ponizszej tabeli. a 9 pocia T] -
2 baterie potgczone szeregowo, podwajajg sie - -
) ) . o napiecie wyjsciowe, ale catkowita pojemnags¢Battery Battery
Terminale Blok zaciskéw wejsciowych/wyjsciowych .
pozostaje.
Seria Sruba Przykfad: 2 akumulatory 12V 100AH
L Sugerowany moment Drut
Specyfikacja potagczone szeregowo tworzg akumulator 24V
obrotowy
100AH.
LAD-120 M25 4.08kgf-cm(3.54Lb-in) 18-12AWG
LAD-240/360 M3 5.11kgf-cm(3.54Lb-in) 16-12AWG
LAD-600 M4 12.22kgf-cm(3.54Lb-in) 14-10AWG ® Polaczenie réwnolegte: Gdy 2
akumulatory sg potaczone + -
Uwaga: Informacje na temat rozstawu pojedynczych zaciskéw listwy zaciskowej réwnolegle, napigcie wyjSciowe Battery
znajdujg sie w rozdziale 2.6. pozostaje niezmienione, ale catkowita
pojemnos¢ ulega podwojeniu.
. . Przyktad: 2 akumulatory 12V 100AH + -
3.4 Kroki instalacji potaczone réwnolegle stajg sie Battery
akumulatorem 12V 200AH.

3.4.1 Upewnij sie, ze przetaczniki zasilania gtéwnego i rezerwowego sg wytaczone, a
nastepnie podtgcz kable wejsciowe AC, kable wyjsciowe DC i kable tadowania
akumulatora do listew zaciskowych.

3

5l
-
g

el

FG.N L

ACON/OFF
W

AC Input

o W N

*%qb

E Load
o O o] BAT.connected,
o} Disconnected SW
Q j B-
@ iy D Bateria
T T
S £

3.4.2 Upewnij sie, ze wszystkie kable sg dobrze podtgczone, a nastepnie podtgcz
zasilanie AC do zasilacza i ustaw przetgczniki zasilania gtéwnego i zapasowego
w. pozycji ON.
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4. Panel interfejsu uzytkownika © styki terminala funkcji komunikacyjnych
. Stuzy do sterowania i monitorowania stanu itp. Szczegétowe informacje
4.1 Opis panelu znajdujg sie w rozdziale 4.2.1.

ey e 5 Styki zaciskéw funkeji TTL

Stuzy do sterowania i monitorowania stanu itp. Szczegétowe informacje

CN mozna znalez¢ w rozdziale 4.2.2.
)

[e]
J@ 4.2 Przypisanie pinow

4.2.1 Przypisanie pinéw ztacza (CN2) (LAD-360/600xU)

O H = taler Al H H Fal N Ko M st TKP NV121 _2%0 1 L ¢ =i n d k
\JUPUVVIU pTTTT T ZaCriSATIeTTT VVD'JU'I'JIG\/UJ \aylll ura CiNzg JC TINKroTrizT=Z pTau JCUU UU'JU VIC! nl
Numer pinu Funkcja Opis Zigcze
T
o 12 Krotko: wymus start Wymuszenie dziatania LAD w trybie UPS 4
Xd

'f\ tryb

otwarte: normalna praca

mho 0 H I] 0.0 N 34 Krétko: skoordynowana kontrola Zdalne sterowanie zasilaczem UPS
o I l o

(LAD-120/240/360/600x)

60/600xU) Otwarte: normalna praca
56 Skrot: bateria litowa Wybor typu baterii
\_. v |
@ = { E‘ @ otwarty: akumulator kwasowo-otowiowy
i 2 1
A BAT.connected/Dlsconnected sw 78 BU Otwarty: tryb alarmu Wybér alarmu ewakuacyjnego/pozaru
O Stuzy on do podtgczenia zacisku tadowania akumulatora B i zacisku pozarowego il
. . ]
Obwdéd wewnetrzny LAD. Gd@st wytgczony, obwéd wewnetrzny i Krétko: tryb ewakuacji 8 ®
potgczenie zewngtrzne sg odcigte. cw | Otwarty: tryb ewakuacii :
DU
15
B BAT-&BAT+ Krétko: tryb alarmu :
O Aby podtagczy¢ do zewnetrznych akumulatoréw. precciwpozaronego iy
9 BAT1 Ztacze kontroli akumulatora
C  WYISCIE DC-&WYJISCIE DC+
10 BAT2
(O Aby potaczy¢ sie z aplikacjami.
11 NC
D  Ac/L&AC/N
12 BAT3
O Aby podtaczy¢ do gtéwnego zasilania AC.
13 UART_RX Linia danych komunikacji UART
E  AC ON/OFF sW interfejs
14 UART_TX

O Stuzy do podtaczenia zaciskéw wejsciowych D AC i LAD
obwdd wewnetrzny. Po Wy’rqc®'1iu obwdd wewnetrzny i potgczenie 16 33v +33 V (ref) tylko do uzytku testowego; nie

. . mozna
zewnetrzne zostajg odciete. zasilanie powyzej 1mA przez diugi czas

F czas

115VAC/230VAC S.W

O Wybrany na podstawie gtéwnego Zzasilania'AC.
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4.2.2 Przypisanie pinéw ztgcza (CN2) (LAD-120/240/360/600x) 5 OpiS funkcji

Odpowiednim zaciskiem wspolpracujgcym dla CN2 jest TKP DH2I-2*8 lub Seria LAD jest wyposazona w wiele funkcji, w tym cztery gtéwne funkcje , takie jak

jego odpowiednik. dostarczanie napiecia DC do obcigzenia, tadowanie akumulatora, podtrzymanie DC- UPS
Pin No. | Przypisanie (sygnat TTL) Zacze Ziacze Terminal i interfejs monitorowania komunikacji. Posiada réwniez funkcje pomocnicze, takie" jak
1 AC OK sygnat TTL (AC OK, bateria niepodigczona / odwrotne polaczenie, bateria
2 Odtaczenie akumulatora/ = =l podnapigciowa / petna), kontrola potgczenia, wybér baterii, alarm brzeczyka, wykrywanie
odwrotna polaryzacja 2 =l baterii, wymuszony start zasilania bateryjnego itp.
3 Niski poziom natadowania baterii 2 2 = 1 TKP DH2 TKP
4 GND X R®[ lub réwnowazny lub réwnowazny
5 Bateria petna 8 - 7
6 Wytadowanie .
IO P — 5.1 Funkcja DC-UPS
oot wymuszony @ LAD-120/240/360/600x(blank version)

Gdy gtéwne zasilanie AC jest nieprawidtowe, LAD przetgcza sie na podtrzymanie
bateryjne (tryb UPS).

@ LAD-240/360/600xU(UART version)

Gdy przetacznik DIP jest ustawiony na 115VAC a napiecie AC spadnie do 75VAC,
LAD przetaczy sie na podtrzymanie bateryjne.
Gdy przetacznik DIP jest ustawiony na 230VAC i napiecie AC spadnie do

165VAC, zasilanie jest przetgczane na podtrzymanie bateryjne.

Wejscie sieciowe AC

Sygnat TTL do wykrywania stanu

N‘ = AC OK

= Odtaczenie akumulatora / odwrotna polaryzacja

L.JAR.T = Niski poziom natadowania baterii
Komunikacja (tylko ~ Bateria peina
LAD-360xU)

= Wytadowanie

i - (tylko LAD-360x)
Wymus uruchomienie

tadowanie
{1rybu UPS LAD- }
360xU:PIN1,2 LAD- 0 !
Ch

360x: PIN7.8 12| | patbria ollciaze
nig

|
|
|
|
|
|
|
|
—_— _~ |
|
|
|
|
|
|
|
i
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5.2 Funkcja komunikacji UART (tylko wersja U)

Rézne sygnaty btedéw LAD, stan pracy zasilacza, pojedyncze

napiecie akumulatora, napiecie gtéwne, napiecie wyjsciowe i prad wyjsciowy do
kontrolera za posrednictwem UART i zmienia stan pracy zasilacza zgodnie z
instrukcjami kontrolera. Szczegdtowe informacje mozna znalez¢ w punkcie 5.4.

5.2.1 Wymuszony rozruch i zdalne sterowanie UPS (tylko wersja U)

+
BAT. tADOWARKA| BAT

: O
H T \
: ' T T 0
H SwW [ .\Nymﬁé .
@ ' m ur\Ehomien . +V
ie tybu '
o - ° L
'
! — i
Zdalne sterowanie zasi ] ' o

Zaréwno "wymuszony- art'i,fjakal'zdah’;e,sterowanié UPS" moga wymusi¢ prace
zasilacza w trybie podtrzymania bateryjnego (UPS). Obie te funkcje moga by¢
oddzielnie lub jednoczesnie. W przypadku zastosowania, priorytet "wymuszonego
startu” jest wyzszy niz “zdalnego sterowania UPS".

5.2.1.1 Wymu$ uruchomienie trybu UPS:

Zgodnie z przepisami dotyczgcymi bezpieczeristwa pozarowego, zasilacz UPS musi

by¢ wyposazony w funkcje wymuszonego rozruchu UPS. W przypadku awarii,

konserwacji lub testowania, operatorzy moga aktywowac¢ tryb UPS poprzez zwarcie

PIN1 i PIN2 LAD-360/600xU, aby zapewni¢ zasilanie bateryjne odbiornikéw.
Podczas pracy w trybie UPS, alarm BAT. UVP jest nadal aktywny, ale
zabezpieczenie BAT. UVP jest niewazny, dlatego akumulator zostanie catkowicie

roztadowany.
PIN3&4 Status
Krotki Sterowanie UPS Romote|
Otwarty Normalny

natadowany do momentu systemu.

PIN1&2 Status

Krotki Wymuszony
start

Otwarty Normalny
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e Opis trybu wymuszonego rozruchu UPS

(1) W przypadku braku wejsciowego AC, gdy zapasowe zasilanie

przetacznik jest wytgczony, PIN 1 i 2 muszg by¢ zwarte przez caty czas, aby wymusié
uruchomienie funkcji UPS i utrzymac zasilanie z akumulatora; gdy PIN 1, 2 jest otwarty,
zasilanie z akumulatora jest odtgczone.

(2) W przypadku braku zasilania wejSciowego AC, gdy przetgcznik zasilania
rezerwowego jest wigczony, nalezy zewrze¢ PIN 1 i 2, aby wymusi¢ uruchomienie
funkcji UPS zasilanej z akumulatora. Gdy PIN 1 i 2 zostang zwarte i odfgczone po
kilku sekundach, zasilanie bateryjne jest nadal podtrzymywane.

5.2.1.2 Zdalny tryb UPS Zdalny
tryb UPS:
Zgodnie z przepisami bezpieczenstwa pozarowego, zasilacz UPS musi by¢
wyposazony w funkcje zdalnego UPS. Dzigki temu zasilacz moze by¢ potgczony z
systemem sygnalizacji pozaru, a system uzytkownika bedzie w stanie wykry¢ stan
PIN3 i PIN4 LAD-360xU za pomocg komunikacji UART. Gdy PIN 3 i PIN 4 jest
zwarcie, zasilacz przejdzie w tryb zdalnego UPS. W zwigzku z tym tryb UPS bedzie
aktywny, a sygnat stanu zostanie réwniez wystany do systemu sygnalizacji pozaru w
celu jego zasygnalizowania. Osoba lub system moze uzy¢ sygnatu jako progu
wyzwalajgcego dla innych systeméw alarmowych, aby zdecydowa¢, kiedy i jak
wprowadzi¢ sekwencje awaryjng. W tym stanie, BAT. UVP sg nadal aktywne.

5.2.2 Krzywe tadowania réznych akumulatoréw

Dwie rézne krzywe tadowania mozna okresli¢ poprzez zwarcie i rozwarcie pindéw 5 i 6.

Pin5i6 Typ akumulatora

Krotki Akumulatory litowo-jonowe

Otwarty Akumulatory kwasowo-

otowiowe (Pb)
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© Krzywa fadowania © Krzywa tadowania

Start

Start -l
JES—— '
1 |
! ! Vbat100% Vbat.
i
Napiecie tadowania H
i '
| |
1
1
n
'
|

Napiecie fadowania

cc 100% CC

\

10% CC Prad tadowania 10% CC

P LR M

Prad fadowania Staly prad Stale napfecie
1

i
i
Staly prad Stale napfecie
i
i
H '

!
© Zastosowanie do akumulatoréw kwasowo-otowiowych
(12v)

jonowych

UWAGA: W zastosowaniach zwigzanych z bezpieczenstwem akumulatory kwasowo-
otowiowe sg zwykle uzywane do tadowania ptywajgcego. Zaleca sie, aby napiecie
tadowania urzadzenia LAD nie przekraczalo napiecia tadowania ptywajgcego
akumulatora, aby zapewni¢, ze akumulator nie ulegnie uszkodzeniu podczas
dtugotrwatego uzytkowania.

5.2.3 Wybor trybu brzeczyka

System alarmu pozaru : Gdy bateria jest pod napieciem, brzeczyk uruchomi alarm. System
ewakuacji: Gdy bateria jest pod , brakuje baterii, bateria jest odwrotnie podtgczona, a
wyjScie jest przecigzone, brzeczyk uruchomi alarm.

Pin7i8 Status
BU Otwarty | System sygnalizacji
pozaru
Krotki | System ewakuaciji
Krotki izacji
CU/BU rotki | System sygnalizacji

pozaru

Otwarty | System ewakuacji

5.2.4 Kontrola

akumulatora
Odczytaj kazde napiecie akumulatora poprzez komunikacje UART, brzeczyk bedzie
alarmowat, gdy napiecie akumulatora bedzie nieprawidlowe, patrz rozdziat 5.4.1.7 i
5.4.2.5.
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Sposéb podtgczenia punktu testowego
akumulatora:

LAD-360/600BU

BAT1

BAT+—| ’7

© Zastosowanie do akumulatoréw litowo-
(12v)

BAT-

PIN 9: BATL

LAD-360/600CU

)
——= == war BAT2) BAT1
"""" ! ] T r

j Pi 0 : BaT2 PIN 9: BATL BAT-

_
16 15
a2 a2 a2
LAD-360/600DU §
] j l o
BATs BAT3 BAT2 BAT1
[ [ [
PIN 9: BAT1 .1
(12v) (12v) (12v) (12v)

5.2.5 Interfejs komunikacyjny UART (tylko wersja U)

Komunikacja zapewnia funkcje takie jak sterowanie, ustawianie i
monitorowanie.

Parametry obejmuja przetacznik zasilania awaryjnego punkt podnapiecia
akumulatora itp.

PIN 13 : UART_RX
PIN 15 : GND
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5.3 Sygnaty funkcyjne TTL ( Wersja pusta )

® Sygnat TTL jest wysytany przez styki CN2.

® Dla sygnatu TTL wymagane jest zewnetrzne Zrédto napiecia. Maksymalne
napiecie wynosi 50VDC, a maksymalny prad pochtfaniania to 30mA.

fffff -

fffff |_Napigcie zewnetrzne i rezystor

(Maksymalny prad uptywu wynosi 30 mA przy 50 VDC)

5.3.1 Sygnat AC OK TTL : wykrywanie stanu AC

@® LAD-120: Gdy napiecie wejsciowe jest nieprawidtowe, wysyta sygnat btedu AC.

@ LAD-240/360/600xU: Napiecie wejsciowe AC mozna wybra¢ za pomocg
przetgcznika DIP 110V/230V.
Wejscie 115VAC: Gdy napiecie wejSciowe jest <75VAC, zostanie wystany sygnat
btedu AC, a gtéwne napiecie zostanie przywrécone, gdy napiecie wejsciowe bedzie
wieksze niz 87VAC.
Wejscie 230VAC: Gdy napiecie wejSciowe jest <165VAC, zostanie wystany sygnat
btedu AC, a napiecie gtéwne zostanie przywrdcone, gdy napiecie wejsciowe bedzie
wieksze niz 175VAC.

Pomigdzy pinem 1 i pinem 4 Opis

Niski
(maks. 0,3 V przy 30 mA)

Sygnat jest "niski”, gdy wejscie AC jest normalne

Wysoki lub otwarty
(Zewnetrzne napiecie przytozone maks. 50 V)

Sygnat zmienia si¢ na "wysoki", gdy wejscie AC jest nieprawidtowe
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5.3.2 Akumulator odtgczony/odwrécony Sygnat TTL: stan wykrywania akumulatora

Gdy akumulator nie jest podigczony lub jest podigczony odwrotnie, stan jest
wysoki/niski, a stan akumulatora mozna pozna¢ po wykryciu tego sygnatu.

Pomigdzy pinami 2 i 4 Opis

Niski
(maks. 0,3 V przy 30 mA)

Sygnat jest "niski”, gdy akumulator nie jest podtaczony lub jest podtaczony odwrotnie.

Wysoki lub otwarty Sygnat zmienia si¢ na "wysoki", gdy bateria jest podtaczona lub normalna

(Zewnetrzne napiecie przytozone maks. 50
V)

5.3.3 Niski poziom natadowania baterii:
Wykrywanie niskiego poziomu
natadowania baterii Punkt ochrony
przed zbyt niskim napigciem:
Seria A: 10V+0.5
Seria B: 21,5 V+0,5
Seria C: 32V+0.5
Seria D: 43V+0.5

Pomigdzy pinami 3 i 4 Opis

- 2 1
Niski Sygnat jest "niski®, gdy bateria jest chroniona przed zbyt niskim napieciem.
(maks. 0,3 V przy 30 mA) R

i v
Wysoki lub otwarty Sygnat zmienia si¢ na "wysoki", gdy bateria jest w stanie normalnym

(Zewnetrzne napigcie przytozone maks. 50

e =

534

Miedzy pinami 4 i 5 Opis

Niski
(maks. 0,3 V przy 30 mA)

Sygnat jest "niski”, gdy prad tadowania <10%+5% pradu znamionowego.

Wysoki lub otwarty Sygnat przyjmuje warto$¢ “High”, gdy prad tadowania >11%+5% wartosci
(Zewnetrzne napiecie przytozone maks. 50 znamionowej.
V) biezacy
2 1
4
5
8 4 R
v
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5.3.5 Roztadowanie: Wykrywanie roztadowania
Stuzy do sprawdzania, czy system jest zasilany przez zasilacz sieciowy lub

zapasowy.
Uwaga: Gdy dziata zasilanie awaryjne, prad obcigzenia kanatu CH1 musi by¢
wigkszy niz 15% prgdu znamionowego, aby zadziatat sygnat TTL.

Pomigdzy pinami 4 i 6 Opis

Niski Sygnat jest "niski", gdy zasilanie jest roztadowywane
(maks. 0,3 V przy 30 mA)

Wysoki lub otwarty Sygnat jest "wysoki", gdy gtéwne zasilanie dziata
(Zewnetrzne napiecie przytozone maks. 50 V)

5.3.6  Wymuszony rozruch: Wymuszony rozruch trybu UPS

Zgodnie z przepisami dotyczgcymi bezpieczenstwa pozarowego, zasilacz UPS musi
by¢ wyposazony w funkcje wymuszonego rozruchu UPS. W przypadku awarii,
konserwacji lub testowania, operatorzy mogg aktywowac tryb UPS poprzez zwarcie
PIN7 i PIN8 serii LAD. Aby zapewni¢ zasilanie akumulatorowe odbiornikéw. Podczas
pracy w trybie UPS alarm BAT.UVP jest nadal aktywny, ale zabezpieczenie BAT.UVP
jest niewazne. W zwigzku z tym akumulator bedzie catkowicie roztadowany do
momentu wytgczenia systemu.

Kontrola Ustawienie
Szybkos$¢ transmisji 9600

- P 718 Statt
Bity mﬁn Tryb UPS z wym! sz%nym

TOZTUCHETT

bit stoparty Normalny 1
bit kontrolny brak
Kontrola przeptywu | bra
szerdmmi ' e S
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5.4 Komunikacja funkcja monitorowania

5.4.1 Komunikacja UART
Produkty serii LAD-360/600U i zewnetrzny kontroler (Contr oller)/oprogramowanie
PC mogag by¢ przesytane przez UART. Wewnetrzne dane pojedynczego LAD-
360/600U mogg by¢ ustawiane i odczytywane poprzez komunikacje, a w konfiguracji
nie mozna uzywac wielu potgczen réwnolegtych.

5.4.1.1 Specyfikacja UART Protokot

przyjmuje interfejs UART
To urzgdzenie przyjmuje tryb transmisji dwuprzewodowej magistrali UART TX/RX.

;a?%l%ﬂﬂ%?]wg?é]yﬁgA%%HPW%SQ@‘&J%%&I?) wszystkie dane stowne muszg by¢ zgodne z

Warstwa eksperymentu komunikacyjnego jest ustawiona w nastepujacy sposob:

5.4.1.2 Harmonogram komunikacji

Minimalny czas zgdania (kontroler/PC do LAD): 20 msek. Maksymalny
czas odpowiedzi (LAD do kontrolera/PC do LAD): 5Smsek. Minimalny czas
interwatu pakietéw (kontroler/PC do LAD): 5msek.

i{
AI.",I","‘",I",H Ikres 23dania “mmm’l""ﬂr

éeripeler/PC do LAD)

UART-RX
(Kontroler/PC)

DaneRX

A
Y

-0

Dane RX

UART-TX Cras Jadahia C2ds marginesu pakietu
kontroler/PC. do LAD)
(LAD) (LAD| dorkontrojera/PC) f )

Dane TX
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5.4.1.3 Podstawowa struktura pakietéw protokotu komunikacyjnego UART
Komunikacja UART sktada sie z bajtu R/W, dtugosci danych, bajtéw adresu danych,
bajtéw danych, kontroli btedéw.

(1) Ramka transmisji LAD (LAD do kontrolera/PC ; Kontroler/PC do LAD)

| Bajt R/W

| Diugos$¢ danych Bajty adresu danych Bajty danych Kontrola btedéw ( CRC-8)

(2) Opis definicji

Nazwa Narracja Zasieg

Bajt R/AW Bit decyzyjny R/W 1. Odezyt danych (0x55)
2. Zapis danych (0xAA)

Dtugos¢ danych Dtugosé danych po bicie R/W jest okreslana 1 bajt

Bajty adresu danych Adres danych, ktére majg zosta¢ przestane 2 bajty

Bajty danych Zawarto$cé przesytanych danych Obliczone na podstawie
rzeczywistych bajtow
CRC-8 Przesyta kod btedu CRC-8 danych 1 bajt
(zawiera bajt R/W~ bajtow danych).
Uwaga : Cyclic Recundancy Check (CRC) to technologia kodowania kanatowego,

ktéra generuje krétki statobitowy kod kontrolny na podstawie danych, takich
jak pakiety sieciowe lub pliki komputerowe, ktéry jest uzywany gtéwnie do
wykrywania lub weryfikacji btedéw, ktére moga wystgpi¢ po transmisji lub
zapisaniu danych, i wykorzystuje zasade dzielenia i reszty do wykrywania
btedow.

Modele LAD wykorzystujg obecnie CRC-8 jako $rodek wykrywania btedéw, ktéry
opiera sie na nastepujgcym wielomianie:

X +X +X+1
Konkretne obliczenia numeryczne mozna obliczy¢é za pomoca narzedzia do

obliczania sumy kontrolnej firmy MEANWELL, ktére mozna skonsultowa¢ z lokalnymi
inzynierami ds. biznesu lub serwisu technicznego.
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5.4.1.4 Definicja typéw danych

5415

Wzorce transmisji danych niniejszej umowy sg zdefiniowane w nastepujacy sposéb:

Typ danych Narracja Bajty Zasieg

ul Znak bez znaku 1 0~ 255

u2 Liczba catkowita bez znaku | 2 0~ 65535

S1 podpisany znak 1 -128~ 127

S2 Podpisana liczba catkowita | 2 -32768~ 32767

Scratchpad Adres Dane Opis Arkusz
danych kontrolera/PC do LAD

Bajt Bajty adresu o Zaki T .
R?\JN dajrgch Nazwa danych opowiada¢ nzmrzfya d};ﬁy jednostka
ny ch
0x55 0x0010 Status LAD Instrukcja odczytu flagi stanu LAD - u1l -
Gtéwne napigcie . L
0x0020 elekiryczne Instrukcje odczytu napiecia 0~ 65535 u2 -
wejéciowego
0x0030 Prad obciazenia Instrukcja odczytu biezacego 0~ 65535 u2 -
obciazenia
0x0040 Napigcie akumulatora Catkowite napiegcie serii 0~ 65535 u2 -
akumulatoréw odczytuje
instrukcja
0x0050 Napiecie akumulatora Instrukcja odczytu napiecia 0~ 65535 u2 -
pojedynczego ogniwa akumulatora jednoogniwowego
0x0060 Punkt ochrony przed Instrukcje odczytu punktu UDP 0~ 65535 u2 -
zbyt niskim baterii
napigciem
akumulatora
OXAA 0x0010 Instrukcje dotyczace Kontrol Koii h uL
X wycinania w trybie ontrola usuwania kopii zapasowyc - -
gotowosci
Punkt ochrony przed
0x0020 zbyt niskim Ustawienie punktu UTP akumulatora 0~ 65535 u2 0.01vV
napigciem
akumulatora
0x0030 Sterowanie brzeczykiem | Sterowanie wytaczaniem brzeczyka - U1l -
0x0040 Polecenie wigczenia trybu | Gléwne zasilanie w trybie u1l -
gotowosci gotowosci jest normalne, gdy
komunikacja umozliwia
sterowanie podtrzymaniem
zasilania
polecenie

Uwaga: (1) Zapisana instrukcja 10x0020.-jest- nieprawidlowa, gdy wymuszony jest stan
wymuszenego-rozruchu

(2) Zapisana!instrukcja=0x0050; jesli jest podtaczona zgodnie z ' potgczeniem

punktu wykrywania akumulatora,
akumulatora, w przeciwnym razie zostanie zgtoszony FF

w celu

normalnego wykrycia

napiecia

(3) Polecenie zapisu bez funkcji pamieci, przywracanie ustawien fabrycznych
po wytgczeniu
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Karta katalogowa LAD do kontrolera/PC

. Bajty adresu &h
'2?\];\/ danych Nazwa danych opowiadaé Zakres numeryczny 3::5(:0;(: jednostka
0x55 0x0010 I kej
Status LAD Flaga stanu LAD nstru cje. dotyczace 4 bajty -
przesytania danych
0x0020 16 i
Giéwne napiecie Napigcie wejsciowe 0~65535 2 bajty 01v
elektryczne
0x0030 Prad obciazenia Prad obciazenia 0~65535 2 bajty 0.01A
0x0040 ) Catkowite napiecie .
Napigcie akumulatora szeregowe 0~65536 2 bajty 0.01vV
akumulatora
0x0050 Napiecie akumulatora | Napiecie akumulatora | 0~65536 8 bajtow 0.01v
pojedynczego ogniwa | pojedynczego ogniwa
0x0060 Punkt ochrony Odczyt punktu ULP 0~65536 2 bajty 00
przed zbyt niskim akumulatora
napigciem
akumulatora

5.4.1.6 Instrukcje dotyczace przesytania danych:

Dane s3 przesytane w pakietach, co skraca czas transferu

nadmiernego przetwarzania danych.

pozwala unikng¢

LAD_STATUS_H:

Uzytkownik odczytuje i
zapisuje ustawiony bit danych

Zakres adresow

Uzywany adres Uwaga

1. 0x55 stuzy do odczytu
parametréw LAD

Kontroler/ko 0x55. OxAA

mputer PC 0x0001~O0xFFFF 0x0010~0x0060 2. 0xAA do zapisu konfiguracji

do LAD parametréw LAD

LAD do 1. Przesytanie wymaganych pakietow
kontrolera/ko | 0,55 0x0001~O0xFFFF 0x0010~0x0060 zgodnie z  adresem  wysylania
mputera PC uzytkownika

5.4.1.7 LAD _STATUS zdefiniowany w nastepujacy sposéb:

LAD_STATUS sktada sie z dwodch , LAD_STATUS_H
dtugosci 4 bajtéw, LAD_STATUS_H na poziomie wysokim i

niskim.
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i LAD_STATUS_L, o t3cznej
LAD_STATUS_L na poziomie

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0

Wysoki bajt Zarezerwow | Zarezerwow | Zarezerwow | Zarezerwow | Zarezerwow | Zarezerwow | Zarezerwow | Zarezerwowane
ane ane ane ane ane ane ane

Niski bajt Zarezerwow | Zarezerwow | Zarezerwow | Zarezerwow | Zarezerwow | Zarezerwow | Zarezerwow | BAT_SW_OFF
ane ane ane ane ane ane ane

Niski bajt :

Bit 0 BAT_SW_OFF: Wyswietlanie stanu przetgcznika trybu gotowosci
0= Przefgcznik trybu gotowosci dziata normalnie.

1= Wytacznik czuwania odtgczony

Bit 1 - Bit 7: Obecnie nieuzywany, zarezerwowany (domysinie 0, wySwietlany stan

nie jest obstugiwany jako 0).

Wysoki baijt:

Bit O - Bit 7 Zarezerwowany: Obecnie nieuzywany, zarezerwowany (domyslnie 0,

wysSwietlany stan nie jest obstugiwany jako 0)

LAD_STATUS L

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4. Bit3 Bit2 Bitl Bit0
Wysoki bajt | Force Status BAT REV BAT CHGI NG | BAT CHGFU LL | BAT ERROR BAT_ERROR BAT_ERROR BAT_ERROR
4 3 2 1
Niski bajt BAT_ BAT_OVP Link_Ctrl Zasilacz BAT_UVP DISCHARG BAT_NC AC_OK
LAD E OLP
NO_Balance
Niski bajt:

Bit 0 AC_OK: Status wejscia AC
0= wyjatek wejscia AC
1= wejScie AC jest
normalne
Bit 1 BAT_NC: Status wigczenia zasilania
0= Dostep w trybie gotowosci jest normalny
1= Nieprawidlowy dostep do podtrzymania zasilania
Bit 2 DISCHARGE_OLP: Stan OLP gtéwnego roztadowania.
0 = Wytadowanie gtéwne jest normalne
1= Przecigzenie gtéwnego roztadowania
Bit 3 BAT_UVP: Stan zabezpieczenia ULP po wigczeniu zasilania

0= Brak zabezpieczenia UTP
1 = Wystgpito zabezpieczenie' UPP podtrzymania
zasilania Bit 4 LAD Power Supply: Status zasilania systemu

0= Stan gtéwnego zasilania

1= Stan zasilania w trybie gotowosci
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Bit 5 Link_Ctrl: Wskazanie stanu kontroli potaczenia 5.4.2 Przyktady komunikacji
0= Stan kontroli bez powigzan Ponizej przedstawiono przyktad odczytu i zapisu protokotu komunikacyjnego UART

1= w stanie kontroli potaczenia

Uwaga: 5.4.2.1~5.4.2.6 to przykfad instrukcji odczytu, 5.4.2.7~5.4.2.9 to instrukcje
Bit 6 BAT_OVP: Stan zabezpieczenia OVP w trybie

zapisu stuzgce do modyfikacji stanu zasilania i baterii oraz zapisu funkgcji
gotowosci braku pamieci, a takze przywracania ustawien fabrycznych po wytgczeniu
0= Status OVP bez kopii zapasowej urzadzenia
1= w stanie gotowosci OVP
Bit 7 BAT_NO_ Balance: Zréwnowazenie baterii

. . 5.4.2.1 LAD_STATUS
0 = Stan zréwnowazenia baterii

1= Stan roztadowania akumulatora Krotki opis: odczyt stanu diody LED

Na przyktad: aby odczyta¢ biezacy stan zgdania LED-360DU:

Wysoki bajt:

. B Bajt R/W Dtugos¢ danych Bajty adresu danych Bajty danych CRC-8
Bit 0 BAT_ERROR_1: stan baterii BAT1

OxE5: R/W| &it decyzji R /Whoalle instrukcji oflczytu 0x55 @%03: djugos¢ danych,
" c&E A k bict A H-RAAL
higesé-danych-po-bicie-deeyzf-RAN,
W tej instrukcji 0x00 10, 0x7F zajmujg tacznie 3 bajty, wiec jest to 0x03
Bit 1 BAT_ERROR _2: stan baterii BAT2 0x00 10: Bajty adresu danych, adres danych do przestania, 0x00 10 to adres

0= Bateria BAT2 jest w normie LAD_STATUS.
Bajty danych: Zawarto$¢ danych do przestania, pole dla instrukcji odczytu jest puste
0x7F: Kod wykrywania btedéw CRC-8 transmisji danych (w tym bajt R/W ~ bajty
Bit 2 BAT_ERROR_3: stan baterii BAT3 danych), patrz 5.4.1.3 dla opisu CRC-8, dla

0= Bateria BAT3 jest w normie ktérej instrukcja to 0x7F Request:

1 = Nieprawidtowo$¢ akumulatora BAT3
Bit 3 BAT_ERROR_4: stan baterii BAT4

0= Bateria BAT4 jest w normie
1= Nieprawidtowos¢ baterii 0x55 007 0x00 10 0x00 0117 81 | Ox4C
BAT4 Bit 4 BAT_CHGFULL: Bateria petna

0 = Bateria nie jest petna

0= Bateria BAT1 jest w normie

1 = Nieprawidtowos¢ baterii BAT1

1 = Nieprawidtowo$¢ baterii BAT2

Bajt R/'W Diugos$¢ danych Bajty adresu danych Bajty danych CRC-8

1 = Bateria petna
Bit 5 BAT_CHGING: Stan natadowania akumulatora
0 = Akumulator nie jest tadowany
1= Stan natadowania akumulatora
Bit 6 BAT_REV: Odwrotny stan baterii
0 = Bateria nie jest odwrécona
1= Odwrdcenie stanu baterii
Bit 7-Force"Status: Stan silnego wigczenia
0="Stan poczatkowy bez uzycia sity

1 = Wymus stan poczatkowy
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0x55: Bajt R/W, bit decyzji R/W, dla instrukcji odczytu 0x55 0x07: Diugos$¢

danych, dtugo$¢ danych po bicie R/W,
W tej instrukcji 0x00 10, 0x00 01 17 81 i 0x4C zajmujg facznie 7 bajtow,
wiec jest to 0x07

00 10: bajty adresu danych, adres danych przesytany przez LAD, 0x00 10 to
adres LAD_STATUS

00 01 17 81: Bajty danych, zawarto$¢ danych przesytana przez LAD, jest to

rzeczywista warto$¢ odczytu

00 01 to LAD_STATUS_H, przekonwertowane na binarne to:

00000000 00000001

wysoki bajt niski bajt

17 81 to LAD_STATUS_L, przekonwertowany na binarny to:

00010111 1000001

Wysoki bajt niski bajt

Biezgcy STATUS LAD-360DU mozna wyprowadzi¢ definicji LAD _STATUS w
nastepujgcy sposob:

LAD_STATUS_H: tylko bit 0 niskiego bajtu ma praktyczne znaczenie, ktére w tej
instrukcji wynosi 1, co oznacza, ze przetacznik czuwania jest
w tym momencie odtgczony.
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LAD_STATUS_L: status jest nastepujacy (szare ).

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Silny Stan Stan Bateria BAT4 BAT2 BAT3 BAT1
stan odwrotnego natado pefna stan baterii stan baterii stan baterii stan
poczat potaczenia wania baterii
kowy akumulatora akumul
atora
Silny Stan Stan Bateria BAT4 BAT2 BAT3 BATL
stan odwrotnego | natado pefna stan baterii stan baterii stan baterii stan
poczat potaczenia wania baterii
Wyso 1| kowy akumulatora :r:rr;!u\
ki
bajt Stan Bateria nie Akumulator Bateria nie BAT4 BAT3 BAT2 BAT1
f))| ey || [ESE nie jest jest bateria jest w | bateria jest bateria jest w bateria jest w|
odwrécona naladowany peiny normie norma, normie normie
Stan Stan ochrony | Wyswietlacz Stan UTP w trybie Status OLP Stan AC OK
zréwnowazeni | OVP w trybie stanu zasilani gotowosci roztadowani gotowosci
a akumulatora | gotowosci kontroli a status ochrony | a giéwnego
potaczenia systemu
Stan Jest w stanie W stanie Stan Zapasowy Glowna Dostep do Wejscie
zréwnowa ochrony OVP kontroli zasilania uLp droga podtrzymani AC jest w
zony bez kopii zapasowej| potaczenia w trybie wystapit stan | wylotowa jest | a zasilania porzadku
Niski 1| komérek gotowosci ochrony przeciazona jest
bajt nieprawidtow
y
Stan OVP bez kopii | Stan kontroli Stan Brak Roztadowa Zasilanie Wyjatek
0| zréwnowazeni | zapasowej bez powigzan gtéwnego zapasowej nie awaryjne jest wejscia AC
a akumulatora | status ochrony zasilania skretki UTP obwodu podiaczone
CElEE gféwnego normalnie
jest
normalne

0x4C: Kod btedu CRC-8 transmisji danych, patrz 5.4.1.3 dla CRC-8
Kod wykrywania btedéw CRC-8 dla odpowiedzi LAD jest obliczany przez wtasny MCU
LAD

Gtéwne napiecie elektryczne
Krotki opis: Instrukcje odczytu napiecia wejsciowego Na
przyktad: aby odczyta¢ napiecie wejsciowe LAD-360DU

Zadanie:
Bajt R/W Dtugos¢ danych Bajty adresu danych Bajty danych CRC-8
0x55 0x03 0x00 20 OXEF

0x55: bajt R/W, bit decyzji R/W, dla instrukcji odczytu 0x55 0x03: dtugosé

danych, dtugos¢ danych po bicie decyzji R/W
W tej instrukcji 0x00 20, OXEF zajmujg tacznie 3 bajty, wiec jest to 0x03

0x00 20: bajty adresu danych, adres danych do , 0x00 20 to gtéwny adres napiecia

OxEF: Kod wykrywania btedéw CRC-8 transmisji danych (w tym bajt R/W ~ bajty
danych), patrz instrukcje dotyczagce CRC-8 w 5.4.1.3, dla ktérych instrukcja ma
wartos$¢| OxEF:
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Odpowiedz:

R/W baijt Ditugos¢ danych Bajty adresu danych Bajty danych CRC8

0x55 0x05 0x00 20 0x08 FE 0x97

0x55: bajt R/W, bit decyzji R/W, dla instrukcji odczytu 0x55 0x05: dtugos¢
danych, dtugos$¢ danych po bicie decyzji R/W
W tej instrukcji 0x00 30, 0x08 FE, 0x35 zajmujg tgcznie 5 bajtow, wiec jest to
0x05
0x00 20: Bajty adresu danych, adres danych przesytany przez LAD, 0x00 20 to
gtéwny adres napiecia
0x08 FE:Bajty danych, zawarto$¢ danych przesytana przez LAD, ktora jest
rzeczywistg wartoscig odczytu gtéwnego napiecia elektrycznego.
0x08 FE odpowiada liczbie dziesietnej 2302, sprawdz
5.4.1.5 mozna uzyskac, ze odpowiednig jednostka tego polecenia jest 0,1V,
czyli napiecie wejSciowe w tym momencie wynosi 2302*0,1V=230,2V.

0x97: Kod btedu CRC-8 transmisji danych, patrz instrukcje dotyczgce CRC-8 w 5.4.1.3.

Kod wykrywania btedéw CRC-8 dla odpowiedzi LAD jest obliczany przez
wtasny MCU LAD

Prad obcigzenia
Krétki opis: Instrukcja odczytu pragdu obcigzenia Na
przyktad: aby odczyta¢ prad obcigzenia LED-360DU

Zadanie:
Bajt R/W Dtugos¢ danych Bajty adresu danych Bajty danych CRC-8
0x55 0x03 0x00 30 Ox9F

0x55: bajt R/W, bit decyzji R/W, dla instrukcji odczytu 0x55 0x03: dtugosé
danych, dtugo$¢ danych po bicie decyzji R/W W
Ta instrukcja 0x00 30, Ox9F zajmuje tgcznie 3 bajty, wiec jest to 0x03 0x00 30:
Bajty adresu danych, adres danych do ,
0x00 30 to biezacy adres obcigzenia
O0x9F: Przesyta kod wykrywania btedéw CRC-8 danych, patrz instrukcje dotyczace
CRC-8 w 5.4.1.3, dla ktérych instrukcja to Ox9F.

Odpowiedz:
Bajt R/W Dtugos¢ danych Bajty adresu danych Bajty danych CRC-8
0x55 0x05 0x00 30 0x02 91 0xBD
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5.4.2.4 Napiecie akumulatora

Krétki opis: Instrukcja odczytu napiecia akumulatora

Na przyktad: aby odczyta¢ napiecie akumulatora, do ktérego podtgczona jest
jednostka LAD-360DU

Prosba:
Bajt R/'W Diugos¢ danych Bajty adresu danych Bajty danych CRC-8
0x55 0x03 0x00 40 0xC8

0x55: bajt R/W, bit decyzji R/W, dla instrukcji odczytu 0x55 0x03: dtugos¢
danych, dtugos$¢ danych po bicie decyzji R/W
W tej instrukcji 0x00 40, 0xC8 zajmuja tgcznie 3 bajty, wiec jest to 0x03
0x00 40: bajty adresu danych, adres danych do przestania, 0x00 40 to adres napiecia
akumulatora
0xC8: Kod wykrywania btedéw CRC-8 transmisji danych, patrz instrukcje dotyczace
CRC-8 w 5.4.1.3, dla ktorych instrukcja to 0xC8.

Odpowiedz:
Bajt R/W Dtugos¢ danych Bajty adresu danych Bajty danych CRC-8
0x55 0x05 0x00 40 0x12 B6 0x33

0x55: bajt R/W, bit decyzji R/W, dla instrukcji odczytu 0x55 0x05: dtugos$é
danych, dlugos$¢ danych po bicie decyzji R/W
W tej instrukcji 0x00 40, 0x12 B6, 0x33 zajmujg tgcznie 5 bajtéw, wiec jest to
0x05
0x00 40: bajty adresu danych, adres danych przesytany przez LAD, 0x00 40 to adres
napiecia akumulatora
0x12 B6: Bajty danych, zawartos¢ przesytanych danych, jest to rzeczywista
wartos¢ odczytu napiecia akumulatora.
0x12 B6 odpowiada dziesietnej liczbie 4790, sprawdz
5.4.1.5, mozna uzyskac, ze odpowiednig jednostkg tego polecenia jest 0,01V,
czyli napiecie akumulatora w tym momencie wynosi 4790
*0,01 V=479V
0x33: Kod wykrywania btedéw CRC-8 transmisji danych, patrz instrukcje dotyczace
CRC-8 w 5.4.1.3.
Kod wykrywania btedéw CRC-8 dla odpowiedzi LAD jest obliczany przez
wiasny MCU LAD
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5.4.2.5 Napiecie akumulatora pojedynczego ogniwa

Krétki opis: Instrukcja odczytu napiecia akumulatora
Na przyktad: aby odczyta¢ napiecie pojedynczego ogniwa podtgczonego do

LAD-360DU

Prosba:
Bajt R/W Dtugos¢ danych Bajty adresu danych Bajty danych CRC-8
0x55 0x03 0x00 50 0xB8

0x55: bajt R/W, bit decyzji R/W, dla instrukcji odczytu 0x55 0x03: dtugos¢
danych, dlugos$¢ danych po bicie decyzji R/W
W tej instrukcji 0x00 50, 0xB8 zajmuja tacznie 3 baijty, wiec jest to 3 bajty
0x00 50: bajty adresu danych, adres danych do przestania, 0x00 50 to adres
napiecia akumulatora jednoogniwowego
0xB8: Kod btedu CRC-8 transmisji danych, patrz opis CRC-8 w 5.4.1.3, dla ktérego
instrukcja ma warto$¢ 0xB8.

Odpowiedz:
Bajt R/'W Dtugosc danych | Bajty adresu danych Bajty danych CRC8
0x55 0x11 0x00 50 0x04 FO 04 F2 05 OC 05 10 OxAA

0x55: bajt R/W, bit decyzyjny R/W, dla instrukcji odczytu 0x55 0x11: dtugos¢
danych, dtugo$¢ danych po bicie decyzyjnym R/W 0x00 50, 0x04 FO 04 F2 05
0C 05 10, OXAA zajmuja tacznie 11
bajtow, wiec jest to 0x11
0x00 50: Adres danych przesytany przez LAD, 0x00 50 to adres napiecia akumulatora
pojedynczego ogniwa.
0x04 FO 04 F2 05 OC 05 05 10: Bajty danych, zawarto$¢ przesytanych danych,
jest to rzeczywista warto$¢ odczytu napiecia
pojedynczej komorki, zajmujgca 8 bajtéw
(kazdy
bateria zajmuje 2 bajty, od lewej do prawej s3g
baterie od 1 do 4).
Konwersja na liczbe dziesietna:
04 FO : 1264
04 F2 : 1266
05 0C : 1292
05 10 : 1296
Sprawdz tabele 5.4.1.5, a odpowiednig jednostkg tej komendy jest
0,01 V, co oznacza, ze napiecie czterech akumulatorow wynosi odpowiednio 12,64
V, 12,66V, 12,92 Vi 12,96 V
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O0xAA: Kod wykrywania btedéw CRC-8 transmisji danych, patrz opis CRC-8 w 5.4.1.3.
Kod wykrywania btedéw CRC-8 dla odpowiedzi LAD jest obliczany przez wtasny
MCU LAD

Punkty ochrony przed zbyt niskim napieciem akumulatora

Krétki opis: Instrukcje odczytu punktu ochrony przed zbyt niskim napigciem
akumulatora Na przyktad: aby odczyta¢ punkt ochrony przed zbyt niskim napieciem
akumulatora urzgdzenia LAD- 360DU

Prosba:
Bajt R/W Dtugos¢ danych Bajty adresu danych Bajty danych CRC-8
0x55 0x03 0x00 60 0x28

0x55: bajt R/W, bit decyzji R/W, dla instrukcji odczytu 0x55 0x03: dtugosc
danych, dtugo$¢ danych po bicie decyzji R/W
0x00 60, 0x28 zajmuje tacznie 3 bajty, wiec jest to 0x03.
0x00 60: Bajty adresu danych, adres danych do , 0x00 60 to adres punktu ochrony
przed zbyt niskim napigciem akumulatora.
0x28: Kod wykrywania btedéw CRC-8 transmisji danych, patrz instrukcje dotyczace
CRC-8 w 5.4.1.3, dla ktérych instrukcja ma warto$¢ 0x28.

Odpowiedz:
Bajt R/W Diugos$¢ danych Bajty adresu danych Bajty danych CRC8
0x55 0x05 0x00 60 O0xOE E8 0x0D

0x55: bajt R/W, bit decyzji R/W, dla instrukcji odczytu 0x55 0x05: dtugos$¢
danych, dtugos¢ danych po bicie decyzji R/W
0x00 60, OxOE E8, 0XOD zajmujg tacznie 5 bajtow, wiec jest to 0x05.
0x00 60: Bajty adresu danych, adres danych przesytany przez LAD, 0x00 60 to adres
punktu ochrony przed zbyt niskim napieciem akumulatora.
OxOE E8: Bajty danych, zawarto$¢ przesytanych danych, jest to rzeczywista wartos$¢
odczytu punktu ochrony przed zbyt niskim napieciem akumulatora OxOE
E8 odpowiada liczbie dziesietnej 3821, sprawdz warto$¢ OxOE E8.
5.4.1.5, odpowiednig jednostkg tego polecenia jest 0,01 V, co oznacza, ze
punkt ochrony przed zbyt niskim napieciem akumulatora w tym
momencie wynosi 3821 * 0,01 V = 38,21 V.
0x0D: Kod wykrywania btedéw CRC-8 transmisji danych, patrz opis CRC-8 w 5.4.1.3
Kod wykrywania btedéw CRC-8 dla odpowiedzi LAD jest obliczany przez
wiasny MCU LAD
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5.4.2.7 Kontrola usuwania kopii zapasowych
Krétki opis: Kontrola usuwania kopii zapasowej, ktéra jest nieprawidtowa po
wymuszeniu uruchomienia
Na przyktad, wytacz funkcje zasilania w trybie gotowosci w LAD-360DU Request:

Bajt R/'W Dtugos¢ danych Bajty adresu danych Bajty danych CRC-8

OxAA 0x04 0x00 10 0x01 0x26

OxAA: Bajt R/W, bit decyzyjny R/W, dla instrukcji zapisu OxAA 0x04: Dtugosc

danych, dtugo$¢ danych po bicie R/W
0x00 10, 0x01 i 0x26 zajmujg tgcznie 4 bajty, wiec jest to 0x04.

0x00 10: bajty adresu danych, adres danych do , 0x00 10 to adres kontrolny ciecia

awaryjnego

0x01: Bajty danych, zawartos¢ danych do przestania, 0x01 oznacza wytgczenie
funkcji zasilania awaryjnego.

0x26: Przesytanie kodu wykrywania btedéw CRC-8 danych, patrz instrukcje dotyczgce
CRC-8 w 5.4.1.3, dla ktérych instrukcja ma wartos¢ 0x26.

5.4.2.8 Punkt ochrony przed zbyt niskim napieciem akumulatora
Krétki opis: Ustawienie punktu ochrony przed zbyt niskim napieciem akumulatora
Na przyktad punkt ochrony przed zbyt niskim napieciem akumulatora LAD-
360DU jest ustawiony na 43,2 V

Prosba:
Bajt R/W Dtugos¢ danych Bajty adresu danych Bajty danych CRC-8
OxAA 0x05 0x00 20 OxOE E8 0x0D

OxAA: Bajt R/W, bit decyzyjny R/W, dla instrukcji zapisu OxAA 0x05: Diugos¢
danych, dtugo$¢ danych po bicie decyzyjnym R/W
0x00 20, OxOE E8, 0xOD zajmuja tacznie 5 bajtéw, wiec jest to 0x05.
0x00 20: Bajty adresu danych, adres danych do , 0x00 20 to adres punktu ochrony
przed zbyt niskim napieciem akumulatora.
OxOE E8: Bajty danych, zawarto$¢ danych do przestania, sprawdz tabele 5.4.1.5, mozesz
uzyska¢ odpowiednig jednostke tego polecenia to
0,01 V, co oznacza, ze liczba dziesietna danych wynosi 43,2/0,01=4320, a
odpowiadajaca jej liczba szesnastkowa to OxOE E8.
0x0D: Kod wykrywania btedéw CRC-8 transmisji danych, patrz instrukcje dotyczace
CRC-8 w 5.4.1.3, dla ktérych instrukcja ma warto$¢ 0x68.
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5.4.2.9 Kontrola wytgczenia brzeczyka

Krétki opis: Wytgcz funkcje brzeczyka LAD, odpowiednie instrukcje sg nastepujace:
01: Brzeczyk wytgczony
00: Brzeczyk wigczony

Na przyktad:
Wytacz brzeczyk urzadzenia LAD-360DU Request:

Bajt R/W Dtugos¢ danych Bajty adresu danych Bajty danych CRC-8

OxAA 0x04 0x00 30 0x01 Ox8F

OxAA: Bajt R/W, bit decyzyjny R/W, dla instrukcji zapisu OxAA 0x04: Dtugos¢
danych, dtugos¢ danych po bicie R/W

0x00 30, 0x01, 0x8F zajmujg tacznie 4 bajty, wiec jest to 0x04.
0x00 30: Bajty adresu danych, adres danych do przestania, 0x00 30 to adres, pod
ktérym brzeczyk wytgcza sterowanie
0x01: bajty danych, zawarto$¢ danych do przestania, 0x01 odpowiedni brzeczyk
jest wytgczony
0x8F: Przesyta kod wykrywania btedéw CRC-8 danych, patrz instrukcje dotyczace
CRC-8 w 5.4.1.3, dla ktérych instrukcja to Ox8F.

Witacz brzeczyk urzadzenia LAD-360DU Request:

OxAA 0x04 0x00 30 0x00 0x88

O0xAA: Bajt R/W, bit decyzji R/W, dla instrukcji zapisu wynosi OXAA 0x04:
Dtugos¢ danych, diugos¢ danych po bicie decyzji R/W,

zajmuje 1 bajt

0x00 30, 0x00 i 0x88 zajmuja tgcznie 4 bajty, wiec jest to 0x04 0x00 30: Bajty
adresu danych, adres danych do przestania,

0x00 30 to adres, pod ktérym brzeczyk wytgcza sterowanie 0x00:

Bajty danych, zawarto$¢ danych, ktére majg by¢ przestane, 0x00 to adres, pod
ktérym brzeczyk wytgcza sterowanie

Odpowiedni brzeczyk jest wylgczony
0x88: Przesytanie kodu wykrywania btedéw CRC-8 danych, patrz instrukcje

dotyczace CRC-8 w 5.4.1.3, dla ktérych instrukcja to 0x88.
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6. Zabezpieczenia i korekcja btedéw

6.1 Zabezpieczenia

6.1.1 Zabezpieczenie wyjscia przed przecigzeniem

Model Kanat Metoda ochrony
LAD-120 CH1 CH2 jest Gdy CH1 wynosi 105% ~ 120, przechodzi w tryb UPS. Gdy
podtaczony catkowita moc wyjsciowa CH1+CH2 osiagnie 125%~135%,
do przechodzi w tryb czkawki (dla typu D, wytacza wyjscie).
akumulatora
CH2 nie jest Wejscie w tryb czkawki (wyjécie serii D zamyka sie),
podiaczony mozna przywréci¢ po ponownym uruchomieniu.
do
akumulatora
CH2 State ograniczenie pradu, odzyskuje automatycznie po usunigciu stanu btedu. Stan
btedu nie wplywa na wyjscie CH1. W przypadku podtaczenia szeregowego z
akumulatorem nalezy zainstalowa¢ zewnetrzny bezpiecznik w celu ochrony
akumulatora.
LAD- CH1 CH2 jest Gdy CH1 jest na poziomie 105% ~ 120, przechodzi w tryb UPS,
240/360/600 podtaczony catkowita moc wyjéciowa CH1 + CH2 osigga 125% ~ 135% i wylacza
do wyjscie.
akumulatora
CH2 nie jest Wytgcz napigcie wyj$ciowe, ktdre moze zostac
podiaczony przywrécone po ponownym uruchomieniu.
do
akumulatora
CH2 State ograniczenie pradu, odzyskuje automatycznie po usunigciu stanu btedu. Stan

btedu nie wptywa na wyjscie CH1. W przypadku podtaczenia szeregowego z
akumulatorem nalezy zainstalowa¢ zewnetrzny bezpiecznik w celu ochrony

akumulatora.

6.1.2 Zabezpieczenie przed przegrzaniem

Gdy automatyczne obroty zasilacza sg zbyt wysokie, zasilacz wytgczy
wyjécie. Odzyskaj zasilanie AC, aby przywréci¢ wyjscie po ostygnieciu
zasilacza.

6.1.3 Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe wyjscia

Gdy napiecie wyjsciowe jest zbyt wysokie i osigga punkt ochrony OVP, zasilacz
wytgcza wyjscie Recycle AC power to recover the output.

Gdy LAD-600 uruchomi zabezpieczenie, moc wyjsciowa zostanie

przywrécona po przywréceniu zasilania AC i 3 minutach zimnego czuwania.
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6.1.4 Ochrona przed niskim napieciem akumulatora

Gdy napiecie akumulatora jest zbyt niskie, zasilacz wytgcza wyjscie.

Model Napiecie wytaczenia
akumulatora

Typ 10+0.5V

Typ B 215405V

TypC 32+0.5V

Typ D 43405V

6.1.5 Zabezpieczenie przed odwrotnym podtgczeniem akumulatora

W przypadku odwrotnego podtgczenia akumulatora, zasilacz jest chroniony
przed odwrotnym podtgczeniem przez wewnetrzny tranzystor MOSFET, wyjScie
zasilacza jest wytgczane, zasilacz nie ulega uszkodzeniu i automatycznie

przywraca sie po usunieciu nieprawidtowego stanu.

6.2 Korekta btedéw

Status

Mozliwy powod

Metoda wykluczenia

Awaria funkcji podtrzymania

bateryjnego

Akumulator nie jest podtaczony
lub napigcie akumulatora jest
zbyt niskie

Sprawdz, czy okablowanie jest
prawidtowe, sprawdz, czy
specyfikacje akumulatora sa zgodne
wymienionym akumulatorem.

Nie mozna wymusi¢ uruchomienia

CN2: Przewody nie stykaja sie
prawidtowo

Sprawdz, czy styki 7 i 8 CN2 serii LAD-X
lub styki 1i 2 CN2 LAD-xU sg dobrze
podtaczone.

Gdy zasilanie pradem
przemiennym jest normalne,
urzadzenie wylacza sie

automatycznie

OoTP Chtodzenie LAD przez 3 minuty przed
ponownym uruchomieniem

ovp Sprawdz, czy specyfikacja
baterii jest zgodna

Krotki Restart po wyeliminowaniu zwarcia

Po dtugim tadowaniu bateria
nadal nie jest w petni
natadowana

Starzejace sie lub uszkodzone baterie

Wymien baterig na nowa,

Srednica przewodu wyjéciowego jest
zbyt mata

Wybierz odpowiednig grubos$¢ drutu

Nieprawidtowe ustawienie krzywej
ftadowania

Potwierdz krzywa tadowania
akumulatora

Uwaga: Jesli powyzsze usterki'nie' zostang usuniete; nalezy skontaktowac sie 'z
dystrybutorem MEAN WELL.
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7. Gwarancja 8. Informacje o deklaracji Srodowiskowej

Ten produkt jest objety trzyletnia gwarancjg przy normalnym uzytkowaniu. W celu https://www.meanwell.com//Upload/PDF/RoHS_PFOS.pdf
zachowania gwarancji nie nalezy wymienia¢ czesci ani modyfikowa¢ produktu w https://www.meanwell.com//Upload/PDF/REACH_SVHC.pdf
jakikolwiek sposob. https://www.meanwell.com//Upload/PDF/Declaration_RoHS-C.pdf

Niniejszy dokument zostat przettumaczony automatycznie. Ttumaczenie moze zawiera¢ btedy lub niescistoSci.gj
W razie watpliwosci nalezy odwotac sie do oryginalnej wersji jezykowej lub skontaktowac sie z Pulsar.

MEAN WELL zastrzega sobie prawo do zmiany
treSci  niniejszej  instrukcji. Prosimy o
zapoznanie sie z najnowszg wersjg instrukcji na
naszej stronie internetowej.

strona internetowa. https://www.meanwell.com
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