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MW Instrukcja obstugi RCP-1000, RCP-1U

0. Wytyczne dotyczace bezpieczenstwa
©Ryzyko porazenia pragdem elektrycznym i zagrozenie zwigzane z energig elektryczng. Wszystkie rodzaje awarii powinny by¢ sprawdzane przez
wykwalifikowanego technika. Nie nalezy samodzielnie zdejmowa¢ obudowy RCP-1000 lub RCP-1U!
©Nie nalezy samodzielnie zmienia¢ zadnych komponentéw serii RCP ani wprowadza¢ w nich zadnych modyfikacji.
©Nie nalezy instalowac¢ urzadzen z serii RCP w miejscach o duzej wilgotnosci lub w poblizu wody.
©Nie nalezy instalowa¢ serii RCP w miejscach o wysokiej temperaturze otoczenia lub w bezposrednim kontakcie ze $wiattem stonecznym.

©Znamionowe napiecie wejsciowe/czestotliwos¢ to 100~240VAC i 50/60 Hz. Nie nalezy podawac zasilania pradem przemiennym przekraczajagcym= 10%
wartosci znamionowe;.

©Poziom bezpieczenstwa tego urzadzenia to klasa |. Przewod uziemiajacy powinien by¢ mocno przymocowany do zacisku "F&" ( ) szafy Rack.
Catkowity prad uptywowy systemu stelaza (obejmujacego 3 * urzadzenia RCP-1000 i 1 stelaz RCP-1U) jest mniejszy niz 3,5 mA.

1. Wprowadzenie modeli seryjnych
1.1-Wprowadzenie
Seria RCP to zasilacze montowane w szafach rack, ktére zapewniajg zrodto zasilania dla urzadzen telekomunikacyjnych, serweréw lub urzadzen
monitorujacych w szafach 19".
1.2.Cechy
©Niski profil 44 mm, odpowiedni do standardowych zastosowan w szafach rack 1U.
©Uniwersalne wejscie AC / Petny zakres.
©Wbudowana aktywna funkcja PFC, PF>0,96.
©Zabezpieczenia: zwarcie / przecigzenie / nadmierne napiecie / nadmierna temperatura.
©Aktywny podziat pradu do 3000W (3 jednostki) w jednej szafie 19"; do 3 szaf (maksymalnie 8 jednostek) mozna podtaczy¢ rownolegle.
©Pilot zdalnego sterowania dla pojedynczego urzadzenia RCP-1000.
©Wbudowana funkcja zdalnego wykrywania.
©Napiecie wyjsciowe mozna regulowa¢ w zakresie 90~110% znamionowego napigcia wyj$ciowego.
©Praca w trybie hot-swap.
©Wyjscie sygnatu AC OK i DC OK.

©Wyjscie pomocnicze 5V /0,3 A.
©Wbudowana dioda ORing.
©Magistrala danych szeregowych I’C (tylko modele RCP-1000-C).
©3 lata'gwaranciji.
1.3 Informacje o zamoéwieniu
1.3.1 Wyjasnienie dotyczace kodowania

Pojedyncza jednostka: RCP-1000-12-C

C: z magistralg danych I°'C
- bez napiecia wyjsciowego
magistrali danych I°C

r

Rack 1U: RCP-1U |
I: Wejscie AC IEC320-C14

T : listwa zaciskowa

.

Caly system (3 * RCP-1000+ RCP-1U[] ):
RCP-3K1U | -12-C

C: z magistralg danych I°C
% - bez napiecia wyjsciowego
magistrali danych I’'C

I: Wejscie AC IEC320-C14
T : listwa zaciskowa

1.3.2 Znakowanie
©Przed rozpoczeciem uzytkowania nalezy zapoznac¢ sie z etykieta bezpieczenstwa znajdujaca sie na goérze kazdego urzadzenia (Rysunek 1-1~14
3).
©Pojedyncze urzadzenie (RCP-1000):

WEJSCIE: 100-240VAC 13A WEJSCIE: 100-240VAC 13A
MW S MW
R WYJSCIE: +12V @ LI S— WYJSCIE: +12V
[ ety MEAN WELL

C€ @ M €3==E 0!
Rysunek 1-1: Etykiety bezpieczenstwa RCP-1000
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®Rack (RCP-1U )00
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: 13A KAZDE WEJSCIE DC-OK (&)
WEJSCIE: - 4 vIRMe
5 T-ALARM ()
MAX. MOC WYJSCIOWA:3024W Eaevai
WYJSCIE: MODEL 48V: 8  ONIOFF (B)
48V 63 moks. 9 AC-OK(®)
(21A NA ZAINSTALOWANY 10 DC-OK (B)
RCP-1000-48 UNIT) :; ¥‘Im:’(a)
IMODEL 24V: 5o
24V 120Amax. 14 cs
(40A NA ZAINSTALOWANY 15 ONIOFF (©)
RCP-1000-24 UNI) 16 AC-OK(Q)
SMODEL 12V: 17 DCOK (©)
18 V-TRIM ()
T2V 180A maks. 19 T-ALARM (©)
(60A NA ZAINSTALOWANY 2048
RCP-1000-12 UNIT) 218
2w

Iggiéciowe
%m'W % v

° 23 scLc)
24 sDA(C)

B

©Caly system (3 * RCP-100

RCP-UT

ONIOFF (A)

100-240VAC

WEJSCIE: 13A KAZDE WEJSCIE
5060}

AC-OK (A)
DC-OK (4)

T-ALARM (3)

MAX. MOC WYJSCIOWA:3024W
WYJSCIE:© MODEL 48V:
48V 63A maks.
(21A NA ZAINSTALOWANY
RCP-1000-48 UNI)
MODEL 24V:
24V 120Amax.
(40A NA ZAINSTALOWANY
RCP-1000-24 UNIT)
SMODEL 12V:
12V 180A maks.
(60A NA ZAINSTALOWANY
RCP-1000-12 UNIT)

Nalezy uzywaé wylacznie zasilaczy seril RCP-1000 o
nastepujacych
s
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1
2
3
4 V-TRIM &)
5
6
8
9

DAUX
ONIOFF (B)
AC-OK (B)

10 DC-OK (B)

1 v.TRIM @)

12 T-ALARM (B)
c

cs
15 ONIOFF (©)
16 AC-OK (©)
17 DC-OK (©)
18 V-TRIM ()
19 T-ALARM ()

23 SCL(Q)
24 sDA(C)

Rysunek 1-2: Etykiety bezpieczenstwa RCP-1U[]

0+ RCP-1U ):0

WEJSCIE: 13A

WEJSCIE 50/60Hz

RCP-3K1UI-12
%ooa@wc

1 ‘oW
2 AC-OK(®)
3 DC-OK ()

4 vIRM @)

5 T.ALARM (&)
6 +5V-AUX

RCP-3K1UT-12C Cnso

5 1 owoFF@
00-240VAC 2 ACOK (@)
WEJSCIE:  13A KAZDE 3 DC-OK (A)
WEJSCIE 50/60Hz 4 VIRM@E

5 T-ALARM (3)
6 +5V-AUX

MAX. MOC WYJSCIOWA:2160W 7 GNDAUX MAX. MOC WYJSCIOWA:2160W 7
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oW 2 Taane T e e | 7 Tase
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17 DC-OK (C) 17 DC-OK (C)
1 T T Thamo
2048 2048
e 2
o i @ — 5o
Rysunek 1-3: Etykiety bezpieczenstwa catego systemu RCP
1.4 Gléwna specyfikacja
©Pojedyncza jednostka
MODEL RCP-1000-12 RCP-1000-24 RCP-1000-48
NAPIECIE STALE 12v 24V 48V
PRAD ZNAMIONOWY 60A 40A 21A
ZAKRES PRADU 0~ 60A 0~ 40A 0~21A
MOC ZNAMIONOWA 720W 960W 1008W
RIPPLE & NOISE (maks.) Uwaga.2 | 150mVp-p 200mVpp 300mVp-p
WYJSCIE | ZAKRES REGULACJI NAPIECIA | 11,6~ 124V 23,2~24.8V 46,3~49,7V
RANGE(SVR)
TOLERANCJA E Uwaga3| =1.0% *+1.0% +1.0%
NAPIECIA
REGULACJA LINII +0.5% +0.5% +0.5%
REGULACJA OBCIAZENIA +0.5% +0.5% +0.5%
KONFIGURACJA, CZAS 1000ms, 60ms/230VAC przy petnym obciazeniu
NARASTANIA
CZAS PODTRZYMANIA (Typ.) 16ms/230VAC przy petnym obcigzeniu
ZAKRES NAPIECIA  Uwaga.d| 90~ 264VAC 127~ 370VDC
ZAKRES CZESTOTLIWOSCI 47~ 63Hz
i WYDAJNOSC (Typ.) 81% 87% 89%
WEJSCIE PRAD PRZEMIENNY (Typ.) 8,5A/115VAC 4,5A/230VAC 10,5A/115VAC 5,5A/230VAC 11A/115VAC 5,5A/230VAC
Prad rozruchowy (typowy) ZIMNY START 50A
PRAD UPLYWU <1,1mA / 230VAC
y 105~ 125% znamionowej-mocy wyjsciowej
PRZECIAZENIE Typ zabezpieczenia : State ograniczenie pradu, odzyskuje automatycznie po usunigciu usterki
OCHRONA 132~16,2V 26,4~324V 52,8~ 64,8V
PRZEPIECIE
EC Typ zabezpieczenia : Wytaczenie napigcia zasilania, ponowne wiaczenie zasilania w celu przywrécenia sprawnosci
POWYZEJ TEMPERATURY Wytaczenie napigcia o/p, automatyczne przywrdcenie po spadku temperatury




©System regatow

MODEL RCP-3K1UD 12 RCP-3K1UD -24 RCP-3K1UD 48
RECTIFIER RCP-1000-12 RCP-1000-24 RCP-1000-48
POLKA REGALU RCP-1Ul lub RCP-1UT
WYJSCIE | NAPIECIE WYJSCIOWE 12v 24V 48V
MAX. PRAD WYJSCIOWY 180A 120A 63A
MAKS. MOC WYJSCIOWA 2160W 2880W 3024W
Uwaga.5
ZAKRES NAPIECIA Uwaga.| 90~ 264VAC 127~ 370VDC
4
WEJSCIE | ZAKRES CZESTOTLIWOSCI 47~ 63Hz
natezenie pradu przemiennego (typowe) | 8,56A/115VAC 4,5A/230VAC 10,5A/115VAC 5,5A/230VAC 11A/115VAC 5,5A/1230VAC
na moduf
PRAD UPLYWU <3,5mA/ 230VAC
ZASILANIE POMOCNICZE 5V @ 0.3A
ZDALNE Sygnat elektryczny lub styk bezpotencjatowy ~ ON:krétki  OFF:otwarty
WEACZANIEWYtACZANIE
FUNKCJA ZDALNE WYCZUWANIE Kompensacja spadku napigcia na okablowaniu obcigzenia do 0,5V.
PROGRAMOWALNE NAPIECIE WYJSCIOWE | Napiecie wyjsciowe mozna regulowac w zakresie 90~ 110% nominalnego napigcia wyjsciowego. Wigcej informacji mozna znalez¢ w podreczniku funkcji.
SYGNAt DC OK Izolowane wyjécie sygnatu TTL, patrz instrukcja instalacji
SYGNAL AC OK Izolowane wyjscie sygnatu TTL, patrz instrukcja instalacji
OSTRZEZENIE 0 PRZEKROCZENIU | Logiczne "High" dla ostrzeZenia o przekroczeniu temperatury, patrz instrukcja instalaci, sygnat izolowany
TEMPERATURY
TEMP PRACY. -20~ +60°C (patrz "Krzywa obnizania wartosci znamionowych")
WILGOTNOSC ROBOCZA 20~ 90% RH bez kondensadji
SRopowisko | TEMPERATURA -40~ +85°C , 10~ 95% wilgotnosci wzglednej bez kondensacji
PRZECHOWYWANIA, WILGOTNOSC
TEMP. WSPOLCZYNNIK +0,02%/°C (0~ 50 )°C
WIBRACJA 10~ 500Hz, 2G 10min./1cykl, 60min. kazdy wzdtuz osi X, Y, Z
STANDARDY UL62368-1, CSA C22.2 nr 62368-1, TUV EN62368-1, zatwierdzony przez EAC TP TC 004
BEZPIECZENSTWA
NAPIECIE WYTRZYMYWANE I/P-0/P:3KVAC IIP-FG:2KV AC OP-FG  0,7KVDC
ODPORNOSC NA IZOLACJE IP-OIP, I/P-FG, O/P-FG: 100M Ohm / 500VDC / 25°C / 70% RH
Parametr Standardowy Poziom testu / Uwaga
Przeprowadzone EN55032 (CISPR32) Klasa B
EMC EMISJA Promieniowanie EN55032 (CISPR32) Klasa B
Prad harmoniczny EN61000-32 —
Migotanie napiecia EN61000:33 —
BEZRECZE ENG5035, ENG100062
NSTWO I Parametr Standardowy Poziom testu / Uwaga
KOMPATY ESD ENG100042 Poziom 3, 8KV powietrze; Poziom 2, 4KV
BILNOSC kontakt
ELEKTRO Promieniowanie ENG100043 Poziom 3
macNery | EMC IMMUNITY EFT/Burst ENG100044 Poziom 3
Surge EN6100045 Poziom 4, 4KV/linia doziemna; Poziom 3, 2KV/iinia
CZNA doziemna
(Uwaga 6) Przeprowadzone EN6100046 Poziom 3
Pole magnetyczne ENG100048 Poziom 4
Spadki napiecia i przerwy w dostawie pradu ENG1000-4-11 ;Ei?éaaynurzen Pz, I
>95% przerw 250 okresow
WYMIAR Stojak 483,6*350,8*44(dt.*szer.*wys.)
HiNE PAKOWANIE 13.2Kg; 1szt/13.2Kg/2.67CUFT
UWAGA 1. Wszystkie parametry, ktdre nie zostaty specjalnie wymienione, sg mierzone przy napieciu wejsciowym 230VAC, obcigzeniu znamionowym i temperaturze otoczenia 25°C
2. Tetnienia i szumy sg mierzone przy szerokosci pasma 20 MHz przy uzyciu 12-calowej skretki zakonczonej rownoleglym kondensatorem 0,1uf i 47uf. Podczas pracy
rownolegtej wiecej niz jednej szafy, tetnienia napiecia wyjsciowego moga by¢ wyzsze niz SPEC przy niewielkim . Tetnienia powréca do normalnego poziomu, gdy
obcigzenie wyjsciowe przekroczy 10%. .
3. Tolerancja: obejmuje tolerancje ustawien, regulacje linii i regulacje obcigzenia.
4. Obnizenie warto$ci znamionowych moze by¢ konieczne przy niskich napieciach wejsciowych. Wigcej mozna znalez¢ na krzywej obnizania wartosci znamionowych.
5. Wyjscia wszystkich modutéw RCP-1000 sg potaczone rownolegle w szafie Rack.
6. Zasilacz jest uwazany za komponent, ktry zostanie zainstalowany w urzadzeniu koncowym. Wszystkie testy EMC zostaty wykonane poprzez zamontowanie
urzadzenia na metalowej phyei s R e e ie-sprawdzone pod katem zgodnosci z
dyrektywami EMC. Wskagdwki dotyczace przeprowadzania testdw EMC mozna znalez¢ w sekcji "Testowanie EMI zasilaczy kpmmponentowych®.
(dostepne na stronie https://www.meanwell.com//Upload/PDF/EMI_statement_en.pdf)
7. Obnizenie temperatury otoszenia o 3,5°C /1000m w przypadku modeli bez wentylatora i 0 5°C /1000m w przypadku modeli z wenty| dtorem-dla wysokosci roboczej powyzej
2000 m (6500 stop).

2. Specyfikacja mechaniczna i zaciski wejsciowe/wyjsciowe
2.1 Mechanizm ojedynczej jednostki
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Ztacze wejscia/wyjécia Pin. Nr przypisania (CN501): Postronic PCIB24\W9M400A1

Pin No. Przydziat Pin No. Przydziat Pin No. Przydziat Pin No. Przydziat Obudowa
wspdlpracujaca
124 +V 10 AC_OK 15 +5V_AUX 20 Al
3,56 v 1 DC_OK 16 GND_AUX 21 A2 b
ostronic
7 WE. 12 Cs 17 SDA 22 FG PCIR2AWOFAQ0AT
8 +S 13 V_TRIM 18 SCL 23 ACL
9 S 14 T_ALARM 19 A0 24 ACN
2.2 Mechanizm catego systemu regatow
Adres

RCP-1UT

I

o [ i D
IR i Il
1 0 S e i s 6

i 4
o : T




Przypisanie pinéw ztacza (CN500) : D-Type Right Angle 25 pozyciji

Pin No. Przydziat Pin No. Przydziat Pin No. Przydziat Pin No. Przydziat Pin No. Przydziat
1 ON/OFF-A 6 +5V-AUX 1" V-TRMB 16 ACOKC 21 S
2 ACOKA 7 GND-AUX 12 TALARMB 17 DCOKLC 22 +V
3 DCOKA 8 ON/OFF-B 13 NC 18 VIRMC 23 SCL
4 V-IRIMA 9 ACOKB 14 Cs 19 TALARMC 24 SDA
5 TALARVA 10 DCOKB 15 ONIOFF-C 20 +S 25 vV

®©@Opis pindw potaczenia wejscia/wyjscia CN500

Pin No. | Funkcja | Opis

1,8,15 WE. | Kazda jednostka moze oddzielnie wiaczac i wytaczac wyjscie za pomoca styku elektrycznego lub styku bezpotencjatowego migdzy ON/OFF A, B, C (pin 1, 8, 15) i -S (pin
21). Zwarcie: ON, rozwarcie: OFF.

2,9,16- AC-OK | Wysoki: gdy napiecie wejsciowe wynosi2 82Vrms +/-4V. Niski: gdy napiecie wejsciowe wynosis 82Vrms +/-4V.

3,10,17:| DC-OK | Wysoki: Gdy Voutz 80%+/-5%. Niski : Gdy Vouts 80%+/-5%

4,114,181 V-TRIM |Potaczenie do przycinania napiecia wyjsciowego. Napiecie moze by¢ regulowane w zdefiniowanym zakresie.

5,12,19/) T-ALARM | Wysoka: Gdy temperatura wewnetrzna miesci si¢ w bezpiecznym limicie. Niska: 10°C ponizej limitu wylaczenia termicznego.

Wyjécie napigcia pomocniczego, 4,3~5,3 V, odniesione do GND-AUX (pin 7). Maksymalny prad obciazenia wynosi 0,3 A. Wyjscie to ma wbudowane
diody "Oring" i nie jest kontrolowane przez zdalne sterowanie ON/OFF.

6 +5V-AUX

¢ GND-AUX | Wyjscie napiecia pomocniczego GND. Powrét sygnatu jest odizolowany od zaciskéw wyjsciowych (+V i -V).
Sygnat podziatu pradu. Gdy urzadzenia sa potaczone réwnolegle, piny CS urzadzen powinny by¢ potaczone, aby umozliwi¢ zréwnowazenie pradu

14 cs miedzy urzadzeniami.

20 +S Wykrywanie dodatnie. Sygnat +S powinien by¢ podtaczony do dodatniego zacisku obciazenia. Przewody +S i -S powinny by¢ skrecone w pare, aby
zminimalizowac efekt zbierania szumoéw. Maksymalna kompensacja spadku linii wynosi 0,5 V.

21 S Wykrywanie ujemne. Sygnat -S powinien by¢ podtaczony do ujemnego zacisku obciazenia. Przewody -S i +S powinny by¢ skrecone w pare, aby
zminimalizowa¢ efekt zbierania szumoéw. Maksymalna kompensacja spadku linii wynosi 0,5 V.

22 +V | Dodatnie napiecie wyjsciowe. Tylko do uzytku lokalnego, nie moze by¢ podtaczony bezposrednio do obcigzenia.

23 SCL | Zegar szeregowy uzywany w modelach RCP-1000-C. Patrz opis interfejsu I C.
24 SDA | Dane szeregowe uzywane w modelach RCP-1000-C. Patrz opis interfejsu I“C.
25 -V |Ujemne napiecie wyjsciowe. Tylko do uzytku lokalnego, nie moze by¢ podiaczony bezposrednio do obciazenia.

3. Funkcje
3.1 Zakres napiecia wejsciowego
©Nominalny zakres napiecia wejsciowego to AC 90~264V lub DC 127~370V.
©Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie, wejscie AC powinno miesci¢ sie w okreslonym zakresie. Nieprawidtowe wejscie spowoduje, ze zasilacz
bedzie dziatat nieprawidtowo, utraci funkcje PFC lub nawet zostanie uszkodzony.
©Poniewaz seria RCP ma wbudowany aktywny obwdd PFC, podczas pracy przy nizszym napieciu wejsciowym (<100 VAC) wymagana bedzie
nizsza sprawnos$¢ i obnizenie wartosci wyjsciowych.
3.2 Ograniczenie pradu rozruchowego
©Wbudowany obwdéd ograniczajacy prad rozruchowy.
©Zewnetrzny przetgcznik, jesli jest potrzebny, powinien mie¢ prad znamionowy przekraczajacy maksymalny prad rozruchowy.
©Poniewaz obwdd ograniczajacy prad rozruchowy sktada sie gtéwnie z termistora i przekaznika, po wytgczeniu zasilania zalecany jest 10-
sekundowy okres schtadzania przed ponownym wigczeniem. Prad rozruchowy bedzie znacznie wyzszy niz okreslona wartos$¢, jesli termistor
wejsciowy nie bedzie miat wystarczajgco duzo czasu na ostygniecie.
3.3:Moc wyjsciowa
©Pojedyncza jednostka
RCP-1000-12: 720 W (12 V / 60 A)
RCP-1000-24: 960 W (24 V / 40 A)
RCP-1000-48: 1008 W (48 V /21 A)
©Caly system
RCP-3K1U[O -12 : 2160W (12V / 180A)
RCP-3K1U[J -24 : 2880W (24V / 120A)
RCP-3K1U[J -48 : 3024W (48V / 63A)
3.4:Korekcja wspotczynnika mocy (PFC)
©Wbudowana funkcja aktywnej korekcji wspotczynnika mocy (PFC). Przy petnym obcigzeniu wyjscia i napieciu wejsciowym w zakresie
90~230Vac, PF>0,96; jesli wyjscie jest mniejsze niz petne obcigzenie lub napigcie wejsciowe jest wyzsze niz 230Vac, wartos¢ PF nieco
nizsza niz 0,96.
3.5 Regulacja napiecia wyjsciowego
3.5.1 Regulacja pojedynczej jednostki
Napiecie wyjsciowe jednego RCP-1000 jest regulowane za pomocg potencjometru (SVR51, znajduje sie pod matym okragtym otworem
na gorze urzadzenia). Do regulacji nalezy uzy¢ wkretaka krzyzowego z izolowanym uchwytem.
3.5.2 Regulacja pojedynczej jednostki lub catego systemu-regatéw
©Rdznica napiecia wyjsciowego kazdej jednostki w tej samej szafie powinna by¢ utrzymywana w granicach+ 1%, w przeciwnym razie
moze to mie¢ wptyw na skuteczno$é wspétdzielenia pradu.
©Napiecie wyjsciowe mozna regulowaé w zakresie 90% ~ 110% wartosci znamionowej poprzez dodanie zewnetrznych rezystoréw (R1 i R2).
Szczegétowe informacje mozna znalez¢ na rysunku 3-1.
©Gdy wyjscie jest dostrojone do wyzszego napiecia, nalezy pamietac, ze prad obcigzenia powinien zosta¢ odpowiednio zmniejszony. Moc
wyjsciowa kazdej jednostki nie powinna w zadnym przekraczac jej wartosci znamionowe;j.




3.5.3 Okablowanie regulacji napiecia wyjsciowego (uzyj funkcji przycinania napiecia)

RCP-1U

s 20

* Rt £ R R1
V-TRIMA &7 = Re
VIRM-B 618 b

V-TRIM-CS ”n R TR 2r

Rysunek 3-1: Regulacja napigcia za pomocg zewnetrznych rezystoréw

Rezystory R1, R2 wymienione na rysunku 3-1 nalezy doda¢ niezaleznie, a minimalna moc znamionowa wynosi 0,1 W. Informacje na;temat
wyboru rezystancji znajduja sie w punktach 3.5.4~3.5.6.

3.5.4 .Referencyjna wartos¢ rezystancji R1/R2 dla RCP-1000-12
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Uwaga: W przypadku regulacji ponizej 100% znamionowego napiecia wyjsciowego nalezy
otworzy¢ R2. W przypadku regulacji powyzej 100% znamionowego napiecia

wyjsciowego, R1 powinien by¢ otwarty.

3.5.5 Referencyjna wartos¢ rezystancji R1/R2 dla RCP-1000-24
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3.5.6 Referencyjna wartosc rezystancji R1/R2 dla RCP-1000-48
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3.6 Kontrola predkosci wentylatora
©Wbudowany obwad kontroli predkosci wentylatora. Predkos¢ wentylatora zostanie dostosowana do wielkos$ci obcigzenia wyjsciowego.
3.7 Zabezpieczenie przed zwarciem i zabezpieczenie nadpradowe (O.C.P).
©Zabezpieczenie zadziata w przypadku zwarcia lub >115%=* 10% wyjsciowego pradu znamionowego (tryb statego ograniczenia pradu). Zasilacz
automatycznie powrdci do pracy po usunieciu zwarcia / przekroczenia pradu.
3.8 Zabezpieczenie nadnapieciowe (O.V.P.)
©Wbudowany obwod zabezpieczajacy przed przepigciami dla kazdego urzadzenia RCP-1000.
©Punkty wyzwalania O.V.P. sg rézne dla réznych modeli wyj$¢. Szczegoétowe informacje mozna znalezé w arkuszu specyfikacii.
©Zasilacz wylacza sie po wyzwoleniu O.V.P.. Aby ponownie uruchomi¢ zasilacz, nalezy najpierw wytaczy¢ wejscie AC, a nastepnie poczekaé na
10 sekund przed ponownym wigczeniem.
3.9 Zabezpieczenie przed przegrzaniem (O.T.P.)
©Wbudowane 2 zestawy obwodoéw zabezpieczajacych przed przegrzaniem. Gdy temperatura wewnetrzna przekroczy warto$¢ progowa, zasilacz
wytaczy sie automatycznie (wbudowany wentylator bedzie nadal dziatat w celu schtodzenia zasilacza). Nalezy wylaczy¢ wejscie AC i usunaé
wszystkie mozliwe przyczyny przegrzania, a nastepnie pozwoli¢ zasilaczowi ostygna¢ do normalnej temperatury roboczej (potrzeba okoto 10
minut ~ 1 godziny) przed ponownym wigczeniem.
©Jesli temperatura wewnetrzna jest ponizej wartosci progowej, pojawi sie sygnat "Low" (0~0.5V) pomigdzy "T-ALARM" i "-V" na ztgczu CN500;
jeslitemperatura wewnetrzna przekroczy warto$¢ progowa, pojawi sie sygnat "High" (4.5~5.5V) pomiedzy "T-ALARM" i "-V" na ztgczu CN500.
3.10 Alarm przekroczenia temperatury
©Kazda pojedyncza jednostka RCP-1000 jest wyposazona w obwdd wykrywania temperatury wewnetrznej. Warto$¢ temperatury wewnetrznej
mozna odczytaé tylko za posrednictwem interfejsu I° C: gdy temperatura wewnetrzna RCP-1000 jest wyzsza niz 60 3°C+°C , zostanie
wystany sygnat alarmowy za posrednictwem interfejsu I°C.
3.11 Sygnat AC OK
©Wbudowany obwdd wykrywania napiecia wejsciowego AC.
©Gdy napiecie wejsciowe AC= 82V =+ 4V, napigcie wyjsciowe moze zacza¢ dziata¢ prawidtowo, a dioda LED "AC OK" na panelu przednim zaswieci
sie (patrz Rysunek 3-2). W miedzyczasie na ztagczu CN500 pojawi sie sygnat "Low" (0~0,5V) pomiedzy "AC-OK" i "-V".
©Gdy napiecie wejsciowe AC= 82V= 4V, napiecie wyjsciowe zostanie odcigte, a dioda LED "AC OK" na panelu przednim zostanie . W
miedzyczasie na ztaczu CN500 pojawi sie sygnat "High" (4,5~5,5V) pomiedzy "AC-OK" i "-V".
3.12 Sygnat DC OK
©Wbudowany obwdéd wykrywania napiecia wyjsciowego DC.
©Gdy napiecie wyjsciowe DC= 80%=* 5% wartosci znamionowej, dioda LED "DC OK" na panelu przednim zaswieci sie (patrz Rysunek 3-2). W
miedzyczasie pomiedzy "DC-OK" i "-V" na ztagczu CN500 pojawi sie sygnat "Low" (0~0,5V).
©Gdy napiecie wyjsciowe DC= 80%=* 5% warto$ci znamionowej, dioda LED "DC OK" na panelu przednim zostanie . W miedzyczasie pomiedzy
"DC-OK" i "-V" na ztaczu CN500 pojawi si¢ sygnat "High" (4,5~5,5 V).

llustracja 3-2: Panel przedni RCP-1000

3.13 Ochrona pézed
©Wbudd d nigprawidtowym dziataniem wentylatora. Gdy wentylator DC przestanie dziata¢ (blokada

wentylatora lub przerwany przewdd), wyjscie zostanie . Nalezy wytaczy¢ zrédto pradu zmiennego i odesta¢ urzadzenie do lokalnego
dystrybutora lub MEAN WELL w celu naprawy.

3.14 Pilot zdalnego sterowania
©Wbudowany obwdd zdalnego sterowania ON/OFF. Patrz rysunek 3-3 dla sterowania pojedynczg jednostkg lub catym stojakiem.
©Nalezy zauwazy¢, ze styki "ON/OFF" i "-S" na CN500 powinny by¢ zwarte, aby zasilacz dziatat prawidtowo. jest otwarty, napiecie wyjsciowe
zostanie odciete.

1
Pomigdzy "ON/OFF" i "- | Status
15 S" na CN500 wyjscia
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llustracja 3-3: Potaczenie dla zdalnego sterowania ON/OFF
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3.15 Remote Sense
©Wbudowany obwéd zdalnego wykrywania, ktéry moze kompensowa¢ spadek napigcia do 0,5 V.

©Podczas korzystania z tej funkcji przewody czujnika' powinny by¢ skrecone lub ekranowane, aby zapobiec zakiéceniom zewnetrznym.
(patrz Rysunek 3-4)

©Spadek napiecia na przewodach wyjsciowych musi by¢ ograniczony do mniej niz 0,5 V. Nalezy réwniez uzyé¢ cigzkich przewodéw o
odpowiedniej obcigzalnosci pradowej pomigdzy +V/-V a obcigzeniem. Nalezy mocno poditaczy¢ przewody wyjsciowe, aby zapobiec ich
poluzowaniu, w przeciwnym razie zasilacz moze przestac dziatac.




©Uwaga: Aby zasilacz dziatat prawidtowo, wymagane jest uzycie funkcji "Remote Sense". W przeciwnym razie nadal wymagana jest funkcja
"Local Sense", w ktorej "+S" powinno by¢ zwarte do "+V", a "-S" do "-V", jak pokazano na rysunku 3-5. W przeciwnym razie
napiecie wyjsciowe bedzie zbyt wysokie, co moze wyzwoli¢ zabezpieczenie nadnapieciowe.
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Rysunek 3-4: Potaczenie umozliwiajace korzystanie z funkcji "Remote Sense"
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Rysunek 3-5: Potaczenie umozliwiajgce korzystanie z funkcji "Czujnik lokalny”

3.16 Praca w trybie hot-swap
©Wbudowana dioda "Oring" w kazdej jednostce RCP-1000 umozliwia wymiane pojedynczej jednostki bez wylaczania zrédta pradu

przemiennego dostarczanego do catego systemu Rack.
©WIt6z urzgdzenie RCP-1000: chwy¢ za uchwyt i wepchnij do szafy Rack przez szyne.
©Wyciagnij urzadzenie RCP-1000: nacisnij zacisk pokazany na Rysunek 3-6 i urzadzenie.

[
1o

Rysunek 3-6: Umiejscowienie "klipsa" na urzadzeniu RCP-1000

3.17 Dziatanie rownolegte
3.17.1 Obstuga pojedynczego stojaka

©Wewnetrzna praca réwnolegta w pojedynczej szafie jest odpowiednia tylko w przypadku korzystania z tej samej jednostki RCP-1000
(pojedyncza jednostka o tym samym napieciu i pradzie wyj$ciowym).

©Kazda szafa rack (RCP-1U[] ) ma wbudowane potgczenie / okablowanie réwnolegte. wiozeniu jednostki RCP-1000 do szafy rack
potaczenie réwnolegte jest gotowe.

©W przypadku pracy rownolegtej podtaczenie innych funkcji mozna opisa¢ w sekcjach 3.14 i 3.15.

3i17.2 Obstuga trzech stojakow réwnolegle

©Praca réwnolegta jest odpowiednia tylko dla tej samej jednostki RCP-1000 (pojedyncza jednostka o tym samym napieciu i pradzie
wyjsciowym) umieszczonej w maksymalnie 3 szafach. Maksymalnie 8 identycznych pojedynczych jednostek moze pracowaé
réwnolegle.

©Przy pracy rownolegtej catkowity prad wyjsciowy nie powinien przekracza¢ 90% sumy prgdéw znamionowych. Na
przyktad: RCP-1000-24 x 8 potaczonych réwnolegle (w 3 szafach), maksymalny prad wyj$ciowy powinien wynosic
40A X 8 jednostkax 0,9 = 288A

©Wyreguluj napiecie wyjsciowe wszystkich pojedynczych jednostek do wymaganej warto$ci i zminimalizuj réznice miedzy nimi do-mniej
niz 1% przed rozpoczeciem pracy rownolegtej.

©Najpierw nalezy potaczy¢ stojaki rownolegle, a nastepnie podiaczyc je do obcigzenia (patrz Rysunek 3.7). Nie podiaczaj kazdej szafy
do obcigzenia osobno!

©Sygnaly sterujace CS, +S, -S réwniez powinny by¢ podtaczone réwnolegle. (patrz rysunek 3.7)

©Do okablowania +S i -S nalezy uzy¢ skreconych przewoddw. Aby unikna¢ zaktécen, skrecone przewody nie powinny dotykac
przewoddw obcigzenia. (patrz rysunek 3.7)
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©W przypadku pracy réwnolegtej wigcej niz jednej szafy rack, tetnienia napigcia wyjsciowego moga by¢ wyzsze niz SPEC niewielkim

obcigzeniu. Tetnienia powrdca do normalnego poziomu, gdy obcigzenie wyjsciowe przekroczy 10%.
3.18 Dziatanie serii

©Wyzsze napiecie wyjsciowe mozna uzyskac taczac szeregowo rézne stojaki.

©Szafy Rack (RCP-1U[] ) potaczone szeregowo powinny mie¢ to samo pojedyncze urzadzenie (RCP-1000-] ) w kazdej szafie. Aby zapozna¢
sie z referencyjng metoda potaczenia, patrz Rysunek 3-8.

©Prad wyjsciowy dla potaczenia szeregowego nie powinien przekraczaé najmniejszego pradu znamionowego wszystkich szaf taczacych szeregowo.

©R06znica w czasach narastania poszczegdélnych stojakéw doprowadzi do stopniowego / schodkowego wiaczania.

©Napiecie wyjsciowe po potaczeniu szeregowym powinno byé nizsze niz 60 V DC [wymdg SELV (Safety Extra Low Voltage) normy IEC60950-
11.

©Zaleca sie dodanie zewnetrznych diod pokazanych na rysunku 3-8, aby zapobiec napigciu wstecznemu. Warto$¢ znamionowa tych diod
powinna by¢ wyzsza niz catkowita warto$¢ napiecia i pradu wyjsciowego.
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3.19 Wyjscie pomocnicze
©®Wbudowane wyjscie pomocnicze 5 V/0,3 A dla kazdego stojaka:




3.20 Dziatanie magistrali danych I’C (tylko modele RCP-1000-C)
©® sa modele z wbudowana funkcjg I°C, patrz informacje dotyczace zamawiania w sekgcji 1.3.
©®Poprzez interfejs I’ C, maksymalna predko$¢ komunikacji wynosi 100KHz, uzytkownicy moga uzyskaé informacje o dziataniu zasilacza.
Zawiera:
1. Status operacyjny: informacje o alarmach i statusie.
2. Wyjscie i temperatura: napiecie wyjsciowe, prad wyjéciowy i temperatura wewnetrzna zasilacza.
3. Dane EEPROM: informacje o produkcji i modelu.

3.20.1 Schemat blokowy magistrali danych I’C i powigzanych komponentow
Dane komunikacyjne I’ C sg dostarczane przez trzy rézne uktady scalone. PCF8574 odpowiada za status operacyjny RCP-1000),
PCF8591 stuzy do konwersji analogowego napiecia wyjsciowego/pradu/temperatury wewnetrznej na dane cyfrowe, a AT24C02 stuzy
do wyswietlania zapisanych danych EEPROM, w tym modelu i informacji o produkcji.

A Awaria wejscia AC
0
PCE8574 Dobra moc
A1 ) I~ wyjsciowa
Rejestr Temperatura Waring
A2 . . .
Zabezpieczenie przed nadmierng
‘ <——— temperaturg Awaria wentylatora
Ao
PCF8591
A1
Przetwornik A/D
A2
Ao Ao
A AT24C02
At ' EEPROM
A2 A2
‘ SCA
SDL

I’ Magistrala C
UWAGA: SCA/SDL odnosi sie do -V

3.20.2 Adres magistrali I'C
Ze wzgledu na to, ze informacje o stanie operacyjnym, wyjsciu i temperaturze oraz dane EEPROM sg dostarczane przez trzy oddzielne
ukfady scalone, definicje adreséw do odczytu informacji z kazdego uktadu scalonego sa rézne.
7-bitowe metody adresowania sg zdefiniowane w nastepujacy sposoéb:

Stan operacyjny:

MSB LSB
o] 1] o] o A][A1]A0]

Wyjscie i temperatura:
MSB LSB
1 Jolo]1[A][A]A]

Dane EEPROM:

LSB
1o 1] o]m]A] A0

Ponadto’ kazda jednostka RCP-1000 powinna mie¢ swoj unikalny adres urzadzenia do komunikacji przez magistrale. Adres mozna
przypisa¢ za pomocg 9-pinowego przetacznika DIP na szafie Rack. W jednej szafie RCP-1U znajdujq sie tacznie 3 urzadzenia RCP-
1000, a kazde urzadzenie RCP-1000 ma 3-pinowy przetacznik adresowania (patrz ponizszy schemat).
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Modut A Mddut B Modd C




(1) Przetacznik DIP stuzy do konfiguracji adresowania urzadzen magistrali I°C. Bieguny od 1 do 3 stuzg do ustawiania adresu modutu A,
bieguny od 4 do 6 stuzg do ustawiania adresu modutu B, a bieguny od 7 do 9 stuzg do ustawiania adresu modutu C.

A0 AT A2 [ Modut

brelacanik 1 2 3 A
rzetaczni

DIP 4 5 6 B

pozycja 7 8 9 c

(2) Pozycja ON przetacznika DIP odpowiada logice "0", natomiast pozycja OFF odpowiada logice "1". Ustawienia pozycji i
przypisania modutéw sg nastepujace.

Pozycja przetacznika DIP
L,:‘:zadzenia. A0 A1 A2
0 ON ON ON
1 WYL ON ON
2 ON WYL. ON
3 WYL WYL, ON
4 ON ON WYL.
5 WYL ON WYL.
6 ON WYL. WYL.
7 WYL WYL, WYL.

3.20.3 Status operacyjny (tylko do odczytu)

1 Dane o stanie operacyjnym sg dostarczane przez 8-bitowy rejestr PCF8574. "Btad" jest wskazywany przez "1", podczas gdy poziom
"Dobry" jest wskazywany przez "0". Ponizsza tabela okresla odpowiedni status dla kazdego bitu:

Bit Funkcja Dobry |Usterk Opis
a
0 Btad wejscia AC 0 1 Wejscie AC normalne / nieprawidtowe
1 Moc wyjsciowa dobra / awaria 0 1 Napigcie wyjsciowe jest nizsze niz SPEC
2 Ostrzezenie o temperaturze 0 1 Temperatura wewnetrzna przekracza 60°C , zasilacz jest nadal
wigczony
3 Ochrona przed przegrzaniem 0 1 Temperatura przekracza normalny limit roboczy, zasilacz wytacza sie
4 Ostrzezenie o awarii wentylatora 0 1 Wentylator nie dziata lub przestat dziata¢
5 Nieuzywany - - | -
6 Nieuzywany - - | =
7 Nieuzywany — - | =

2 Przykiad .Reading
a.Odczyt danych statusu operacyjnego z urzadzenia o adresie "0".

Adres (7 bitéw) Tryb llo$¢ bajtow danych

0x20 Czytaj 1

b.Dane zwrdcone z urzadzenia

Adres (7 bitow) Dane

0x20 0x12

0x12— 0001  0010— Oznacza, ze nieprawidtowos$¢ jest spowodowana awarig wentylatora, co skutkuje nieprawidtowg moca wyjsciowa.

3.20.4 Wyjscie i temperatura (tylko do odczytu)

1. Dane wyj$ciowe i temperaturowe sg dostarczane przez PCF8591, 4-kanatowy 8-bitowy przetwornik analogowo-cyfrowy. Po wigczeniu
zasilania domysinym parametrem odczytu jest napigcie wyjsciowe. Jesli konieczne jest innych parametréw, jest polecenie zapisu w celu
przetaczenia na rézne kanaty wewnetrznego przetwornika analogowo-cyfrowego. Metoda wyboru jest nastepujgca:

Napiecie wyjsciowe :

Adres (7 bitow) Tryb Polecenie

1 0 0 1| A2 | A1 | A0 Napisz 0 0 0 0 0 0 0

Prad wyjsciowy :

Adres (7 bitow) Tryb Polecenie

1 0 0 1 A2 | A1 | A0 Napisz 0 0 0 0 0 0 1
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Temperatura wewnetrzna :

Adres (7 bitéw) Tryb Polecenie

1 0 0 11 A2 | A1 | AO Napisz 0 0 0 0 0 1 0

2. Skalowanie A/D
Zakres wartosci odczytu wynosi 0x00 - OxFF (0 - 255).

Nalezy nastepujace skalowanie: Warto$¢ (napiecie, prad, temperatura)= Bajt Warto$¢ x Rozdzielczo$¢ Skalowanie kanatow A/D
dla kazdego modelu mozna znalez¢é w ponizszej tabeli:

RCP-1000-12 Zasieg Rozdzielczos¢ Dokfadnosc¢
Napiecie 0~16V 0,0625 V/bit +5%
Aktualny 0~80A 0.312A/bit +10%

Temperatura 0~100°C 0.391 /bit°C +3°C

RCP-1000-24 Zasieg Rozdzielczos¢ Doktadnosc
Napiecie 0~33V 0,129 Vi/bit +3,-5%
Aktualny 0~55A 0.215A/bit *+10%

Temperatura 0~100°C 0.391 /bit°C +3°C

RCP-1000-48 Zasieg Rozdzielczos¢ Doktadnosc¢
Napiecie 0~65V 0,254 V/bit +2,-5%
Aktualny 0~30A 0,117 A/bit *+10%

Temperatura 0~100°C 0.391 /bit°C +3°C

Na przykiad, jesli warto$¢ odczytu temperatury RCP-1000-24 wynosi "0x52", konwersja na warto$¢ dziesietng wyniesie "82". 82
(wartosé) x 0,391 (rozdzielczos$¢ dla temperatury 24 V)= 32,062°C

3. Przykiad czytania

Odczytaj dane pradu wyjsciowego wyjscia i temperatury z urzgdzenia RCP-1000-48 z adresem "0".
a. Ustawienie odczytu pradu wyj$ciowego

Adres (7 bitoéw) Tryb Polecenie

0x48 Napisz 0x01

b. Odczyt pradu wyjsciowego

Adres (7 bitow) Tryb llos¢ bajtow danych

0x48 Czytaj 1

c.Dane zwrécone z urzadzenia

Adres (7 bitow) Dane

0x48 0x55

0x55— 85 x 0.117 (rozdzielczo$¢ dla pradu 48V)= 9.945A

3.20.5 Dane EEPROM (tylko do odczytu)

AT24CO02A, 256-bajtowa pamig¢ EEPROM, stuzy do przechowywania informacji zwigzanych z modelem i danych produkcyjnych w ASCII
dla modeli RCP-1000-C. Jest ona zaprogramowana fabrycznie z danymi przedstawionymi ponizej:

Adres Baijty Dane
4 16 Producent

20 20 Numer seryjny

40 16 Rewizja

56 16 Kraj produkciji

72 16 Nazwa modelu

88 16 Napiecie wyjéciowe

104 16 Dane dotyczace produkgji
254 2 Suma kontrolna
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3.20.6 Przyktad komunikacji I'C
Ponizszy przyktad wyjasnia, jak odczytac status operacyjny i napigcie wyjsciowe Output & Temperature z RCP-1000-48C.
1.Ustaw adres RCP-1000-48C na "0". W przypadku instalacji w skrajnym prawym gniezdzie RCP-1U nalezy ustawi¢ bieguny 1-3 9-
pinowego przetgcznika DIP (ADDRESS SWITCH) w pozycji ON/ON/ON.

123 456789
ON
OFF
‘MMMMU‘ Modut A
O o O
O ® © ©© © (D)
odigcz SDA/SCLIGND do SDA (pin 24), SCL (pin 23) 1 -V (pin 25) ziacza CN500.

©Ustawiona predkos¢: 100 kHz

23
scL SCL(CN500)
24
Kontroler ~ SDA SDA(CNS500) RCP-1U
v % -V(CN500)

3. Dostep do funkcji komunikacji mozna uzyska¢ natychmiast po podtgczeniu RCP-1000C do zasilania AC. Pierwszy odczyt statusu
operacyjnego.
a. Odczyt danych ze statusu operacyjnego

Adres (7 bitow) Tryb llo$¢ baijtéw danych

0x20 Czytaj 1

b. Dane zwrdcone z urzadzenia

Adres (7 bitow) Dane

0x20 0x00

0x00 oznacza normalne dziatanie

4. Odczyt napiecia wyjsciowego
a. Ustawienie odczytu napigcia wyj$ciowego
Adres (7 bitdw) Tryb Polecenie
0x48 Napisz 0x00

b. Odczyt napiecia wyjsciowego

Adres (7 bitoéw) Tryb llo$¢ bajtow danych

0x48 Czytaj 1

c. Dane zwrécone z urzadzenia

Adres (7. bitow) Dane

0x48 0xBD

0xBD— 189 x 0.254 (rozdzielczo$¢ dla napiecia 48V)= 48.006V




4. Uwagi dotyczace obstugi
4.1 Metoda instalacji
©Urzadzenie RCP-1U[] nalezy najpierw zamontowaé w szafie Rack 19".

©WIt6z 1~3 sztuki RCP-1000 (o tym samym napieciu i pradzie wyj$ciowym) do RCP-

1Ud (patrz Rysunek 4-1).

®©Definicja pozycji modutu: A znajduje sie po prawej stronie, B znajduje sie posrodku, a C znajduje sie po lewej stronie (patrz Rysunek 4-1).
©Jest-to zasilacz z wbudowanym wentylatorem DC i nalezy upewnic¢ sie, ze wentylacja nie jest zablokowana. Zaleca sie, aby w odlegtosci 10 cm

od otworéw wentylacyjnych nie znajdowaty si¢ zadne bariery.

©Podtacz zrodio pradu zmiennego do wejscia pradu zmiennego odpowiednio dla pozycji modutu A, B, C w zaleznosci od jednostek RCP-1000

zamontowanych w szafie RCP-1U] .
©Sugerowany dobor przewoddw wejsciowych/wyjsciowych znajduje sie w tabeli 4-1.

Przelac
zni
adresu -

Uziemienie ramy Wyjscie DC

Wejscie AC (C, B,
A)

RCP-1UT

0D ==

A ARERI] ool N
] [ i W i [
JEp A E L e i

Moduf A

Dot

DCORETK

o0
61_1418

Rysunek 4-1: Schemat montazu systemu serii RCP
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Wejscielwyjscie Modut Aktualny M'"'”;f'zfg’v%rgfkroJ Maksymalny prad
miedzianego
110VAC 1 jednostka 12Arms 14AWG UL1015 12A
220VAC 1 jednostka B6Arms 18AWG UL1015 6A
1 jednostka 60Adc 8mm2 61A
+12VDC 2 jednostki 120Adc 22mm2 115A
3 jednostki 180Adc 38mm?2 162A
1 jednostka 40Adc 3,5 mm? 37A
+24\VDC 2 jednostki 80Adc 14mm? 88A
3 jednostki 120Adc 22mm?2 115A
1 jednostka 21Adc 2mm?2 27A
+48VDC 2 jednostki 42Adc 5,5 mm? 49A
3 jednostki 63Adc 8mm2 61A
16AWG UL1015 8A
12AWG UL1015 22A
10AWG UL1015 35A
30mm? 139A
50mm?2 190A
Sugerowany wybor dla czesto 60 mm 2 217A
uzywanych przewodow 80mm? 257A
100mm?2 298A
125 mm? 344A
150mm?2 395A
200 mm? 469A
250 mm? 556A

Tabela 4-1: Sugerowany wybor przewodoéw dla okablowania wej$cia/wyjscia

4.2 Obnizanie wartosci
©Redukcja obciazenia wyjscia jest wymagana do prawidtowego dziatania w wysokiej temperaturze otoczenia lub przy niskim napieciu wejsciowym
AC. Szczegodtowe informacje mozna znalez¢ na rysunku 4-2.
Ta=25°

1)

920

80|/ 80

601

OBCIAZEN

IE (%)
OBCIAZEN

slE€o) 3

| | | L P |
| | | | | | ! 90 95 100 15 {4 264

TEMPERATURA OTOCZENIA ()C NAPIECIE WEJSCIOWE (VAC) 60 Hz
Rysunek 4-2: Krzywe obnizania warto$ci znamionowych dla serii RCP

4.3 Gwarancja
©Na urzadzenia z serii RCP udzielana jest trzyletnia globalna gwarancja przy normalnym uzytkowaniu. W przeciwnym razie
firma MEAN WELL moze zastrzec sobie prawo do odmowy $wiadczenia petnej ustugi gwarancyjnej.




si¢ do oryginalnej wersji jezykowej lub skontaktowac sie z Pulsar.
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