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MW Instrukcja obstugi RCP-2000, RKP-1U

0. Wytyczne dotyczace bezpieczenstwa
©ORyzyko porazenia pradem elektrycznym i zagrozenie zwigzane z energig elektryczna. Wszystkie rodzaje awarii powinny by¢ sprawdzane przez
wykwalifikowanego technika. Nie nalezy samodzielnie zdejmowa¢ obudowy RCP-2000 lub RKP-1U!
ONie nalezy samodzielnie zmienia¢ zadnych elementow serii RCP-2000 ani wprowadza¢ w nich zadnych modyfikacji.
ONie nalezy. instalowac¢ serii RCP-2000 w miejscach o duzej wilgotnosci, wysokiej temperaturze otoczenia lub w bezposrednim $wietle stonecznym.
©Znamionowe napiecie wejsciowe/czestotliwosé to 100~240VAC i 50/60 Hz. Nie nalezy podtaczac zasilania AC, ktore jest wieksze lub mniejsze niz 10%.
wartosci znamionowe;j.

©Poziom bezpieczenstwa tego urzadzenia to klasa |. Przewdd uziemiajacy powinien by¢ mocno przymocowany do zacisku "FG" () szafy Rack. Catkowity prad
uptywowy systemu szafy rack (w tym 3 * urzadzenia RCP-2000 i 1 szafa RKP-1U) jest mniejszy niz 3,5 mA. *+

1. Wprowadzenie modeli seryjnych

1.1 Wprowadzenie
Seria RCP to zasilacze montowane w szafach rack, ktére zapewniajg zrédto zasilania dla urzadzen telekomunikacyjnych, serweréw lub urzadzen
monitorujgcych w szafach 19".

1.2-Cechy

©ONiski profil 44 mm, odpowiedni do standardowych zastosowan w szafach rack 1U.

©OUniwersalne wejscie AC / Petny zakres.

©OWbudowana aktywna funkcja PFC, PF>0,98.

©Zabezpieczenia: zwarcie / przecigzenie / nadmierne napiecie / nadmierna temperatura.

©Aktywny podziat pradu do 6000W (3 jednostki) w jednej szafie 19"; do 3 szaf (maksymalnie 9 jednostek) mozna podtaczyé réwnolegle.
©Pilot zdalnego sterowania dla pojedynczego urzadzenia RCP-2000.

©Wbudowana funkcja zdalnego wykrywania.

©ONapiecie wyjsciowe mozna regulowa¢ w zakresie 90~110% znamionowego napigcia wyjsciowego.

©Praca w trybie hot-swap.

©Wyjscie sygnatu AC OK i DC OK.

©Wymuszone chtodzenie powietrzem dzieki wbudowanemu wentylatorowi DC z funkcjg kontroli pr@
©Wyjscie pomocnicze 5 /0,3 i 12 V/0,8 A.
©Wbudowane tranzystory MOSFET typu ORing.
©Funkcja szeregowej transmisji danych magistrali PM.

©3 lata‘gwarancji.
1.3 Informacje o zaméwieniu
1.3.1 Wyjasnienie dotyczace kodowania
Pojedyncza jednostka: RCP-2000-12

Napiecie wyjsciowe
Stojak 1U: RKP-1U

I: Wejscie AC IEC320-C20
T: Blok zaciskow

Caly system (3 * RCP-2000+ RKP- ):
RKP-6K1U | -12

Napigcie wyjsciowe
% I: Wejscie AC IEC320-C20
T: Blok zaciskow

©Przed rozpoczeciem uzytkowania nalezy zapoznac sie z etykietg bezpieczenstwa znajdujaca sie na gorze kazdego urzadzenia (Rysunek 1-1~1-3).

©Pojedyncza jednostka (RCP-2000):

1.3.2 Znakowanie

WEJSCI 100-109VAC 126A
E 110-199VAC 128A
- VSO oheme 1A

ST

WET
E
WYISCIE: 12V A WEISI 08V
B WYISCIE: +i2v 342 HEII 5580}
B WYJSCIE:+12V 100A dla WEJSCIA 200-240YA)
WYPRODUKOWANO WTAMANE:

@
KRB Medicty bezpieczenstwa RCP-2000
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©Rack (RKP-1U[):

A eceau | .
INPUT: See below for each model 3 “
OUTPUT: See below for each model
The outp indi for final as: ¥) i OM/IOFF (A}

4BV MODEL, Max. 3 SPS modules provide ; 32:8:E:;
INPUT: 100-108VAC 16.4A OUTPUT:+4BVem 27.3A a4 PV (A)
INPUT: 110-199VAC 17.18 OUTPUT :+a8Vsm 31.54 5 TLALARM(A)
INPUT: 200-240VAC 1238 OUTPUT:.a8Vem 424 5 FANFAIL(A)
soieome . 7 ONIOFF(B)

24V MODEL, Max. 3 SPS modules provide 8 AC-OK (8)
INPUT: 100-108VAC 15.8A OUTPUT :+24Vm= 524 9 DC-OK (8)
INPUT: 110-199VAC 16.54 OUTPUT :+24Vem  60A 10 P.V(8)
INPUT: 200-240VAC 11.94 OUTPUT:+24Vem GDA 11 T-ALARM (B)
50/60Hz 12 FANFAIL (B)

12V MODEL, Max. 3 SPS modules provide 13 +5V-AUX
INPUT: 100-103VAC 12.6A OUTPUT:+12Vem 80A 14 +12V-AUX
INPUT: 110-199VAC 12,88 OUTPUT:+12Vem  9DA 18 GHD-ALX
INPUT: 200-240VAC  7.84 OUTPUT:+12Vem 100A 16 ON/OFF (C)
5060z i7 AC-OK(C)
Use only ACP-2000 series power supplies of the 18 DC-OK(C)
sama output voltage rating 19 PNV(C)

20 T-ALARM (C)
WARNING : 21 FANFAIL(C)

* Multiple power sources, Refer to service manual and 22 4§

disconnect all power source before servicing. 23 -8
* Abave ralings 1or single module, Tor the max. output 24 4V

current, see the service manual. 25 v
CELL e

cR MADE B4 TAMAN

RKP-1UT

INPUT: See below lor each model
OUTPUT: See below for each model
(The output rating indication for final assembly)

48V MODEL, Max. 3 SPS modules provide
INPUT: 100-103VAC 1644 OUTPUT: +48Vem 2734
INPUT: 110:199VAC 17.1A OUTPUT: +d8VEm 3154
INPUT: 200-240VAC 12.3A OUTPUT:.a8Vem 424
SOEDHE

24V MODEL, Max. 3 SPS modules provide

INPUT: 100-109VAC 1584 OUTPUT:+24Vem 528
INPUT: 110-199VAC 16.54 OUTPUT:+24Vem  60&
INPUT: 200-240VAC 11.84 OUTPUT:+24Vmm 804

S0E0HE
12V MODEL, Max. 3 SPS modules provide
INPUT: 100-109VAC 12.6A OUTPUT:+12Vem  80A
INPUT: 110-199VAC 12.6A OUTPUT:#12Vem 904
INPUT: 200-240VAE  7.8A OUTPUT:+12Vem 100A
SOEDHE
Use anly RCP-2000 series power supplies of the
same autput valtage rating
WARNING :
* Multiple power sources. Refer 10 service manual and
disconnect all power source before servicing.
* Above ratings for single module, for the max. culpUL
currant, see the service manual.

CELEI™-HE

MADE 8 TANAN

e s

1 ONIOFF (&)
2 AC-OK(A)

3 DC-OK(A)

s PV(A)

5 T-ALARM ()
6 FANFAIL(A)
7 ONIOFF(B)

12 FANFAIL (B)
13 45V-AUX
14 412V-AUX

Rysunek 1-2: Etykiety bezpieczenstwa RKP-1U]

©Whole system (3 * RCP-2000 + RKP-1U[)):

RKP-6K1UI-X mu RKP-6K1UT-X o
INPUT: See below for each model B H INPUT: See below for each model b H
OUTPUT: See below for each model 1 ONJ/OFF (A} OUTPUT: See below for each model 1 ON/OFF [A)

= lax. modules provide 2 AC-OK(A) lax. modules provide 2 AC-OK(A)
mm]r;w‘:n'-naug 51':544\ gu:'pur ue‘\?— 27.3A : DCV'[D:?(A] NP : |:n'-?‘navag 51':.5“ gu'lrpqu uel:"- 27.3A 3 E_C'OK (&1
WPUT: 200:240VAG 1234 OUTPUT: ey aA | g EaNEA (A INPUT. Z00.240VAG 1298 OUTAT: Gevm aea | g EAEAL A
,X=24, Max. 3 SPS modules provide ; ngg:';:]ﬂ ,X=24, Max. 3 SPS modules provide ; nggiﬁ,‘;‘]"
INPUT: 100-108VAC 15.8A OUTPUT: +24Vem 52A 9 DC-OK(B) INPUT: 100-100¥AC 15.8A OUTPUT  +24Vem  52A 9 DC-OK(B)
INPUT: 110-198VAC 16.5A OUTPUT:+24Vem BOA 10 P.V(B) INPUT: 110-199VAC 16.5A OUTPUT :+24Vem  BOA 10 P.V(B)
INPUT: 200-240VAC 11.5A OUTPUT:+24Vem  BOA 11 T-ALARM (B) INPUT: 200-240VAC 11.8A OUTPUT :424Vem  BOA 11 T-ALARM (B)
50/60Hz 12 FANFAIL (B) S0/60Hz 12 FANFAIL(B)
,X=12, Max. 3 SPS modules provide 13 +5V-AUX ,X=12, Max. 3 SPS modules provide 13 «5V-AUX
INPUT: 100-109VAC 12.6A OUTPUT:+i2Vem  BOA 14 +12V-AUX INPUT: 100-100VAC 12.6A OUTPUT:+12Vem  BOA 14 +12V-AUX
INPUT: 110-199VAC 12.8A OUTPUT:+12Vem 80A 15 GND-AUX INPUT: 110-199VAC 12.8A OUTPUT :+12Vem  80A 15 GND-AUX
INPUT: 200-240VAC  7.8A OUTPUT:+12Vem 100A 16 ON/OFF (C) INPUT: 200-240VAC  7.8A OUTPUT:+12Vem 100A 16 OMN/OFF(C)
50/60Hz :7 :C:UE[Q 50/60Hz :F ;C:Uz[C)
sn e 20 e powersuppliesoithe R Uenony e 2000 e power suppieof e Boeve
WARNING : 21 FAN FnILE[C) WARNING : 21 FAN qu[c;
* Multiple power sources. Refer to service manual and 22 48 * Multiple power sources, Refer to service manual and 22 +8
disconnect el power source belore servicing. 23 -8 disconnect all power source before servicing. 23 -8
* Above ratings for single module, for the max. output 24 WV * Above ratings for single module, for the max. output 24 WV
‘current, see the service manual. 25 -V ‘current, see the service manual. 25 -V
CedrEm- @ =500 CEsE NG~
Rysunek 1-3: Etykiety bezpieczenstwa catego systemu RCP
1.4 Gtéwna specyfikacja
OPojedyncza jednostka
MODEL RCP-2000-12 RCP-2000-24 RCP-2000-48
NAPIECIE STALE 12v 24V 48V
PRAD ZNAMIONOWY 100A 80A 42A
ZAKRES PRADU 0~ 100A 0~ 80A 0~42A
MOC ZNAMIONOWA 1200W 1920W 2016W
RIPPLE & NOISE (maks.) Uwaga.2 | 150mVpp 200mVp-p 300mVpp
WYJSCIE | ZAKRES REGULACJI NAPIECIA | 10,5~ 14V 21~ 28V 42~ 56V
ZAKRES
TOLERANCJA NAPIECIA Uwaga4 | £2.0% +1.0% +1.0%
REGULACJA LINII *+1.0% +0.5% +0.5%
REGULACJA OBCIAZENIA *1.0% +0.5% +0.5%
KONFIGURACJA, CZAS 1500 ms, 60 ms/230 VAC przy petnym obciazeniu
NARASTANIA
CZAS PODTRZYMANIA (Typ.) 16ms/230VAC przy 75% obcigzenia  10ms/230VAC przy petnym obcigzeniu
ZAKRES NAPIECIA 90~ 264VAC 250~ 320VDC
Uwaga.5,
6
ZAKRES CZESTOTLIWOSCI 47~ 63Hz
WEJSCIE | WSPOLCZYNNIK MOCY (Typ.) 0.98/230VAC przy petnym obciazeniu
WYDAJNOSC (Typ.) 86% 90.5% 92%
PRAD PRZEMIENNY (Typ.) 13A/115VAC TA/230VAC 16A/115VAC 10A/230VAC 16A/115VAC 10A/230VAC
Prad rozruchowy (typowy) ZIMNY START 50A
PRAD UPLYWU <1,1mA /230VAC
i 105~ 125% znamionowej mocy wyjéciowej
BRZECIAZENIE Typ zabezpieczenia : State ograniczenie pradu, urzadzenie wytaczy napiecie o/p po 5 sekundach. ponowne wiaczenie zasilania w celu przywrécenia
zasilania
OCHRONA 14,7~175V 29,5~ 35V 57,6~67,2V
PRZEPIECIE : - - — . ) . A -
Typ zabezpieczenia : Wyltgczenie napigcia zasilania, ponowne wiaczenie zasilania w celu przywrdcenia sprawnosci
POWYZEJ TEMPERATURY Wytaczenie napigcia o/p, automatyczne przywrdcenie po spadku temperatury




©System regatow

MODEL RKP-6K1UO -12 RKP-6K1UDI -24 RKP-6K1UC 48
RECTIFIER RCP-2000-12 RCP-2000-24 RCP-200048
POLKA REGALU RKP-1Ul lub RKP-1UT
WYJSCIE | NAPIECIE WYJSCIOWE 12v 24V 48V
MAX. PRAD WYJSCIOWY 300A 240A 126A
MAKS. MOC WYJSCIOWA 3600W 5760W 6048W
ZAKRES NAPIECIA 90~ 264VAC 127~ 370VDC
) ZAKRES CZESTOTLIWOSCI 47~ 63Hz
WESEE natezenie pradu przemiennego (typowe) 13A/115VAC ~ 7A/230VAC 16A/115VAC 11A/230VAC 16A/115VAC 11A/230VAC
PRAD UPLYWU <3,5mA / 230VAC
ZASILANIE POMOCNICZE 5V@03A 12V@08A
ZDALNE Sygnat elektryczny lub styk bezpotencjatowy OFF:open
ZDALNE WYCZUWANIE Kompensacja spadku napiecia na okablowaniu obcigzenia do 0,5 V.
PROGRAMOWALNE NAPIECIE WYJSCIOWE | Napiecie wyjsciowe mozna regulowaé w zakresie 90~ 110% nominalnego napiecia wyjsciowego. Wiecej informacji mozna znalez¢ w
FURKCER SYGNAL DC OK |zolowane wyjscie sygnatu TTL, patrz instrukcja instalacji
SYGNAL AC OK Izolowane wyjscie sygnatu TTL, patrz instrukcja instalacji
OSTRZEZENIE O Logiczne "High" dla ostrzezenia o przekroczeniu temperatury, patrz instrukcja instalacji, sygnat izolowany
SYGNAL AWARII WENTYLATORA| |zolowane wyjscie sygnatu TTL, patrz instrukcja instalacji
TEMP PRACY. -35~ +70°C (patrz "Krzywa obnizania wartosci znamionowych")
WILGOTNOSC ROBOCZA 20~ 90% RH bez kondensadji
SRODOWISKO | TEMPERATURA -40~ +85°C , 10~ 95% wilgotnosci wzglednej bez kondensacii
TEMP. WSPOLCZYNNIK +0,03%/°C (0~ 50)°C
WIBRACJA 10~ 500Hz, 2G 10min./1cykl, 60min. kazdy wzdtuz osi X, Y, Z
STANDARDY UL62368-1, CSA C22.2 nr 62368-1, TUV BS EN/EN62368-1, zatwierdzony przez EAC TP TC 004
NAPIECIE WYTRZYMYWANE | I/P-O/P:3KVAC IIP-FG:2KVAC  O/P-FG:0.7KVDC
ODPORNOSC NA IZOLACJE I/P-O/P, IP-FG, O/P-FG: 100M Ohm / 500VDC / 25°C / 70% RH
Parametr Standardowy Poziom testu / Uwaga
Przeprowadzone BS EN/EN55032 (CISPR32) Klasa A
EMC EMISJA Promieniowanie BS EN/EN55032 (CISPR32) Klasa A
Prad harmoniczny BS ENEN61000-32 —
Migotanie napiecia BS ENEN61000-33 —
BEZPIECZEN BS EN/EN55035, BS ENEN61000-6-2
EMC Parametr Standardowy Poziom testu / Uwaga
(Uwaga 5) ESD BS ENENG100042 Poziom 3, 8KV powietrze; Poziom 2, 4KV kontak
Promieniowanie BS ENENG10004-3 Poziom 3
EMC IMMUNITY EFT / Burst BS ENENG100044 Poziom 3
Surge BS ENEN6100045 Poziom 4, 4KV/linia doziemna; Poziom 3, 2KV/linia
Przeprowadzone BS ENEN6100046 Poziom 3
Pole magnetyczne BS ENEN6100048 Poziom 4
L . >95% spadek o 0,5 okresu, 30% spadek 0 25
Spadki napiecia i przerwy w dostawie pradu BS EN/ENG1000-4-11 95% p[r)zerw 250 okresow >
WYMIAR Stojak 350,8*482,6*44(dt.*szer.*wys., ze wspornikiem montazowym); 350,8*440*44(dk.*szer.*wys., bez wspornika montazowego)
INNZ PAKOWANIE 14.1Kg; 1szt/14.1Kg/2.67CUFT
UWAGA 1. Wszystkie parametry, ktére nie zostaty specjalnie wymienione, s mierzone przy napieciu wejsciowym 230VAC, obcigzeniu znamionowym i temperaturze otoczenia 25°C

2. Tetnienia i szumy sg mierzone przy szerokosci pasma 20 MHz przy uzyciu 12-calowej skretki zakornczonej rownolegtym kondensatorem 0,1uf i 47uf.
3. W przypadku pracy réwnolegtej wiecej niz jednej szafy, tetnienia napigcia wyjsciowego moga by¢ wyzsze niz SPEC niewielkim obciazeniu. Tetnienia powrdca

do normalnego poziomu, gdy obcigzenie wyjsciowe przekroczy 10%.

4. Tolerancja: obejmuije tolerancje ustawien, regulacje linii i regulacje obciazenia.

o

Zasilacz jest uwazany za komponent, ktdry zostanie zainstalowany w urzadzeniu koncowym. Wszystkie testy EMzostaty wykonane poprzez zamontowanie
urzadzenia na metalowej ptycie o wymiarach 720 mm * 360 mm i grubosci 1 mm. Urzadzenie koricowe musi zosta¢ ponownie sprawdzone pod katem zgodnosci z
dyrektywami EMC. Wskazéwki dotyczace przeprowadzania testow EMC mozna znalez¢ w sekcji "Testowanie EMI zasilaczy komponentowych".

(dostgpne na stronie https:/Amwww.meanwell.com//Upload/PDF/EMI_statement_en.pdf)

=

Derating moze by¢ konieczny przy niskich napieciach wejsciowych. Wiecej mozna znalez¢ w charakterystyce statycznej.

7. Wyjscia wszystkich modutow RCP-2000 sg potaczone réwholegle w szafie.

o

10%.

©

2000 m (6500 stép).

Ze wzgledu na tolerancje podzespotéw istnieje; mozliwosé; ze niektére z jednostek potaczonych réwnolegle osiagna limit przetezenia, a inne z kolei wejdg w stan
przeciazenia podczas pracy przy petnym . Jesli warunki przecigzenia wystgpig podczas pracy réwnolegtej, sugeruje obnizenie catkowitego pradu.wyjéciowego.o

Obnizenie temperatury otoczenia o 3,5°C /1000m w przypadku modeli bez wentylatora i o 5°C /1000m w przypadku modeli z wentylatorem dla wysokosci roboczej powyzej



http://www.meanwell.com/Upload/PDF/EMI_statement_en.pdf)
http://www.meanwell.com/serviceDisclaimer.aspx

2. Specyfikacja mechaniczna i zaciski wejsciowe/wyjsciowe
2.1 Mechanizm pojedynczej jednostki
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Rysunek 2-1
Przypisanie pindéw ztacza wejscia/wyjscia (CN501): Postronic PCIM34W13M400A1
Pin No. Przydziat Pin No. Przydziat Pin No. Przydziat Pin No. Przydziat Pin No. Przydziat PinNo. | Przydziat Obudowa
' wspdtpracujgca
1,2,34 +V 12 DA 17 WE. 22 NC 27 T-ALARM 32 FG =
56,7,8 v 13 DB 18 A1 23 SDA 28 FAN-FAIL 33 ACIL
Postronic
9 -V(sygnat) 14 +S 19 A2 24 SCL 29 +5V-AUX 34 ACIN PCIMBAW13FAQ0AT
10 +V/(sygnat) 15 S 20 A3 25 AC-OK 30 +12V-AUX
1 PV 16 A0 21 A4 26 DC-OK 31 GND-AUX




2.2 Mechanizm catego systemu regatéw
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Rysunek 2-2




OPrzypisanie pindw ztagcza CN500

Pin No. Przydziat Pin No. Przydziat Pin No. Przydziat Pin No. Przydziat Pin No. Przydziat
1 ON/OFF-A 6 FAN FALA 1 TALARMB 16 ON/OFF-C 21 FAN FAL-C
2 ACOKA 7 ON/OFF-B 12 AWARIA WENTYLATORA- 17 ACOKC 22 +S
B
3 DCOKA 8 ACOKB 13 +5V-AUX 18 DCOKC 23 S
4 PV-A 9 DCOKB 14 +12V-AUX 19 PV-C 24 +V
5 TALARMA 10 PV-B 15 GND-AUX 20 TALARMC 25 vV
©Przypisanie pindw ztacza JK1
Pin-No. Przydziat Pin No. Przydziat
1 DA 5 NC
2 DB 6 SDA
3 v 7 SCL
4 KONTROLA 8 GND-AUX

©O0pis pinéw potgczenia wejscia/wyjscia CN500
PinNo./| Funkcja |Opis

1716 Wi Kazda jednostka moze oddzielnie wiaczac i wytacza¢ wyjécie za pomoca sygnatu elektrycznego lub styku bezpotencjatowego miedzy
= ’ ON/OFF A,B,C (pin 1,7,16) i +5V-AUX (pin 13). Zwarcie (4,5 ~ 5,5 V) : Zasilanie wigczone ; Rozwarcie (0 ~ 0,5 V) : Zasilanie
wylaczone ; Maksymalne napigcie wejsciowe wynosi 5,5 V.
Niski (0~ 0.5V) : Gdy napiecie wejsciowe wynosi= 87Vrms. Wysoki (4,5~ 5,5V): gdy napiecie wejsciowe wynosi= 75Vrms.
2,817 AC-OK L ) : e
Maksymalny prad zasilania wynosi 10 mA i dotyczy tylko wyjscia. (Uwaga.2)
Wysoki (4,5~ 5,5 V): Gdy Vout= 80 5%. Niski (0~ 0.5V) : Gdy Vout= 80+ 5%.
Maksymalny prad zasilania wynosi 10 mA i dotyczy tylko wyjécia. (Uwaga.2)

3,9,18 DC-OK

4,10,19 PV Potaczenie do przycinania napiecia wyjsciowego. Napiecie moze by¢ regulowane w zdefiniowanym zakresie. (Uwaga.1)

Wysoki (4,5~ 5,5V) : Gdy temperatura wewnetrzna (TSW1 lub TSW2 otwarte) przekroczy limit alarmu temperatury. Niski (0 ~
511,20 | T-ALARM | 0,5V): Gdy temperatura wewnetrzna (zwarcie TSW1 lub TSW2) jest nizsza od temperatury granicznej.
Maksymalny prad zasilania wynosi 10 mA i dotyczy tylko wyjécia. (Uwaga.2)

Wysoki (4,5~ 5,5V) : Gdy wewnetrzny wentylator jest uszkodzony. Niski (0~ 0.5V) : Gdy wewnetrzny wentylator normalnie.

6,12,21 BLAD Maksymalny prad zasilania wynosi 10 mA i dotyczy tylko wyjscia. (Uwaga 2)

WENTYLATO
RA

18 +5V-AUX

Wyjécie napiecia pomocniczego, 4,3 ~ 5,3 V, odniesione do GND-AUX (pin 15). Maksymalny prad obciazenia wynosi
0,3 A. Wyjdcie to ma wbudowane diody "Oring" i nie jest kontrolowane przez zdalne sterowanie ON/OFF.

Wyjécie napigcia pomocniczego, 10,8~ 13,2V, odniesione do GND-AUX (pin 15). Maksymalny prad obcigzenia
14 +12V-AUX ) e e )
wynosi 0,8 A. Wyjscie to ma wbudowane diody "Oring" i nie jest kontrolowane przez zdalne sterowanie

ON/OFF.

15 GND-AUX | Wyjécie napiecia pomocniczego GND. Powrét sygnatu jest odizolowany od zaciskéw wyjsciowych (+V i -V).

2 +S Wykrywanie dodatnie. Sygnat +S powinien by¢ podtaczony do dodatniego zacisku obcigzenia. Przewody +S i -S powinny by¢
skrecone w pare, aby zminimalizowa¢ efekt zbierania szuméw. Maksymalna kompensacja spadku linii wynosi 0,5 V.

23 S Wykrywanie ujemne. Sygnat -S powinien by¢ podtaczony do ujemnego zacisku obciazenia. Przewody -S i +S powinny by¢ skrecone w
pare, aby zminimalizowa¢ efekt zbierania szuméw. Maksymalna kompensacja spadku linii wynosi 0,5 V.

24 +V Dodatnie napigcie wyjsciowe. Tylko do uzytku lokalnego, nie moze by¢ podtaczony bezposrednio do obcigzenia.

25 vV Ujemne napiecie wyjsciowe. Tylko do uzytku lokalnego, nie moze by¢ podtaczony bezposrednio do obcigzenia.

©Opis pindw potaczenia wejscia/wyjscia JK1

PRin No. Funkcja | Opis

1,2 DA,DB Réznicowy sygnat cyfrowy do sterowania réwnolegtego. (Uwaga.1)

3 vV Ujemne napiecie wyjsciowe. W przypadku sterowania rownolegtego nie moze by¢ podtaczony bezposrednio do obcigzenia.
4 KONTROLA| Pin zdalnego sterowania ON/OFF uzywany w interfejsie PMBus. (Uwaga.2)

5 NC Nie uzywac.

6 SDA Dane szeregowe uzywane w interfejsie PMBus. (Uwaga.2)

7 SCL Zegar szeregowy uzywany w interfejsie PMBus. (Uwaga.2)

8 GND-AUX | Wyjscie napiecia pomocniczego GND. Powrét sygnatu jest odizolowany od zaciskéw wyjsciowych (+V i -V).

Uwaga1: Sygnat nieizolowany, odniesiony do zaciskéw wyjsciowych (-V).
Uwaga.2: Sygnat izolowany, odniesiony do GND-AUX.
3. Funkcje
3.1 Zakres napiecia wejsciowego
©Nominalny zakres napigcia wejsciowego to AC 90~264V lub DC 127~370V.
©Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie, wejscie AC powinno miesci¢ sie: w okreslonym- zakresie. Nieprawidtowe wejscie spowoduje, ze zasilacz bedzie dziatat
nieprawidiowo, utraci¢ funkcje PFC lub nawet ulec uszkodzeniu.
©Poniewaz seria RCP ma wbudowany aktywny obwod PFC, wydajno$é bedzie nizsza'i wymagane jest obnizenie wartosci znamionowej mocy wyjsciowej
podczas pracy przy-nizszym napieciu wejsciowym, zgodnie z punktem 4.2 Obnizanie warto$ci znamionowych.
3.2 Ograniczenie pradu rozruchowego
©OWbudowany obwod ograniczajacy prad rozruchowy.
©Zzewnetrzny przetacznik, jesli jest potrzebny, powinien mie¢ prad znamionowy przekraczajacy maksymalny prad rozruchowy.
©Poniewaz obwdd ograniczajacy prad rozruchowy sktada sie gtownie z termistora i przekaznika, po wytaczeniu zasilania nastepuje 10-sekundowe schiodzenie.
Zaleca sie, aby przed ponownym wiaczeniem urzadzenia odczeka¢ pewien czas. Prad rozruchowy bedzie znacznie wyzszy niz okre$lona wartos¢, jesli
termistor wej$ciowy nie bedzie miat wystarczajaco duzo czasu na ostygnigcie.




3.3 Moc wyjsciowa
OPojedyncza jednostka
RCP-2000-12: 1200 W (12 V /100 A)
RCP-2000-24: 1920 W (24 VV / 80 A)
RCP-2000-48: 2016 W (48 V /42 A)
OCaty system
RKP-6K1UL] -12 : 3600W (12V / 300A) RKP-
6K1UL] -24 : 5760W (24V |/ 240A) RKP-
6K1UL] -48 : 6048W (48V / 126A)

3.4 Korekcja wspoétczynnika mocy (PFC)
OWbudowana funkcja aktywnej korekcji wspotczynnika mocy (PFC). Przy petnym obciazeniu i napieciu wejsciowym w zakresie 90~230Vac, funkcja
Warto$¢ PF bedzie wigksza niz 0,98; jesli wyjscie jest mniejsze niz petne obcigzenie lub napigcie wejsciowe jest wyzsze niz 230Vac, warto$¢ PF bedzie
nieco' mniejsza niz 0,98.
3.5 Regulacja napigcia wyjsciowego
3.5.1 Regulacja pojedynczej jednostki
Napigcie wyjsciowe jednego RCP-2000 jest regulowane za pomocg potencjometru (SVR1, znajduje sie¢ pod matym okragtym otworem na gorze
urzadzenia). Do regulacji nalezy uzy¢ wkretaka krzyzowego z izolowanym uchwytem.
3.5.2 Regulacja pojedynczej jednostki lub catego systemu regatéw
©ONapiecie wyjsciowe mozna regulowac w zakresie 90% ~ 110% wartosci znamionowej poprzez dodanie zewnetrznego zrodta napiecia. Szczegotowe
informacje zawiera rysunek 3-1.
©Gdy wyjscie jest dostrojone do wyzszego napiecia, nalezy pamigtaé, ze prad obcigzenia powinien zosta¢ odpowiednio zmniejszony. Prad
Moc wyjsciowa kazdego urzadzenia nie powinna w zadnym przekracza¢ jego warto$ci znamionowe;.
3.5.3 Regulacja catego systemu rack za pomoca zewnetrznego zrodta 0~5Vdc (przy uzyciu funkcji przycinania napiecia wyj$ciowego)
(1) Podtacz zewnetrzne zrédito napiecia DC pomigdzy PV (pin 4,10,19) i -V (pin 25) na ztaczu CN500, jak pokazano na Rysunku 3-1.
(2) Napigcie wyjsciowe mozna regulowac¢ w zakresie 90%~110% wartosci znamionowej. Charakterystyke napigcia wyjsciowego i zewnetrznego zrodta
napigcia statego oraz charakterystyke pradu wyjsciowego i napiecia wyjsciowego przedstawiono na rysunku 3-2.
(3) Gdy wyjscie jest dostrojone do wyzszego napigcia, nalezy pamietac, ze prad obcigzenia powinien zostaé odpowiednio zmniejszony. Moc wyj$ciowa
kazdej jednostki nie powinna w zadnym przekraczac¢ jej wartosci znamionowej.
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3.6 Kontrola predkosci-wentylatora
©Wbudowany obwad kontroli predkosci wentylatora. Predkos¢ wentylatora zostanie dostosowana do wielko$ci obcigzenia wyjsciowego.
3.7 Zabezpieczenie przed zwarciem i zabezpieczenie nadpradowe (O.C.P).
©Zzabezpieczenie wiacza sie przy zwarciu lub >115%= 10% wyj$ciowego pradu znamionowego (iryb statego ograniczenia pradu).
Zasilacz automatycznie powréci do normalnego stanu po usunieciu zwarcia / przecigzenia pradowego.
3.8 Zabezpieczenie nadnapieciowe (O.V.P.)
©OWbudowany. obwod zabezpieczajacy, przed przepieciami dla kazdego urzadzenia RCP-2000.
©OPunkty wyzwalania O.V.P. sg rézne dla réznych modeli wyj$¢. Szczegdtowe informacje mozna znalez¢ w arkuszu specyfikacji.
©2Zasilacz wytacza sie po wyzwoleniu funkcji O.V.P.. Aby ponownie uruchomi¢ zasilacz, nalezy wytaczy¢ urzadzenie, a nastepnie odczekaé 10 sekund
przed ponownym witgczeniem.




3.9 Zabezpieczenie przed przegrzaniem (O.T.P.) i alarm przegrzania
©OWbudowane 2 zestawy obwodow zabezpieczajacych przed przegrzaniem. Gdy temperatura wewnetrzna przekroczy wartos¢ progowa, zasilanie
zasilacz wylaczy si¢ automatycznie (wbudowany wentylator bedzie nadal dziatat w celu chtodzenia zasilacza). Nalezy wytaczy¢ wejscie AC i usunaé
wszystkie mozliwe przyczyny przegrzania, a nastepnie pozwoli¢ zasilaczowi ostygna¢ do normalnej temperatury pracy (potrzeba okoto 10 minut ~ 1 godziny)
przed ponownym wigczeniem.
©Gdy temperatura wewnetrzna osiagnie 60°C , granice alarmu temperatury, czerwona dioda LED na panelu przednim zacznie migotac i pojawi sie
zostanie wystany sygnat alarmowy przez interfejs magistrali PM (patrz 3.19). Mimo to zasilacz nadal normalnie.
©Gdy, temperatura wewnetrzna miesci sie w bezpiecznym zakresie, pomiedzy "T-ALARM" i "GND-AUX" pojawi sie sygnat "Low" (0~0.5V).
Ztacze CN500; Gdy temperatura wewngtrzna przekroczy warto$¢ progowa, pojawi sie sygnat "High" (4,5 ~ 5,5 V) miedzy "T-ALARM" i "GND-AUX" na zigczu
CN500.
©OPradzasilania wynosi 10 mA i dotyczy tylko wyjscia.
3.10 Sygnat AC OK
©@Wbudowany obwdd wykrywania napiecia wejsciowego AC.
OTylko gdy napiecie wejsciowe AC= 87Vrms, napiecie wyjéciowe bedzie w stanie dziata¢ poprawnie i pojawi sie sygnat "Low" (0~0.5V).
pomiedzy "AC-OK" i "GND-AUX" na ztaczu CN500.
@Gdy napiecie wejsciowe AC= 75Vrms, napiecie wyj$ciowe zostanie wytgczone, a czerwona dioda LED na panelu przednim sie. W migedzyczasie pomiedzy
"AC-OK" i "GND-AUX" na ztaczu CN500 pojawi sie sygnat "High" (4,5~5,5V).
©Prad zasilania wynosi 10 mA i dotyczy tylko wyjécia.
3.11 'Sygnat DC OK
OWbudowany obwod wykrywania napigcia wyjéciowego DC.
©Gdy napiecie wyjsciowe DC= 80+ 5% wartosci znamionowej, zaswieci sie zielona dioda LED na panelu przednim (patrz Rysunek 3-3). Srednio
W tym czasie, pomigdzy "DC-OK" i "GND-AUX" na ztagczu CN500 pojawi sie sygnat "Low" (0~0.5V).
OGdy-napiecie wyjsciowe DC= 80+ 5% warto$ci znamionowej, czerwona dioda LED na panelu przednim zostanie . W miedzyczasie pojawi sie sygnat
"High" (4,5~5,5 V) pomigedzy "DC-OK" i "GND-AUX" na ztaczu CN500.
OPrad zasilania wynosi 10 mA i dotyczy tylko wyjscia.

ﬁ—ﬁ\” —= llustracja 3-3: Panel przedni RCP-2000
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3.12 Ochrona przed awarig wentylatora i sygnaty alarmowe
©Wbudowany obwod zabezpieczajacy przed nieprawidtowym dziataniem wentylatora. Gdy wentylator DC przestanie dziata¢ (blokada wentylatora lub
przerwany przewdd), wyjcie zostanie wytaczone.
W miedzyczasie pojawi sig sygnat "High" (4,5~5,5V) pomigdzy "FAN FAIL" i "GND-AUX" na ztaczu CN500. Prosimy o wytaczenie zrédta pradu zmiennego i
odestanie do naszego lokalnego dystrybutora lub MEAN WELL w celu naprawy.
@Prad zasilania wynosi 10 mA i dotyczy tylko wyjscia.
3.13 Pilot zdalnego sterowania
©@©Wbudowany obwod zdalnego sterowania ON/OFF. Informacje na temat sterowania pojedyncza jednostka lub catym systemem szafy rack znajduja sie na
rysunku 3-4.
©Nalezy zauwazyé, ze piny "ON/OFF" i "+5V-AUX" na CN500 powinny by¢ potaczone razem, aby zasilacz dziatat prawidtowo.
Jesli nie zostang one podtaczone, napiecie wyjsciowe zostanie .
@Maksymalne napiecie wejsciowe wynosi 5,5 V.

CN500 CN500

1 1
RKP-1U ON/OFF A RKP-1U ON/OFF A

7 Pomiedzy CN500 Status
ON/OFF B ON/OFFB ¢ edzy AU
16 S '16—‘ sw ON/OFF i +5V-AUX wyjécia
ON/OFF C 1 ON/OFFC  ¢——
. / /

SW Open WYL.
SW Short ON

+5V-AUX 13 / +5V-AUX

WEACZ/WYLACZ caly system regatéw Pojedyncze urzadzenie Wt.

llustracja 3-4 Potaczenie dla zdalnego sterowania ON/OFF

3.14 Remote Sense
©OWbudowany obwod zdalnego wykrywania, ktéry moze kompensowaé spadek napiecia do 0,5 V.

©Podczas korzystania z tej funkcji przewody. czujnika powinny by¢ skrecone lub ekranowane, aby zapobiec zaktdceniom zewnetrznym ' (patrz
Rysunek 3-5).

©Spadek napiecia na przewodach wyj$ciowych musi by¢ ograniczony do mniej niz 0,5 V. Rowniez ciezkie przewody o odpowiedniej obcigzalnosci pradowe;j
powinny
miedzy +V/-V a obcigzeniem. Nalezy mocno podtaczy¢ przewody wyjsciowe, aby zapobiec ich poluzowaniu, w przeciwnym razie zasilacz moze przesta¢
dziatac.

©Uwaga: Aby zasilacz dziatat prawidtowo, wymagane jest uzycie funkcji "Remote Sense". Jesli nie, funkcja "Local Sense" jest nadal wymagana
ze "+S" powinno by¢ zwarte do "+V", a "-S" do "-V", jak pokazano na rysunku 3-6. W przeciwnym razie napiecie wyjsciowe bedzie zbyt wysokie, co moze
spowodowacé zadziatanie zabezpieczenia nadnapigciowego.
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ysunek 3-6 Podtaczenie w celu uzycia funkcji "Local Sense" (Czujnik lokalny)

3.15 Praca w trybie hot-swap

@Wbudowany "Oring MOSFET" w kazdej jednostce RCP-2000 umozliwia wymiane pojedynczej jednostki bez wytaczania zrodta pradu przemiennego.

zapewniajac caty system regatow.
OWiozy¢ urzadzenie RCP-2000: Chwyci¢ za uchwyt i wepchna¢ do wnetrza szafy przez szyne.

©Wyciagnij urzadzenie RCP-2000: Naci$nij zacisk pokazany na Rysunek 3-7 i urzadzenie.
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Rysune?3-7 Lokalizacja "zacisku" na urzadzeniu RCP-2000

Uwaga: Do wtozenia zasilacza do szafy nalezy uzy¢ odpowiedniej sity.
Uderzenie zasilaczem w szafe moze spowodowac¢ uszkodzenie ztgczy zaréwno z tylu zasilacza, jak i wewnatrz szafy.

3.16 Dziatanie réwnolegte
3.16.1 Obstuga pojedynczego stojaka

3.16.2

©OWewnetrzna praca réwnolegta w pojedynczej szafie jest odpowiednia tylko w przypadku korzystania z tej samej jednostki RCP-2000. (pojedyncza
jednostka o tym samym napieciu i pradzie wyjsciowym).

OW kazdej szafie znajduje sie wbudowany obwdd potaczenia rownolegtego (RKP-1UL] ). Po wiozeniu urzadzen RCP-2000 do szafy Rack
nastepnie jest potgczenie réwnolegte.

©W przypadku pracy réwnolegtej podtaczenie innych funkcji mozna opisa¢ w sekcjach 3.13 i 3.14.

Obstuga trzech stojakow réwnolegle

©OPraca rownolegta jest odpowiednia tylko dla tych samych jednostek RCP-2000 (pojedyncza jednostka o tym samym napieciu i pradzie wyjsciowym)
umieszczonych w maksymalnie 3 szafach. Maksymalnie 9 identycznych jednostek moze pracowaé réwnolegle.

©Ze wzgledu na tolerancje podzespotow istnieje mozliwos¢, ze niektore z urzadzen potaczonych réwnolegle osiagna warto$¢ przetezenia:
w przypadku pracy przy petnym . Jesli w przypadku pracy réwnolegtej wystapia warunki przecigzenia, zaleca sie obnizenie warto$ci:znamionowej
catkowitego pradu wyjsciowego o 10%. Na przyktad: RCP-2000-24 X 9 podtgczone réwnolegle (w 3 szafach), catkowity prad wyj$ciowy powinien

zosta¢ zmieniony na 80A X 9 jednostka X 0.9=648A.
ODostosuj napiecie wyjsciowe wszystkich pojedynczych jednostek do wymaganej wartosci i zminimalizuj réznice miedzy nimi do mniej niz 1%.
przed rozpoczeciem pracy rownolegtej.
©Przed podtaczeniem do obcigzenia stojaki nalezy potaczy¢ réwnolegle (patrz Rysunek 3.8). Nie podiaczaj kazdej szafy rack do obcigzenia osobno!
©Sygnaty sterujace DA, DB, -V réwniez powinny by¢ podtaczone réwnolegle. (patrz rysunek 3.8)
©Do okablowania +S i -S nalezy uzy¢ skreconych przewodéw. Aby unikna¢ zakidcen, skrecone przewody nie powinny sie stykac.
przewody obcigzenia. (patrz rysunek 3.8)
©2Zbyt diugi kabel moze powodowac wigksze zakiocenia, ktore wplywajg na prawidtowe réwnolegte dziatanie jednostek rackowych. Aby zredukowac
szumy, zaleca si¢ zainstalowanie rezystoréw terminujgcych na nieuzywanych JK1.
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Rysunek 3-8 Trzy stojaki potgczone réwnolegle

©OW przypadku réwnolegtej pracy wiecej niz jednej jednostki rackowej, tetnienia napiecia wyjsciowego mogag by¢ wyzsze niz okreslone w specyfikacji.

specyfikacji przy niewielkim . Powrdci do normalnego poziomu tetnienia, gdy pobierane obcigzenie przekroczy jedna dziesiatg mocy znamionowe;.

3.17 Dziatanie serii

©OWyzsze napiecie wyjsciowe mozna uzyskac taczac szeregowo rézne stojaki.

OStojaki (RKP-1U[] ) potaczone szeregowo powinny by¢ wyposazone w to samo pojedyncze urzadzenie (RCP-2000-[] ) w kazdym stojaku. Patrz rysunek
3-9 dla referencyjnej metody potaczenia.

©Prad wyjsciowy dla potaczenia szeregowego nie powinien przekraczaé najmniejszego pradu znamionowego wszystkich szaf taczacych szeregowo.

©ORoznica w czasach narastania poszczegdlnych stojakoéw moze prowadzi¢ do schodkéw podczas poczatkowej konfiguracii.

ONapiecie wyjsciowe po potaczeniu szeregowym powinno by¢ nizsze niz 60Vdc [wymog SELV (Safety Extra Low Voltage)).
IEC60950-1].

©Zaleca sie dodanie zewnetrznych diod (*) pokazanych na rysunku 3-9, aby zapobiec napieciu wstecznemu. Warto$¢ znamionowa tych diod powinna by¢
wyzsza niz catkowita warto$¢ napiecia i pradu wyjsciowego.
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Rysunek 3-9 Praca.w potaczeniu
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3.18 Wyjscie pomocnicze

©Wbudowane wyjscie pomocnicze 5 V/0,3 Ai 12 V/0,8 A dla kazdego stojaka.
3.19 Interfejs komunikacyjny PMBus

©ORCP-2000 jest zgodny z PMBus Rev.1.1, maksymalna predkos¢ komunikacji wynosi 100KHz, co pozwala na identyfikacje i kontrole do 9 urzadzen za

posrednictwem magistrali.

©Za posrednictwem interfejsu PMBus uzytkownicy moga uzyskaé informacje o dziataniu zasilacza, w tym
1. Napiecie wyj$ciowe, prad wyjsciowy i temperatura wewnetrzna zasilacza.
2. Informacje o alarmach i stanie. 3. informacje

o produkcji i modelu.

ORKP-CMU1 to jednostka monitorujaca zaprojektowana specjalnie do zasilania szaf. Uzytkownicy moga z tatwoscig monitorowac parametry pracy kazdego

zasilacza

za pomocg interfejsu LCD lub komputera.

©Maksymalna liczba, ktéra moze by¢ monitorowana przez kontroler nadrzedny w komunikacji, wynosi 9 zasilaczy.
3.19.1 Adresowanie urzadzen PMBus

©OKazda jednostka RCP-2000 powinna mie¢ unikalny i wlasny adres urzadzenia do komunikacji przez PMbus. 7-bitowy adres

stuzg do przypisywania adresu urzadzenia dla jednostki RCP-2000, jak pokazano w ponizszym opisie. MSB

LSB

}AO4A4, pQgé‘bin, ‘mﬁﬂn# lfk?a#lié“ﬂa d)oﬁﬁbch 5-pinowego przetacznika DIP na tylnym panelu jednostki rack. Pozycja "ON" reprezentuje logike "0",

podczas gdy pozycja "OFF" reprezentuje logike "1".

Dostgpne s 32 rézne adresy, ktére mozna przypisa¢ za pomocg przetacznika DIP. Ustawienia przetacznika przedstawiono ponizej.

12345
ON

]
kbl Adres urzadzenia Adres urzadzenia
Nrmoduu. | A0 \ Al \ A2 \ A3 \ A4 Nrmodutu. | A0 \ Al \ A2 \ A3 \ A4
Pozycja przetacznika DIP Pozycja przetacznika DIP
1 2 3 4 5 1 2 3 4 5
0 ON ON ON ON ON 16 ON ON ON ON WYL,
1 WYL, ON ON ON ON 17 WYL, ON ON ON WYL,
2 ON WYL, ON ON ON 18 ON WYL, ON ON WYL,
3 WYL, | WYL, ON ON ON 19 WYL, | WYL, ON ON WYL.
4 ON ON WYL. ON ON 20 ON ON WYL. ON WYL,
5 WYL ON WYL, ON ON 21 WYL, ON WYL. ON WYL,
6 ON WYL, | WYL, ON ON 22 ON WYL, | WYL, ON WYL,
7 WYL, | WYL, | WYL ON ON 23 WYL, | WYL, | WYL ON WYL,
8 ON ON ON WYL, ON 24 ON ON ON WYL, | WYL
9 WYL, ON ON WYL, ON 25 WYL, ON ON WYL, | WYL
10 ON WYL, ON WYL, ON 26 ON WYL, ON WYL, | WYL
1" WYL, | WYL, ON WYL, ON 27 WYL, | WYL, ON WYL, | WYL
12 ON ON WYL, | WYL, ON 28 ON ON WYL, | WYL, | WYL,
13 WYL, ON WYL, | WYL, ON 29 WYL, ON WYL, | WYL, | WYL,
14 ON WYL, | WYL, | WYL ON 30 ON WYL, | WYL, | WYL, | WYL,
15 WYL, | WYL, | WYL, | WYL ON 31 WYL, | WYL, | WYL, | WYL | WYL
Tabela 3-1

3.19.2 Lista polecen PMBus

OTabela 3-2 przedstawia liste polecenn RCP-2000. Jest on zgodny ze standardowym protokotem PMBus Rev. 1.1. Wiecej informacii
Szczegoétowe informacje mozna znalez¢ na oficjalnej stronie PMBus (http://pmbus.org/specs.html).

Kod polecenia Nazwa polecenia Typ transakcji # Liczba Opis
bajtow
danych
01h DZIALANIE R/W Bait 1 Zdalne wigczanie/wylaczanie
02h ON_OFF_CONFIG Odczytany bajt 1 Konfiguracja funkcji ON/OFF
19h ZDOLNOSC Odczytany bait 1 Mozliwosci urzadzenia PMBus
. Definiowanie formatu danych dla napiecia
20h VOUT_MODE R Bait 1 wyjsciowego (format: Liniowy, N= -9)
21h VOUT_COMMAND R Word 2 Warto$¢ ustawienia napigcia
wyjsciowego (format: Liniowy, N=
-9)



http://pmbus.org/specs.html)

Kod polecenia Nazwa polecenia Typ transakcji # Liczba Opis
bajtow
danych
Wartogé P TR
22h VOUT_TRIM RIW Slowo 2 (fsr;ftf)fiy;i'gw'ya ﬁg'egi 1IScowego
Warto$¢ ustawieni tezeni
46h IOUT_OC_FAULT_LIMIT R/W Stowo 2 W; é;:c(r:rx? Esir(z)sv?ze:llj -3)
47h IOUT_OC_FAULT_RESPONSE R Bait 1 i‘:;g;'ggiﬂ'if;;ﬁ':fﬁ:”; Q' éffkc“ w
nadpragdowego na wyjsciu
79h STATUS_WORD R Word 2 Podsumowanie raportowania statusu
7Ah STATUS_VOUT R Baijt 1 Raportowanie stanu napigcia wyj$ciowego
7Bh STATUS_IOUT R Bajt 1 Raportowanie biezacego stanu wyjécia
7Ch STATUS_INPUT R Bajt 1 Raportowanie stanu napigcia wejsciowego-AC
7Dh STATUS_TEMPERATURE R Bajt 1 Raportowanie stanu temperatury
80h STATUS_MFR_SPECIFIC R Bait 1 Raportowanie statusu specyficzne dla produkcji
81h STATUS_FANS_1_2 R Bait 1 Raportowanie stanu wentylatoréw 1i 2
Warto$¢ odczytu napigcia
88n READ_VIN R Word 2 wejsciowego AC (format:
Liniowy, N=-1)
Warto$¢ odczytu napiecia
8Bh READ_VOUT R Word 2 wyjsciowego (format: Liniowy,
N=-9)
Warto$¢ odczytu pradu
8Ch READ_IOUT RWord 2 wyjéciowego (format: Liniowy,
N=-3)
8Dh READ_TEMPERATURE._1 R Word 2 Yggﬁn‘:ictoﬁfmwyemﬁfag’;y 1
Wartos¢ t kosci
90h READ_FAN_SPEED_1 R Word 2 W:m;.,;i;gcf {fl:)fr:?gt? >
Liniowy, N=5)
9th READ_FAN_SPEED_2 R Word 2 oo 3 oSS
Liniowy, N= 5)
. Zgodna wersja magistrali PMBus
98h PMBUS_REVISION R Bajt 1 (domysinie: 11h dla wersii 1.1)
99h MFR_ID Blok odczytu 12 Nazwa producenta
9Ah MFR_MODEL Blok odczytu 12 Nazwa modelu producenta
9Bh MFR_REVISION Blok odczytu 6 Wersja oprogramowania sprzetowego
9Ch MFR_LOCATION Blok R'W 3 Lokalizacja fabryki producenta
9Dh MFR_DATE Blok RIW 6 Data produkcji. (format: RRRRMMDD)
9Eh MFR_SERIAL Blok R'W 12 Numer seryjny produktu
Tabela 3-2
3.19.3 Zakres i tolerancja magistrali PMBus
©Parametry wyswietlacza
Polecenie PMBus Model Zasieg Tolerancja
READ_VIN WSZYS 0~ 264V +10V
TKO
12v 0~ 14V +39%
READ_VOUT 24V 0~28V +3%
48V 0~ 56V +3%
12v 0~ 125A +5A
READ_IOUT
— 24V 0~ 100A
(Uwaga. 1) A
48V 0~ 50A +92A
READ_TEMPERATURE_1 | WSZYS 0~100°C +5°C
TKO
READ-FAN_SPEED _1 WSZYS 0~ 20000RPM 42000 OBR.
TKO
READ_FAN_SPEED_2 WSZYS 0~ 20000RPM 42000 OBR.
TKO
Tabela 3-3




©Parametry kontrolne

Polecenie PMBus Model | Regulowany zakres | Tolerancja | Domysine
DZIALANIE WSZYS| 00h(OFF)/80h(ON) NIE 80h(ON)
TKO DOTYCZY
12v 12v NIE 12v
VOUT_COMMAND DoTvezy
(Uwaga. 2) 24v 24v NIE 24v
DOTYCZY
48V 48V NIE 48V
DOTYCZY
12V 1,5~ 2V +5% ov
VOUT_TRIM 24V 3~ 4V +5% ov
(Uwaga. 2)
48v -6~ 8V +5% ov
12V 30~ 112A +5A 112A
IOUT_OC_FAULT_LIMIT 24V 24~ 89.5A +4A 89.5A
48v 12.62~ 47A +3A 47A
Tabela 34

Uwaga:
1. Odczyty READ_IOUT beda wyswietlane jako ZERO amperdéw, gdy prad wyjsciowy jest mniejszy niz wartosci w ponizszej tabeli.

Model Minimalny prad odczytu
12v 4A1AE
24V 32A 1A+
48v 1.7A 1A+

Tabela 3-5
. Napigcie wyjsciowe jest sumg wartosci VOUT_COMMAND i VOUT_TRIM. Warto$¢ VOUT_COMMAND jest stata i nie moze by¢ zmieniana,
podczas gdy warto$¢ VOUT_TRIM moze by¢ zmieniana i przycinana. Wezmy na przyktad RCP-2000-12, VOUT_COMMAND jest ustalone na
12V, a VOUT_TRIM mozna przycia¢ do -1,5, wiec catkowite napigcie wyjsciowe wynosi 10,5V. Zakres regulacji kazdego modelu pokazano

N

ponizej:

Model Zakres regulaciji
12V 10,5~ 14V
24V 21~28V
48V 42~ 56V

Tabela 36
3.19.4 Uwagi dotyczace monitorowania magistrali PMBus
1. RKP-CMU1 moze by¢ uzywany do zdalnego sterowania RCP-2000 poprzez polecenie "PMBus OPERATION" lub podtaczenie fizycznych pinéw
"PMBus CONTROL" i "RKP-1U ON/OFF" do +5V-AUX. Aby umozliwi¢ prawidtowe dziatanie RKP-CMU1, pin RKP-1U ON/OFF taczacy sie z+ 5
V- AUX powinien by¢ otwarty. Tabela 3 - 6 zawiera informacje na temat sterowania wyj$ciami RCP-2000.

Wityk ON/OFF RKP-1U Pin KONTROLA magistrali Polecenie PMBus OPERATION Stan wyjscia RCP-2000
PMBus
Podtacz do +5V-AUX Otwarty 80h (ON) ON
Podtacz do +5V-AUX Podtacz do +5V-AUX 80h (ON) ON
Otwarty Otwarty 80h (ON) WYL.
Otwarty Podtacz do +5V-AUX 80h (ON) ON
Nie obchodzi mnie to Nie obchodzi mnie to 00h (WYL.) WYL.
Tabela 3-7

N

. Jesli urzadzenia RCP-2000 zostang ponownie uruchomione, ustawione parametry napiecia magistrali i pradu zasilacza powrdcg do wartosci
poczatkowych/domysinych, natomiast jesli urzadzenia RCP-2000 sag potaczone z jednostka RKP-CMU1, ponownie uruchomione urzadzenia
RCP-2000 zostang automatycznie zatadowane przez RKP-CMU1 do wczesniej ustawionych parametrow.

w

Jesli magistrala PMBus jest w trybie offline, takim jak wytaczenie RKP-CMU1, ustawione parametry zdalnego , napigcia magistrali i pradu zasilacza
powrdcg do wartosci poczatkowych/domysinych:

Uzycie RKP-CMU1 do zmniejszenia pradu zasilacza ograniczy tylko prad wyjsciowy jednostek RCP-2000 i nie ich alarmu nadpradowego. Wezmy
jako RCP-2000-48, prég zabezpieczenia nadpradowego wynosi 47A przy pracy z napieciem 230Vac. Jesli ustawisz prad zasilacza na 40A,
maksymalny prad wyjéciowy wyniesie 40A. Jest on mniejszy niz 47A, wigc alarm nadpradowy nie zostanie wyzwolony.

Jesli ustawiony prad zasilacza'jest wyzszy niz warto$¢ automatycznego obnizania wartosci znamionowej zasilacza szafy Rack podczas pracy przy
niskim napieciu wejsciowym AC, uruchomi sie zabezpieczenie nadpradowe z obnizong warto$cig znamionowa. Wezmy jako RCP-2000-48, prég
zabezpieczenia nadpradowego

zmniejsza sig 0 25%, z 47A do 35,25A, podczas pracy przy napieciu 100Vac. Ustawienie pradu zasilacza na 40 A spowoduje wyzwolenie alarmu
nadpradowego ze wzgledu na nizszy prég zabezpieczenia nadpradowego (35,25 A).

B

o




4. Uwagi dotyczace obstugi
4.1 Metoda instalaciji
©Przed rozpoczeciem uzytkowania nalezy zamontowac urzadzenie w szafie Rack 19".
©OWt6z 1~3 sztuki RCP-2000 (o tym samym napigciu i pradzie wyj$ciowym) do RKP-1U[] (patrz Rysunek 4-1).
ODefinicja pozycji modutu: A znajduje sie po prawej stronie, B znajduje sie posrodku, a C znajduje si¢ po lewej stronie (patrz Rysunek 4-1).
OTo urzadzenie jest wyposazone we wbudowane wentylatory pradu statego i wymaga wolnej przestrzeni do chtodzenia. W promieniu 10 cm od urzadzenia nie

powinny: znajdowac si¢ zadne przeszkody.
otwory wentylacyjne.

©Podiacz wejscia pradu przemiennego A, B i C do zrodta pradu przemiennego. pozycja modutu odpowiednio do jednostek RCP-2000 zamontowanych w
szafie RKP-1UL] .

©Sugerowany dobor przewoddw wejsciowych/wyjsciowych znajduje sie w tabeli 4-1.
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Rysunek 4-1 Schemat montazu systemu serii RCP




Wejscie/wyjscie Modut Aktualny Minimalny przekrdj przewodu miedzianego Maksymalny prad
115VAC 1 jednostka 16Arms 14AWG UL1015 12A
230VAC 1 jednostka 10Arms 18AWG UL1015 6A

1 jednostka 100Adc 22mm2 115A
+12VDC 2 jednostki 200Adc 60 mm 2 217A
3 jednostki 300Adc 125 mm?2 344A
1 jednostka 80Adc 22mm?2 115A
+24VDC 2 jednostki 160Adc 50mm?2 190A
3 jednostki 240Adc 80mm?2 240A
1 jednostka 42Adc 5,5 mm 2 49A
+48VDC 2 jednostki 84Adc 22mm2 115A
3 jednostki 126Adc 30mm2 139A
16AWG UL1015 8A
12AWG UL1015 22A
10AWG UL1015 35A
30mm? 139A
50mm? 190A
Inne powszechnie stosowane okablowanie 60mm? 217A
80mm? 257A
100mm? 298A
125 mm2 344A
150 mm? 395A
200mm? 469A
250 mm2 556A

Tabela 4-1 Sugerowany wybér przewodéw dla okablowania wejscia/wyjscia

4.2:Obnizanie wartosci
©Gdy urzadzenia RCP-2000 pracuja w wysokiej temperaturze otoczenia lub przy niskim napieciu wejsciowym AC, urzadzenia te automatycznie zmniejszaja,
swoj prad wyjsciowy, aby sie chronic, jak pokazano na rysunku 4-2.
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- 230VAC . J
Tylko
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S0 | | Ll
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35 45 100 L (PozZIOMO) % 100 " R 180 |
TEMPERATURA OTOCZENIA ()°C NAPIECIE WEJSCIOWE (VAC) 60 Hz

Rysunek 4-2 Krzywe obnizania wartosci wyjsciowych dla serii RCP 2000

4.3 Instalacja testowa EMI|

©ONa test promieniowania EMI duzy wptyw ma okablowanie, dlatego nalezy podiaczyé ttumik EMI (rdzen ferrytowy) do kabla AC tak blisko, jak to mozliwe.
do wlotu pradu przemiennego w celu zmniejszenia zaktdcen. Sugerowane sg komponenty redukujace zaktdcenia promieniowania EMI, w tym TDK
HF70RU26*29*13S, NEC ESD-SR-250H i EROCORE FH29.7*13*25.9.
4.4 Gwarancja
©ONa serie RCP-2000/ RKP-1U udzielana jest trzyletnia globalna gwarancja przy normalnym uzytkowaniu. W przeciwnym razie firma MEAN WELL moze
zastrzec sobie prawo do odmowy $wiadczenia petnego serwisu gwarancyjnego.




Niniejszy dokument zostat przettumaczony automatycznie. Thumaczenie moze zawiera¢ btedy lub niescistosci. W razie watpliwosci nalezy odwotac si¢ do

oryginalnej wersji jezykowej lub skontaktowac¢ sie z Pulsar.



